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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTYSs3 wymagania dotyeare wykonania robot
drogowych zwazanych z przebudawparkingu przy bloku na ul. 11 Listopada w msc.kR#tossaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowiwi@aujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmwymagania ogélne wspdlne dla robétepgh nizej
wymienionymi specyfikacjami:
D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKSTIOWYCH
D-01.02.02 USUNECIE WARSTWY HUMUSU
D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

D-01.03.04 PRZEBUDOWA KABLOWYCH LINII TELEKOMUNIKACYJNYCH PRZY
PRZEBUDOWIE DROG

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGSZCZANIEM PODLOZA

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWNEGO
MECHANICZNIE (PODBUDOWA Z MIESZANKI KRUSZYWA
NIEZWIAZANEGO)

D-05.03.23. NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWE
D-08.01.01 USTAWIENIE KRAVEZNIKOW BETONOWYCH
D-08.03.01 BETONOWE OBRZEA CHODNIKOWE

D-10.01.05 REGULACJA PIONOWA STUDNI | ZAWOROW

Szczegbtowy zakres robot ebjch niniejszymi  specyfikacjami technicznymi zostabwarty w
dokumentacji projektowe]j przebudowy parkingu prigkio na ul. 11 Listopada w msc. Rutki-Kossaki.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okre&lenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkows
(droga) albo jego g#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2. Cena jednostkowa — cena jednostki obmiarowej wtikogsie ofertowym.
1.4.3 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.4. Dlugcs¢ mostu - odlegiet migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigineej.

1.4.5. Dokumentacja projektowa — wszelkie obliczenia, ppisdane techniczne oraz rysunki dostarczane
Wykonawcy przez Zamawigego, jak réwnig wszelkie obliczenia techniczne, rysunki, prébkgony, modele,
instrukcje obstugi dostarczone przez Wykon@veczatwierdzone przeziyniera

1.4.6 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dtwudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.7. Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdmaruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizéana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.8. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowgizujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanychzgty do
notowania zdarzei okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeapych odbioréw
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robét, przekazywania poleté innej korespondencji technicznej peuizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.

1.4.9. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszktatenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.10.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahydontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykena), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.11.Inspektor nadzoru — (przedstawiciekyniera) — osoba pisemnie wyznaczona przegniera, dziatlajca w
jego imieniu w zakresie przekazanych uprawimiebowigzkow.

1.4.12.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.13.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.4.14.Korona drogi -jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatok pasami awaryjnego postoju
i pasami dzigjcymi jezdnie.

1.4.15.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.16.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.17.Korpus drogowy - nasyp lub tag wykopu, ktéra jest ograniczona kogoarogi i skarpami rowéw.
1.4.18.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynteu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.19.Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztor$lepy.

1.4.20. Kosztorys slepy - wykaz robdét z podaniem ich 4@ (przedmiar) w kolejnéci technologicznej
ich wykonania.

1.4.21 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtndbnami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicéw i ew.
dodatkowych zalcznikow. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez #yniera/Kierownika
projektu.

1.4.22.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamaygepgo, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgrob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

1.4.23.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentgmjojektowvy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/Kierownika projektu.

1.4.24.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pesggz.

1.4.25.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstwy $cieralmp a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa &oa do wyréwnania nierowdoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna & nawierzchni stca do przenoszenia obzén od ruchu na podi@. Podbudowa me
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngsépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad& si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaeéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen czstek podiga. Maze zawierd warstve
mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwraadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkamtatza
mrozu.

h) Warstwa odcingfa - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powye.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.




1.4.26.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.27.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.28.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.29.0dpowiednia (bliska) zgod®é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.30.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi p&senu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzzgdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy maoréwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugzizen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.31.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjagpadw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.32.Podia@ze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.33.Podiare ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pealidezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.34.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ¢ltazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robo6t lub innych sprawszanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.35.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.36.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqmsnia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniecego
pofaczenia.

1.4.37.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagtymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.

1.4.38.Przeszkoda naturalna - elemembdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.39.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stapogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegonagkiad
droga, kolej, ruroeig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.40.Przetargowa dokumentacja projektowa <$ézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.

1.4.41 Przyczélek - skrajna podpora obiektu mostowegozevsktadd sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komoér.

1.4.42. PZ) - Program Zapewnienia J&kio - do obowizkéw wykonawcy naley opracowanie
i przedstawienie do aprobaty nadzoru programu zaia jakéci (PZJ), w ktérym przedstawiagszamierzony
sposob wykonania robdt, movosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajuejwykonanie robot zgodnie z
projektem, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekgmi przez nadzér.

1.4.43.Rekultywacja - roboty mage na celu upogglkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.44 . Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.45.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtaniedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi paodtaj, obejmuje catkowit szeroké¢ konstrukcyjm ustroju
niosgjcego.

1.4.46.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajow
ruchu oraz szeroké chodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.47.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.




1.4.48.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.

1.4.49.Tunel - obiekt zagbiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgja ruchu pieszego.

1.4.50.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.51.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoyza odebm catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mage polegéd na
wykonywaniu robot zwjzanych z budow modernizagy przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kowykonanych robét, bezpieazs#wo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj projektows, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&awykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyradministracyjnymi, wspohedne punktéw gtéwnych
trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz co najjivea egzemplarze dokumentacji projektowej i dwengtety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtoza ochron przekazanych mu lub pobranych z PODGIK
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegiét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca wznowi lub odtworzy i utrwali na wtasngszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsoaanym
w szczegOtowych warunkach umowy i zostanie przakax&ykonawcy.

1.5.3.Zgodnd¢ robét z dokumentagijprojektovy i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich §
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w calej dolentacji.

W przypadku rozbieaosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obpwe kolejndé ich waznoscei
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@Inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayzr wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci opis wymiaréw jest waniejszy od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatly zgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od ktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach olkdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweaneéntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w pelni zgode z dokumentagjprojektova lub ST
i wptynie to na niezadowal#gs jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Vhgacy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy - roboty modernizeggyzebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowyzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotbwdoraz utrzymania
istniejgcych obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie tigarealizacji kontraktu, zado zaka@czenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przygpieniem do robot Wykonawca przedstawi zynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania byd&V zaleznosci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacji
ruchu powinien b§ na bigaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazkeprazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyinstaluje i fedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtgay ten
spos6b bezpiecastwo pojazdéw i pieszych.




Wykonawca zapewni state warunki widoczeciow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetléw bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczaje keda akceptowane przez dgniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysfpienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegerw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,ktéorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez
caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere kontraktovy.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

1.5.5.1._Ustalenia ogdIne dotyee ochronyrodowiska

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dnte
ochrony srodowiska naturalnego. W szczegdloio Wykonawca powinien zapewnispetnienie naspujacych
warunkow:

a) miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wgveme drogi transportowe powinny dtak wybrane, aby nie
powodowa zniszczé w srodowisku naturalnym.
b) powinny zostapodgte odpowiednigrodki zabezpieczage przed :
zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnypltami, paliwami, olejami, materiatami bitumicznym
chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrzanpyi gazami,
przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu
mozliwoscig powstania pazaru.
Cc) praca sprgu budowlanego iywanego podczas realizacji rob6t nie @o powodowd zniszczé
w $srodowisku naturalnym,
d) materialy stosowane do robot nie powinny zawies&tadnikOw zagrazajacych srodowisku, o stzeniu
przekraczajcym dopuszczalne normy.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacfpot norm, okrdonych w odpowiednich przepisach

dotyczcych ochronyrodowiska obcizaja Wykonawe.

1.5.5.2. Ochrona woéd

Wody powierzchniowe i wody gruntowe nie mgodpy¢ zanieczyszczane w czasie robét. Wody
odprowadzone z terenu rob6t powinnychyczyszczane przez filtracji osadniki, albo inne ugrdzenia, ktére
redukup zawartd¢ pytdw i innych zanieczyszcaew odprowadzanych wodach do poziomu niekszego od
wystepujacego w naturalnych zbiornikach i ciekach wodnyahktbrych g odprowadzane.

Wody powierzchniowe odptywage ze sktadowisk materiatow powinnyéoyczyszczone, jeli zawieraj
sktadniki szkodliwe dla otoczenia, takie jak pybleje, bitumy, chemikalia czy inne szkodliwe di@dowiska
substancje.

Zbiorniki materiatlow nagowych, olejéw, bitumow, chemikaliow i innych szked/ch dla srodowiska
substancji powinny ki wykonane i obstugiwane w sposéb gwaragttyj nieprzedostawanie ¢simateriatow do
otoczenia.

Maszyny i spret zmechanizowany nie mggorusza sie w obrebie granic zbiornikéw i ciekbw wodnych
z wyjatkiem przypadkéw, gdy uzyskano na to zgoadpowiednich wladz a ruch ten odbywae si
w celu przeprowadzenia rob6t oklanych w kontrakcie.

1.5.5.3. Ochrona powietrza

Stezenie pytow i zanieczyszcaeodprowadzanych do atmosfery wgsedztwie wytworni materiatow
drogowych (kruszyw, mieszanek itp.) nie fa@rzekraczawartasci dopuszczanych przez odpowiednie przepisy.

Wytwornie materialéw drogowych powinny bywyposaone w systemy odpylania gwaranitg obnkenie
emisji pytow i zanieczyszcaeodprowadzanych do poziomu mniejszego od dopuszegel

Jezeli roboty kedg prowadzone metadmieszania materiatdw na drodze zyciem materialdw pyicych,
takich jak popioty lotne, wapno, cement itp. tosstewany spret i technologia powinny ograniczaapylenie.

1.5.5.4. Ochrona przed hatasem




Jezeli roboty prowadzone diolg na terenach zabudowanych to Zamaxegj powinien uzgodgi
z odpowiednimi organami administracji samglawej, technologii czas rob6t ograniczgge w miag maozliwosci
poziom hatasu i jego ugiliwo$¢ dla mieszkacow.

Wykonawca nie powinien stosawimnej technologii rob6t o wkszym poziomie hatasu, niokreslona
przez Zamawiagego pod rygorem utrzymania robét.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca powinien przestrzegarzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca powinien utrzymywa wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@snbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne powinny I8y skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsém 0s06b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagsrem wywotanym jako rezultat
realizacji robo6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, niecdly dopuszczone dozycia. Jeel
jakiekolwiek szkodliwe sktadniki moglyby przedostsie z wbudowanych materiatdbw do wéd powierzchniowych
lub gruntowych albo do powietrza to materiaty takie mog by¢ stosowane.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryie do robdt bda miaty aprobai techniczig wydary przez uprawniof
jednostlk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpliciczeniu rob6t ich szkodlivég
zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymag@chnologicznych
wbudowania. Jeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgodt na wycie tych
materiatdéw od wigciwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wlasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniggmsndci publicznej i
prywatnej. Jeeli w zwigzku z zaniedbaniem nievdigiwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznychalda
ze strony Wykonawcy nagii uszkodzenie lub zniszczenie whasciopublicznej lub prywatnej, to Wykonawca na
swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzontasndg¢. Stan naprawionej wlasém powinien by nie gorszy ni
przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za spowodawauszkodz&é uzbrojenia terenu, ktorych
potozenie byto wskazane przez Zamawaggo lub ich wicicieli.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzer podziemnych na terenie budowy
i powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamm rozpocgcia robdt. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonaweazwiocznie powiadomi #yniera/Kierownika projektu
i zainteresowane wiladze orazdzie z nimi wspoipracowat dostarczej wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcagdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzktia
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyahprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty
w sposob powodggy minimalne niedogoddoi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébip

Wykonawca na podstawie informacji podanej przema@aiapcego, dotycacej istniejcych uradzen
uzbrojenia terenu, powinien przed rozpgmem robot zagsgna¢ od ich widcicieli danych odnénie doktadnego
potozenia tych urzdzeh w obrebie placu budowy.

O zamiarze przygpienia do robot w pobii tych uradzer badz ich przetgenia, Wykonawca powinien
zawiadomé wiascicieli urzadzen i Inzyniera.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i sdzer podziemnych nie wskazanych w informacji dostaregon
Wykonawcy przez Zamawigjego i powstate bez winy lub zaniedbania Wykonawogtam usunéte na koszt
Zamawiagcego. W pozostatych przypadkach koszt naprawygabdiVykonawe.




Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych patny
Wykonawg a wigcicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z wtasia i drég wewrtrznych. Jednate,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigd¥{p one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkacbwy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca powinien dostosowaic do ustawowych ogranicenaciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatow i wypasmia na i z terenu robo6t. Wykonawca uzyska wszelléelzdne zezwolenia
i uzgodnienia od wixiwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie ¢glzie powiadamiat Izyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu moe
poleci, aby pojazdy nie spemigie tych warunkdéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoshe
nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone naéwiezo ukaczony fragment budowy w oddsie terenu
budowy i Wykonawca é¢xzie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestg przepisow dotycrych bezpiecaestwa
i higieny pracy. W szczegélho Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrawvee nie spetniacych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca powinien zapewni utrzymywa wszelkie urzdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetlnieniem wymafjaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robét od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarovinmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjielgmenty byty w zadowakgjym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
W przeciwnym razie lzynier maze natychmiast zatrzyniaoboty.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowae or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérgwg jakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi robotami ttizie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pustaenh podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dgzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do
sprztu, materiatdw lub urdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposOlygty bedzie
informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgustawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonggr Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Ré6wnowanos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekonkretne normy i przepisy, ktére spethia
majg materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgdsb obowhgzywa® postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach kontrakie n
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane yorprzepisy g paistwowe lub odnosgsie do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewogjréwny lub wyszy poziom
wykonania nt powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ranice pomé¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawd przediczone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terehiglowy leda uwazane za wilasng Zamawiajcego.

8.



Wykonawca zobowizany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@m i Wykonawg ustali wydhzenie czasu wykonania
robét iflub wysokéce kwoty, o ktég nalery zwigkszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirztransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-00.00.01p|#eze Zamawiafrego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na cztery tygodnie przed zaplanowanwykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawiyrdierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegOtowe informacje dotygz proponowanegarédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegmidia nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robét.

Materiaty pochodzce z rozbiorki powinny zostaponownie wykorzystane wydznie po akceptacii
Inzyniera.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych witadz na pozyskanie
materiatdw zezrodet miejscowych wgczapc w to zrédlta wskazane przez Zamawyieggo i jest zobowrzany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi ynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i selekcji,
uwzgkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnrani§itpaistwowej i samorgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialitoza spetnienie wymagailosciowych i jakd@ciowych materiatow
pochodzacych zezrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie kpszt tytutu wydobycia materiatow,
dzierzawy i inne jakie ok# si¢ potrzebne w zvagzku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadkltad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych bda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykmpda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odklad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopoéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyleaiizyska na to piserzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgamujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdbw do innych robét,znte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujsie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wkasne ryzyko, ligez sk z jego nie przyciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatdow

Wykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@p 3 tygodnie przed
uzyciem wariantowego materiatu albo w okresiezditym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie liada
wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowargdzaj materiatu nie nie by
pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mhtedo czasu gdydaa one uyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowatjy $akos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.




Miejsca czasowego sktadowania materiatétlgbzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglov miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materialtdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodidoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatow mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli lzdg stanowé podstaw do akceptacji okrdonej partii
materiatow pod wzgllem jakdgci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcpvytworni, musa bye¢
spetnione naspujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytwérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

2.7. Zagospodarowanie materiatow z rozbiorki

Materiat pozyskany z rozbiorki, a nie naglaj s do ponownego wbudowania staje sitasndcia
Wykonawcy i to do jego obogzkéw naley zutylizowanie tych materiatow.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobogzany do uywania jedynie takiego spyti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakdé¢ wykonywanych robét. Spek uzywany do rob6t powinien kyzgodny z ofegt Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aizgcji
robét, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej
dokumentach, spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidnhyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochrorgrodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca powinien dostarazy Inzynierowi/Kierownikowi projektu  kopie  dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie spitm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Wykonawca powiadomi ktyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarzeyaia wariantowego speiu i
uzyska jego akceptacprzed uyciem tego sprtu. Wybrany sprat, po akceptacji lzayniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia, ktére nie gwarantujzachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ngglszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicghodkOw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robét i wkciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dlre/mi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powispeginid wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéws i innych parametréw technicznyc$rodki transportu
niespetniagce tych warunkédw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgidnie z warunkami umowy oraz za jako
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét,crazgodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami ST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym piéggkonawe oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyizem planie i wyznaczenie wysodm wszystkich
elementoéw robo6t zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popelnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusunéete przez
Wykonawe na wilasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsok przez Iryniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich doktadn&.

Inzynier kedzie podejmowat decyzje w sposob sprawiedliwy ishemny. Decyzje liyniera/Kierownika
projektu dotyczce akceptacji lub odrzucenia materialdw i element@hko6t kedg oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoivee ST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywage na rozwzang kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich robét i kontroli wszkich materiatéw dostarczonych na
budowe lub na niej produkowanych, ydzapc przygotowanie i produkej materiatdw. laynier powiadomi
Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiat roboty, ktére nie spetnigj wymaga
jakosciowych okrdlonych w dokumentacji projektowej i ST. Z odrzucamymateriatami naley postpowa jak w
pkt. 2.3.

Polecenia layniera powinny by wykonywane nie p#niej niz w 24 godziny po ich otrzymaniu przez
Wykonawe, pod grdbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfotunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jaka. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb
wykonywania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt pwupcy wykonanie robét
zgodnie z dokumentacprojektows, ST oraz ustaleniami przekazanymi przezira.

Program zapewnienia ja@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizacj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaabot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp,

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i proygwanie praktyczne,

— wykaz oséb odpowiedzialnych za jake terminowa¢ wykonania poszczeg6linych elementdw robét,

— system (sposéb i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jalo wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub laboratorium, ktéremu

Wykonawca zamierza zlécprowadzenie badd,

— sposOb oraz foren gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesidnologicznym, proponowany
sposo6b i form przekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskzy,
kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedhuth wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegodlnych elementéw robét,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli robo6t ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazong
jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezlzdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzynier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robdt zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ s okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckvee, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgest
konieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazng legalizacg, zostalty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm ok&ajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. deli niedocagniccia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatow i dégpiuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedoginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Baiaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania prébgdetych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mobyé z jednakowym prawdopodolfistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewniona mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek eds dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone prz&Vykonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu é&da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaddweepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Imyniera/Kierownika projektu Wykonawcaedlzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zosigrzez Wykonawe
usunkte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowezna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflawykonawca powiadomi hyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.\iAkonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistaawv
pismie ich wyniki do akceptaciji liyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw@ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada
jak najszybciej, nie paniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jal.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier po uprzedniej weryfikacji systemu kontrolibdi prowadzonego przez Wykonawc bedzie
ocenig zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami ST na podstawignikdw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier maze pobieréa probki materiatu i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykazg ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to trynier poleci Wykonawcy lub zleci
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niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lublatkowych bad@ albo oprze si wytagcznie na

wlasnych badaniach przy ocenie zgodhno materiatbw i rob6t 2z dokumentacj projektova
i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnykeh dodatkowych badiai pobierania prébek poniesione
zostan przez Wykonawg

Wykonawca zobowrany jest zapewdailaboratorium Zamawiagego na swoj koszt pojazdyezarowe
stanowice przeciwwag do oznaczania modutu odksztalcenia i badaninaioi przez obcjzenie plyt statyczia
(badanie aparatem VSS) w miejscu i terminie wyzaagm przez layniera.

W przypadku konieczrigi przeprowadzenia pomiaréw geodezyjnych do bamtawadzonych na zlecenia
Inzyniera przez laboratorium Zamawjaggo, Wykonawca zapewni na swoj koszt obslyegodezyja.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
- oznakowane CE, co oznaczze dokonano oceny jego zgodod z normy zharmonizowas albo
europejsk aprobad techniczig badz krajowg specyfikacy techniczg paistwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obsz&aspodarczego, uznarprzez komisj Europejsk za zgodn
Z wymaganiami podstawowymi, albo
- umieszczone w okéonym przez Komigj Europejsk wykazie wyrobow majcych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpiedsbva, dla ktérych producent wydat deklakgazgodndci z uznanymi
regutami sztuki budowlanej, albo
- oznakowane znakiem budowlanym
Kazda partia wyrobow budowlanych dostarczona do trobi@izie posiadate dokumenty, okétajace w
sposOb jednoznaczny jej cechy, a w razie potrpaiparte wynikami badawykonanych przez producenta. Kopie
wynikow tych bada beda dostarczone przez Wykonagvdnzynierowi.
Urzadzenia laboratoryjne i spgiz kontrolno-pomiarowy zainstalowany w wytworniaalb | maszynach powinny
posiadé wazng legalizacg wydary przez upowznione instytucje.
Inzynier zdyskwalifikuje i nie dopici do wycia jakichkolwiek urzdzea laboratoryjnych, wytworni lub
maszyn, ktére nie mawaznych wymaganych legalizaciji.
Materiaty posiadajce deklaracje zgoddo, a urzdzenia - wane legalizacje, mag by¢ badane w
dowolnym czasie. Zeli zostanie stwierdzona niezgodtach wiasciwosci z ST to takie materiaty lub wdzenia
zostan odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowigzujagcym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ol@wjacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢ba dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @tdaska stibowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumeteda oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegdélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez myniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofgk i harmonogramoéw robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegolnych elementow robét,

— przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia kryniera/Kierownika projektu,

- daty zarzdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggih ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodna¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowe;j,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaét,
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- dane dotyczce jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki pramgadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z aaieém, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyddg przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika obwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujexyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonanych robét przepdmeass w sposob aigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jai@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jak@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione na
kazde zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@matychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyells zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiajgego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesmaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do ksgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostarpoprawione
wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢ztoicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie oMmnym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawd
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Diugcici i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;j.

Jali ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomna:ona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, edag wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdagbzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedula przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Jeeli stosowana metoda obmiaru wymagazevaa to Wykonawca zainstaluje odpowiednie wagiascil
i w miejscach zaakceptowanych przezyimera. Wagi powinny posiadavazne swiadectwa legalizaciji.
Wykonawca me wywaé publicznych urzdzen wagowych pod warunkiemze byly one atestowane i
posiadaj wazne $wiadectwa legalizacji.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzeé w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ kzdg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moby¢ dokczone w formie
oddzielnego zaktznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhmerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikarych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiérehzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagcj projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchyleod przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustal@ Inzynier
ustala zakres rob6t poprawkowych lub podejmuje ziecyotycace zmian i korekt.

W wyjatkowych przypadkach podejmuje deaydiokonania potcen.

Przy ocenie odchyfei podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych Iubotach dodatkowych
Inzynier uwzgednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST datyah danej cgci robot.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t wraz z ustaleniem naleego
wynagrodzenia.

Odbioru czsciowego rob6t dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. @dbiobot
dokonuje lrynier.
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8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztggo wykonania robét w odniesieniu do ichidio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakéczenie robdét oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika zakiczenia robo6t i prawidtowdi operatu kolaudacyjnego.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzna&zqrzez Zamawiagego w obecrimi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddiajaca roboty dokona ich oceny jadcowej na
podstawie przedimnych dokumentdéw, wynikdw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
robot z dokumentagijprojektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zap@na realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdtipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pagowych lub rob6t uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakad¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnehtacy projektowy i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie
ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzdéstwo ruchu, komisja dokona pate,
oceniajc pomniejszog wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo roboét jest protokdt odbioru ostatecznego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpay przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentaej projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpviesli zostala sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdwwy i ew. uzupetnigge lub zamienne),
. recepty i ustalenia technologiczne,
. dzienniki budowy i kgizki obmiarow (oryginaty),
. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,
. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew. PZJ,
opine technologicza sporzdzomy na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towsrzcych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, @ietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom urzdzen,
9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuykdaweg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

NoahswN

©

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odhiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydior zwigzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarowa
ustalony dla danej pozyciji kosztorysu.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatndci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogmsowej ledzie uwzgedniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekejw
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
— wartaés¢ zuzytych materiatédw wraz z kosztami zakupu, magazymeayaewentualnych ubytkoéw i transportu na
teren budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba&ujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania sido wymaga warunkow umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizanghu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz stateczeniem kopii projektu gnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z posipu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiai tymczasowych oznakowgpionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@® U. Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2f201 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. B35

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjiciz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo GeodezyKartograficzne (Dz U Nr 30, poz. 163 zzpijszymi
Zmianami).

5. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobachdwidnych (Dz. U. nr 92, poz. 881)

6. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni®02 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodnéci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania zctakiem budowlanym (Dz. U. nr 198
poz. 2041).

7. Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 9 listopada 201w sprawie standardow
technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw agyinych i wysokéciowych oraz opracowywania i
przekazywania wynikdw tych pomiaréw dofisawvowego zasobu geodezyjnego i kartograficznegoyD2011 nr
263 poz. 1572).
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej S wymagania dotyegce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem punktéw wysdkmwych oraz pomiarem powykonawczym przy realizacji
przebudowy parkingu przy bloku na ul. 11 Listopadmsc. Rutki-Kossaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowiwi@aujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t z@anych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajgcymi i mapcymi na celu wytyczenie geodezyjne parkingu oraweimaryzacj
powykonawca.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem punktéw wysékmwych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkaego punktow wysokeiowych,
b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych (reperéw roboczych),
c) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, oclardch przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
d) pomiar powykonawczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid”1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do stabilizacji punktow naly stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego punktéw wysékiowych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— faty,
— taSmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia punktow wysétiowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndgci pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@PNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboavujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Dane dotycgce osnowy geodezyjnej poziomej i wysékiowe] oraz punktdéw granicznych naje pobra
z Powiatowego €@odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzngjkt jednostka wykonawstwa geodezyjnego
moze zglaszaroboty i pobiera materiaty z PODGIK).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigjicego dane zawiergje
lokalizacg i wspo6trzdne punktéw oraz reperéw.

Wykonawca powinien przeprowadzobliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdtowego
wytyczenia robdt w oparciu o materiaty dostarczgmeez Kierownika Projektu oraz pobrane z sstevego
powiatowego érodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.

Prace pomi@we powinny by wykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaaazyniera o wszelkich kblach wykrytych w wytyczeniu
punktow i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okidone w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #@ia si¢ od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikkge z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostafn wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przezyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygeo zostay zniszczone przez Wykonawc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robotpttan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepiavidiowej realizacji rob6t nate do obowgzkdéw
Wykonawcy.

5.6. Przeniesienie i zabezpieczenie punktéw poligmmych i punktdw osnowy geodezyjnej

Przed przysipieniem do prowadzenia robot drogowych nglev sposob trwaty wyznacgyw terenie lokalizagj
punktéw osnowy geodezyjnej. Lokalizagpunktéw osnowy geodezyjnej najeokreili¢ w terenie w oparciu o
materialy uzyskane przez WykonawcRob6t w Powiatowym €odku Dokumentacji Geodezyjno -
Kartograficznej.

W tym celu punkty te powinny zostavyznaczone w terenie i 0znaczone w sposob trvialentualne zniszczenie
lub uszkodzenie punktéw osnowy geodezyjregjaie wymagato ich odnowienia, co ofpgi Wykonawe Robot.

5.7. Wykonanie pomiaréw powykonawczych

W pierwszej kolejnéci nalezy pomierzy wznowiory lub zat@ong osnove geodezyjn. Nastpnie naley wykona
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instruk€-4 “Pomiary sytuacyjne i wysokoiowe”, mierac wszystkie
elementy tréci mapy zasadniczej.

Prace obliczeniowe nalg¢ wykonywa przy pomocy sprtu komputerowego. Whniesienie pomierzonegdtrena
map; zasadnicz oraz map ewidencji gruntdw prowadzonych technikami tradygyni naleyy wykona metod
klasyczn (kartowanie i krélenie gczne) lub przy pomocy automatow Kegych (ploterow).
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Wykonary dokumentagj geodezyjg i kartograficzm nalezy skompletowé zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3
“Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnejrtdgraficznej”, z podziatem na:

1) dokumentagjtechniczi przeznaczandla Zamawiajcego,

2) dokumentagjtechniczi przeznaczondla grodka dokumentaciji.

Spos6b skompletowania dokumentacji, o ktérej mowepkt:2) oraz form dokumentdéw naley uzgodné z
osrodkiem dokumentacji.

Dla Zamawiajcego nalgy skompletowa nastpujace materiaty:

- wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdmecia,

- kopie wykazow wspotednych i wysokéci punktéw osnowy poziomej, wysos@owe] oraz wykazy
wspoétrzdnych punktéw granicznych,

— kopie protokétéw przekazania znakéw geodezyjrpott ochros,

- kopie opis6w topograficznych,

- kopie szkicow polowych.

- mag; numeryczag.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem punktéw wysdkmwych naley
prowadzé¢ wedlug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1 — 7) ainie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00A@magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest komplet wytyczenia parkingu i wykonanie inwagzacji powykonawczej.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢¥magania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem punktéw wysdékmwych w terenie nagbpuje na podstawie
szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca prideda
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kpl wykonania robot obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow wysakowych,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysgdiowych,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrosh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyz@j
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
— wykonanie szkicu przebiegu granic prawnych i anygnie inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykanye prac geodezyjnych.
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2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfadGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpldGiK 1983.
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D-01.02.02 USUNECIE WARSTWY HUMUSU
1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej S wymagania dotyegce wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu przy realizacji rob6t zeanych z przebudayparkingu przy bloku na ul.
11 Listopada w msc. Rutki-Kossaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowiwi@aujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zwanych ze zdiciem
warstwy humusu éredniej grubéci 30cm, wykonywanych w ramach robét przygotowavetzy

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiétenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgd pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonanych rob6t oraz za ich zgodé@ dokumentag;
projektows, ST oraz z poleceniamidgniera.
Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid™1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRET
3.1. Ogblne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagajj st do powtérnego
uzycia naley stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
- fopaty, szpadle i inny spgz do rkcznego wykonywania robo6t ziemnych - w miejscachzigdorawidtowe
wykonanie rob6t spetem zmechanizowanym nie jest #iwve,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlkandportu na odlegldé wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przewoz¢ transportem samochodowym. Wybgmodka transportu zatg od odlegidci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spythaW wygtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest worspce dla prawidtowego wykonania robot, weadhie mae
stanow¢ zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grubd warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowar¢czne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz wydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychgm Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokdici jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna lzgodna z ustaleniami dokumentacji projektowejJ@rIwskazana
przez Irkyniera, wedtug faktycznego stanu wymbwania. Stan faktycznyetzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalegy wywiez¢é i zutylizowa. Nie naley zdejmow& humusu w czasie intensywnych
opadow i bezpéednio po nich, aby unilg zanieczyszczenia ghub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og0lpkf'6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@magania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy pfatndci
Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platroi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 hwykonania rob6t obejmuje:
- zdjecie humusu na pedrgiebokads¢ jego zalegania wraz z wywozem i utylizacj
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205 “Drogi samochodowe. Roboty ziemngmagania i badania”.

2. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szggk ruchu, IBDiM, Warszawa,1978.

3. Instrukcja DP-T14 o dokonaniu odbioréw roboétgiravych i mostowych realizowanych na drogach zarkiets
krajowych i wojewddzkich, GDDP, Warszawa,1989.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SIwymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiork elementow drog przy realizacji robot zeanych z przebudoyyarkingu przy bloku na ul.
11 Listopada w msc. Rutki-Kossaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowiwi@aujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zaanych z rozbidrk
- nawierzchni parkingu z ptytelbetowych petnych
- nawierzchni jezdni z mieszanek mineralno-bitumiah
- rozebranie kragznikow betonowych wraz z tayv
- przestawieniem trzepaka na teren zielony

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#enia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagangotne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid™.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementéw drég mi@ by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,

— tadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody erarowe,

— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjpkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogdolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Inwestor jest wicicielem materiatlow pochodeych z rozbiorki i decyduje o miejscu ich sktadovealub
mozliwosci ponownego wbudowania.

Roboty rozbiorkowe elementow drég obejmujsunicie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentgajojektowy, ST lub wskazanych przezzyniera.

Inzynier maze polect Wykonawcy sporadzenie dokumentacji inwentaracyjnej lub/i rozbiorkowej,
w ktérej zostanie ok&tony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w ST lub przez
Inzyniera.

W przypadku rob6t rozbiérkowych naledokond:

— odkopania,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje edzysk&, w sposéb gczny lub mechaniczny z ew. przegem
pretow zbrojeniowych i ich odgtiem,

— demontau prefabrykowanych elementéw (np. rur, elementoéwzysikkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i @riowym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych,
ceglanych, klinkierowych itp. przy zateniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementow, przewidzlard@ powtdrnego aycia (z zaprawy, kawatkdw betonu,
izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitwe do powtdrnego wykorzystania powinny ysuwane bez powodowania
zbednych uszkodae O ile uzyskane elementy nie gtaiic wlkasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrélone w ST lub wskazane przezymiera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wlasnaciag Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy.

Materialy pochodzce z rozbiorki powinny zostaponownie wykorzystane wadznie po akceptacii
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplt’ 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni powinno
spehia& zagszczenie do 1& 1,00.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.000@magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robéot zwiazanych z rozbiorki przestawieniem jest:
— dla nawierzchni — fn(metr kwadratowy)
— dla kravgznikbw — m (metr)
- dla pozostatych elementow — szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/magania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiork
— rozkucie i zerwanie nawierzchni
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokbiarcelu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki
— wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacztesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgaogdlnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuygiione i walcowane na zimno ogdlnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanagtowniki rwnoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.
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D-01.03.04 PRZEBUDOWA KABLOWYCH LINIl TELEKOMUNIKAC YJNYCH PRZY PRZEBUDOWIE
DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotyege wykonania i odbioru
przebudowy kablowych linii telekomunikacyjnych preyalizacji rob6t zwjzanych z przebudaywparkingu przy
bloku na ul. 11 Listopada w msc. Rutki-Kossaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi obaujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Roboty oméwione w ST majzastosowanie do przebudowy kablowych linii telelaikacyjnych
w zakresie zatzenia rury ostonowej dwudzielnej na istaigych kablach telekomunikacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kanalizacja kablowa - zespblygiéw podziemnych z wbudowanymi studniami przeznagzamprowadzenia
kabli telekomunikacyjnych.

1.4.2 Kanalizacja magistralna - kanalizacja kablowa wiélprowa przeznaczona do kabli linii magistralnych,
miedzycentralowych, ngdzymiastowych okmgowych i pgrednich.

1.4.3. Kanalizacja rozdzielcza - kanalizacja kablowa jeddob dwutorowa przeznaczona do kabli linii
rozdzielczych.

1.4.4.Blok kanalizacji kablowej - blok betonowy z jednyuab wieloma otworami stosowany do zestawienigaw
kanalizacji kablowej.

1.4.5. Cigg kanalizacji - bloki kanalizacji kablowej lub rumtozone w wykopie jeden za drugim i pokone
pojedynczo lub w zestawach pozwatajch uzyska potrzebn liczbe otworéw kanalizaciji.

1.4.6. Studnia kablowa - pomieszczenia podziemne wbudowaglzy chgi kanalizacji kablowej w celu
umazliwienia wciggania, montau i konserwaciji kabli.

1.4.7.Studnia kablowa magistralna - studnia kablowa wiwad@ mé¢dzy chgi kanalizacji magistralnej.
1.4.8.Studnia kablowa rozdzielcza - studnia kablowa wiwatta m¢dzy ciagi kanalizacji rozdzielcze;.
1.4.9.Studnia kablowa szafkowa - studnia kablowa przedksdub rozdzielnig kablow.

1.4.10.Szafka kablowa - metalowe lub z mas termoplastydzrpudto wraz z konstrukgjwsporca do montau
gtowic kablowych.

1.4.11.Kablowa sié miejscowa - si@taczy telefonicznych z ugdzeniami liniowymi, §czaca centrale telefoniczne
migdzy soly oraz centrale telefoniczne ze stacjami abonenckimi

1.4.12.Sie¢ miedzycentralowa - ¢&¢ linii miejscowej obejmujca linie hczace centrale telefoniczne w jednym
miescie.
1.4.13.Siet abonencka - €%¢ sieci miejscowej od centrali miejscowej do apanatélefonicznych.

1.4.14. Sie¢ magistralna - ¢&¢ linii abonenckiej obejmuga linie od szafek kablowych do glowic, puszek i
skrzynek kablowych.

1.4.15. Sie¢ rozdzielcza - og¢ linii abonenckiej obejmuaa linie od szafek kablowych do gtowic, puszek i
skrzynek kablowych.

1.4.16.t 3cze - zestaw przewodow i udzen migdzy centralami, central aparatem abonenckim.
1.4.17.Tor abonencki - parayt kablowych lub napowietrznych gazy centrad a aparatem telefonicznym.
1.4.18.Tor miedzycentralowy - dwie lub trzgyty w linii pomigdzy centralami w jednym mieie.

1.4.19.Telekomunikacyjna linia kablowa dalekeana - linia wybudowana z kabli typu dalekgsiego.
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1.4.20. Telekomunikacyjna linia kablowa gdzymiastowa - linia gczgca co najmniej dwie centrale
miedzymiastowe.

1.4.21. Telekomunikacyjna linia kablowa wewtnzstrefowa - linia 4czaca centra okregowg z centrad
migdzymiastovy.

1.4.22.0dcinek wzmacniakowy - odcinek linii kablowejgdzy dwoma ssiednimi stacjami wzmacniakowymi.

1.4.23.Dhugos¢ trasowa linii kablowej lub jej odcinka - diugfoprzebiegu trasy linii bez uwzginienia falowania i
zapasow kabla.

1.4.24.Dtugos¢ elektryczna - rzeczywista diugiozmontowanego kabla z uwzdhieniem falowania i zapaséw
kabla.

1.4.25.Falowanie kabla - spos6b ukfadania kabla, przyyktodiugaé kabla ukladanego jest gkisza od diuggci
trasy, na ktérej ukltadaeskabel.

1.4.26.Zesp6t pupinizacyjny - cewka lub odpowiedniogoaiony zesp6t cewek pupinizacyjnych w obudowie.

1.4.27. Pupinizacja - wmontowanie w kabel dalekgsy cewek, ktdrych zadaniem jest zréwnanie reakiancj
pojemndciowej z reaktangjindukcyjry kabla.

1.4.28.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi polskimi normami i definicjami podanymi w
ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania

Og6lne wymagania dotygze materiatéw podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganiagd
Materiaty do budowy kablowych linii telekomunikgoych nabywanegsprzez Wykonawg u wytwarcow.
Kazdy materiat musi mieatest wytworcy stwierdzgty zgodndé¢ jego wykonania z odpowiednimi normami.

2.2. Materiaty gotowe
2.4.1.Rury ostonowe

Do zabezpieczenia kabli telekomunikacyjnych maleastosowarury ostonowe dwudzielne.
Rury naley przechowywé na utwardzonym placu, w nienastonecznionych ro#gs zabezpieczonych
przed dziataniem sit mechanicznych.

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych robét, zarbwno w miejscu tych rohak tez przy wykonywaniu czynriei
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadunku materiatéw, spetu itp.

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyskéakceptagj Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie rob6t zgodnie z zasadami élamymi w ST
i wskazaniach liyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprat do budowy kablowych linii telekomunikacyjnych
Wykonawca przyspujascy do wykonania przebudowy kablowych linii telekamikacyjnych powinien

wykaz& si¢ mazliwoscig korzystania z nagpujgcych maszyn i spetu, w zalenosci od zakresu robot
gwarantugcych wiaciwg jakos¢ robot:

- ubijak spalinowy,

- zurawik hydrauliczny,

- spezarka powietrzna spalinowa, przesma,

- wchgarka mechaniczna kabli,

- wchgarka eczna kabli,

- miernik sprzzen pojemngciowych,

- spezarka powietrzna, spalinowa, przeima.,
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- megomierz,

- mostek kablowy,

- generator poziomu do 20 kHz,

- miernik poziomu do 20 kHz,

- przestuchomierz,

- koparka jednonaczyniowa kotowa,
- uradzenie do przebipoziomych,

- cignik balastowy,

- koparka na podwoziwsiennicowym,
- zuraw samochodowy 6 t,

- chgnik siodlowy z naczep

- plugouktadacz kabli naggjniku ggsiennicowym,
- chgnik ggsiennicowy,

- miernik pojemnéci skutecznej,

- zespot mdnicowy jednofazowy do 2,5 kVA,
- probnik wytrzymaléci izolacji,

- wzmachiacz heterodynowy,

- miernik opornéci pozornej,

- poziomoskop,

- réwnowanik nastawny,

- transformator symetryczny,

- wzmachiacz mocy,

- oscyloskopowy miernik spgzen.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Wykonawca jest obowkany do stosowania jedynie takictmodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét.

Liczba srodkéw transportu powinna gwarantatvarowadzenie rob6t zgodnie z zasadami ékreymi w
ST i wskazaniach ltyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Transport materiatow i elementéw

Wykonawca przyspujacy do przebudowy kablowych linii telekomunikacyjtiypowinien wykazé si
mozliwoscig korzystania z nagbujgcychsrodkéw transportu, w zateosci od zakresu robot:
- samochdd skrzyniowy,
- samochdd samowytadowczy,
- samochdéd dostawczy,
- przyczepa ditycowa,
- przyczepa do przewozu kabli,
- przyczepa niskopodwoziowa.
Na srodkach transportu przewone materialy i elementy powinny dyzabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkamisp@iu wydanymi przez wytwégcdla poszczegdlnych
elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robét

Przy przebudowie i budowie drég wggtjace kablowe linie telekomunikacyjne, ktére nie s
wymaga norm BN-73/8984-05 [8], BN-76/8984-17 [17], BN-8884-17/03 [38] i BN-89/8984-18 [42] podlegaj
przebudowie.

Technologia przebudowy uzal@ona jest od warunkéw technicznych wydawanych prag/tkownika
linii, ktéry w spos6b ogoiny okéta sposob przebudowy.

Wykonawca ma obowkek wykonania demonta linii w taki sposob, aby demontowane elementy nie
zostaty zniszczone i znajdowaty sv stanie poprzedzgym demonta

W przypadku niemmnosci zdemontowania elementéw bez ich uszkodzenia, iigiwvca powinien
powiadomé o tym Inzyniera i uzyské& od niego zgoelna ich uszkodzenie lub zniszczenie.

W szczegolnych przypadkach Wykonawcazenpozostawi elementy linii bez demonta, o ile uzyska na
to zgod Inzyniera.
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Wykopy powstate po demora elementéw linii powinny by zasypane zagzczonym gruntem i
wyréwnane do poziomu terenu. Wskék zag:szczeniad powinien by réwny 1,00.
Wykonawca przekae nieodptatnie tytkownikowi zdemontowane materiaty.

5.1.1.Kanalizacja teletechniczna
5.1.1.1. Lokalizacja kanalizacji

Wzdhiz drog kanalizacja kablowa powinnadwtozona réwnolegle do osi drogi poza pasem drogowym lub
za zgod zarzdu drogowego w pasie drogowym, zgodnie z ustam60 Rady Ministréw [54].

5.1.1.2. G¢bokas¢ utozenia kanalizaciji

Gigbokas¢ utozenia kanalizacji powinna Bytaka, aby najmniejsze pokrycie liczone od poziderenu lub
chodnika do gérnej powierzchni kanalizacji wynosito
a) 0,7 mdla kanalizacji magistralnej,
b) 0,6 m dla kanalizacji rozdzielczej 2-otworgwe
c) 0,5 mdla kanalizacji rozdzielczej 1-otworw
Przy przejciach pod jezdni glebokas¢ utozenia kanalizacji powinna Bytaka, aby odlegid od
nawierzchni nie byta mniejsza od 0,8 m. W przypatikawarunkowanych trudéciami technicznymi dopuszcza
si¢ zmniejszenie gbokaici utozenia kanalizacji do 0,4 m §e jest zbudowana z rur PCW i 0,2 miljejest
zbudowana z blokéw betonowych.
5.1.1.3. Prostoliniow& przebiegu

Kanalizacja powinna, na odcinkacheaizy gsiednimi studniami, przebieggo linii prostej.
Dopuszczalne odchylenia osi kanalizacji z blok@tobnowych od linii prostej wynogz
a) 3 .cm przy przelocie gdzy studniami do 30 m,
b) 5 cm przy przelocie gidzy studniami od 30 do 50 m,
c) 7 cm przy przelotach guizy studniami od 50 do 75 m,
d) 10 cm przy przelotach edzy studniami od 75 do 100 m,
e) 12 cm przy przelotach gdizy studniami od 100 do 120 m.
Dopuszczalne odchylenia osi kanalizacji od limbgiej dotycz miejsc, w ktérych konieczne jest oniie
przeszkod terenowych.
W celu oming¢cia przeszkdd agi kanalizacji z rur PCW magby¢ wygicte tak, aby promie wygiecia nie
byt mniejszy od 6 m.

5.1.1.4. Spadek kanalizacji

Kanalizacja powinna l#yuktadana ze spadkiem od 1 do 3%. Przy wprowadzdoikomor kablowych
spadek mgna zwikszy do 2%, a do budynkéw do 5%.

5.1.2.Roboty ziemne
5.1.2.1. Trasa kanalizacji

Wytyczona w terenie trasa kanalizacji kablowej pma by zgodna z podan w dokumentacji
projektowe;j.

5.1.2.2. G¢bokas¢ wykopow

Gilebokasci wykopdéw podaneasw tablicy 3 normy BN-73/8984-05 [8]. W przypadkaptzewidywanej
rozbudowy kanalizacji wykopy powinny bydpowiednio gibsze.
5.1.2.3. Szerokd wykopow

Szerokéci wykop6ow podanegsw tablicy 4 normy BN-73/8984-05 [8].
5.1.2.4. Przygotowanie wykopow

Wykopy powinny by tak przygotowane, aby spetnialy wymagania podanpuwkcie 5.9 normy BN-
73/8984-05 [8]Sciany wykopow powinny by pochyte.

5.1.2.5. Wyréwnanie i wzmocnienie dna wykopu

Przed utéeniem kanalizacji dno wykopu powinnodwyréwnane i uksztattowane ze spadkiem zgodnie z
wymaganiami pkt 3.6 normy BN-73/8984-05 [8]. W giach mato spoistych na dno wykopu rgletozy¢ tawe z
betonu kl. B20 o gruldgi co najmniej 10cm.

5.1.3.Uktadanie cigéw kanalizaciji
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5.1.3.2. Ukfadanie rur

Z pojedynczych rur naky tworzy¢ zestawy kanalizacji wg ustalonych z ¢gem telekomunikacyjnym
ilosci otworéw w warstwach.

Odlegtgci pomigdzy poszczegdlnymi rurami w warstwie nie powinny ogniejsze od 2 cm, a gdzy
warstwami od 3cm. Na przygotowane dno wykopu haletozy¢ jedmg lub kilka rur w jednej warstwie. W
przypadku uktadania nggnych warstw, ulborg warstwe rur naley zasypa piaskiem lub przesianym gruntem,
wyréwna i ubija¢ ubijakiem mechanicznym.

5.1.4.Zasypywanie kanalizacji
5.1.4.1. Zasypywanie kanalizacji z rur HDPE

Ostatng, gérry warstwe kanalizacji z rur HDPE nalg przysypa piaskiem lub przesianym gruntem do
grubdci przykrycia nie mniejszej od 5 cm, a rgstie warstw piasku lub przesianego gruntu grébiookoto 20
cm. Nasgpnie naley zasypd wykop gruntem warstwami co 20 cm i ulgijabijakami mechanicznymi.

5.1.5.Skrzyzowania i zblkenia kanalizaciji
5.1.5.1. Trasa kanalizacji

Na skrzyowaniach z jezdniami trasa kanalizacji powinn& bygodna z wymaganiami podanymi w
punkcie 5.1.8.1 niniejszej ST i zlokalizowana pagekn 96 do osi jezdni z dopuszczalrodchytly 15°. Pod
projektowanymi drogami kanalizgcjeletechniczg nalery uktada w wykopach przed robotami drogowymi, a pod
jezdniami istniejcymi metod poziomego wiercenia spitem dosgpnym Wykonawcy i zaakceptowanym przez
Inzyniera.

5.1.5.2. Skrzyowania i zblzenia z uragdzeniami podziemnymi

Przy skrzgowaniach z innymi urgdzeniami podziemnymi kanalizacja kablowa powinnajdowa si¢ w
zasadzie nad tymi wdzeniami. Inne rozwgzania dopuszczaestylko w wyjatkowych przypadkach, gdy pokrycie
kanalizacji g6g bytoby mniejsze od wymaganego wg pkt 5.1.4 nigigjST.

Najwazniejsze dopuszczalne odleggd w rzucie pionowym lub poziomym guzy krawedziami cagow
kanalizacji a innymi urgdzeniami podziemnymi nie powinny bynniejsze od podanych w tablicy 5 normy BN-
73/8984-05 [8].

5.2. Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe

5.2.1.Ukfadanie kabli w kanalizacji

Uktadanie kabli w kanalizacji powinno byvykonywane z zachowaniem ngstijacych postanowi&
a) w pierwszej kolejrigi nalezy zajmowa otwory w dolnej warstwie ggu kanalizacji, a do jednego otworu
nie wolno wcigat wigcej niz:
- 1 kabel, jeeli srednica zewetrzna jest wgksza od 50 mm,
- 2 kable, jeeli suma ichérednic nie przekracza 75%ednicy otworu,
- 3iwkcej kabli, jeeli suma ichérednic nie przekracza wielko srednicy otworu kanalizacji,
b) w studniach kablowych kable powinnyébytozone na wspornikach kablowych, kable nie powinny si
krzyzowat migdzy sola, promier wygigcia kabla TKM nie powinien lymniejszy od 10-krotnej jegérednicy,
a kabla XTKM od 12-krotnej jegé&rednicy.

5.2.2.Skrzyzowania i zblkenia
5.2.2.1. Skrzyowania i zblkzenia kabli ziemnych z drogami

Przegcie kabla ziemnego pod drogami powinno¢byykonane w rurach stalowych, betonowych lub
innych o nie gorszej wytrzymaioi mechanicznej, uktadanych zgodnie z wymaganiai7B3/8984-05 [8].

5.2.2.2. Skrzyowania kabli ziemnych z ruragjami

Przy skrzgowaniu linii kablowej z rurogigiem podziemnym, kabel powinien dyutozony nad
rurociggiem. Jéli odlegtas¢ w pionie medzy rurocigiem a kablem mniejsza jest od podanych w tablicyoBny
BN-76/8984-17 [17], naley stosowd jako rug ochronm stalow lub inm o nie gorszych wikiwosciach na
diugcéci po 1,0 m z obu stron miejsca skiayania od gabarytu ruraegju.

5.2.2.3. Skrzzowania telekomunikacyjnych kabli ziemnych z kablateiktroenergetycznymi
Skrzyzowania telekomunikacyjnych kabli miejscowych z @&leknergetycznymi liniami kablowymi
powinny by wykonane zgodnie z wymaganiami PN-78/E-05125 [18].
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5.2.2.4. Zblkenia telekomunikacyjnych kabli ziemnych z podbuddinii elektroenergetycznych
Zblizenia telekomunikacyjnej linii kablowej z podbudsiinii elektroenergetycznych powinny bygodne
z PN-75/E-05100 [19].

5.2.2.5. Najmniejsze dopuszczalne odlégt@abla ziemnego od innych udzen i obiektéw
Najmniejsze dopuszczalne odlegiokabla ziemnego od innych udzei i obiektow podanegsw tablicy 5
normy BN-76/8984-17 [17].

5.2.2.6. Skrzyowania telekomunikacyjnych linii kablowych nadzieyoh z drogami

Najmniejsza dopuszczalna wyseéko zawieszenia telekomunikacyjnych kabli nadziemnyphzy
skrzyzowaniu z drogami powinna wyna@sb m.

5.3.3.0chrona linii kablowych
5.3.3.1. Zabezpieczenie kabli od uszkadeeechanicznych

Kabel ziemny powinien kiyzabezpieczony od uszkodzenechanicznych przykrywami kablowymi w
nastpujacych przypadkach:
a) na calym przebiegu w terenie zabudowanyrmn doalatkowo po 10 m z kdej strony granicy zabudowy,
b) przy zblkeniach z kablami elektroenergetycznymi i innymigdzeniami podziemnymi o odlegicach
mniejszych od 1,0m - na calej didgozblizenia.

5.3.4.Znakowanie telekomunikacyjnych kabli miejscowych
5.3.4.1. Wymagania ogoine

Trwala i wyrazna numerac} nalezy umieszczé na szafkach kablowych, kablach, glowicach orazash
i skrzynkach kablowych. Numeraapalezy wykona za pomog szablonéw wg BN-73/3238-08 [21].

5.3.4.2. Znakowanie kabli

Znakowanie kabli w kanalizacji powinno dywykonane w studniach kablowych za pomampasek
oznaczeniowych wg BN-72/3233-13 [22] z wimée odcénietymi numerami.

Oznaczenie pofenia kabla ziemnego w miejscach, w ktérych brak gatych i trwatych obiektow,
powinno by wykonane stupkami oznaczeniowymi wg BN-74/323323].

1. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Celem kontroli jest stwierdzenie gghiccia zatl@onej jakdgci wykonywanych robot przy przebudowie linii
kablowej.

Wykonawca ma obowkek wykonania petnego zakresu bada budowie w celu wskazaniazimierowi
zgodndci dostarczonych materiatow i realizowanych robétymaganiami ST.

Przed przyspieniem do badania, Wykonawca powinien powiadommzyniera o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia fraipiwyniki bada do akceptacji layniera.

Wykonawca powiadamia pisemnie zymiera o zakaczeniu kadej roboty zanikajcej, ktog moze
kontynuowa dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przezhiera.

Kontrola jakdci robét telekomunikacyjnych powinna odbyivaie w obecnéci przedstawicieli urgdu
telekomunikacyjnego i zaktadu radiokomunikacji leteansmisji. Jak& rob6t musi uzyska akceptagj tych
instytucji.

6.2. Kanalizacja teletechniczna

Kontrola jakaéci wykonania kanalizacji teletechnicznej polegespeawdzeniu:

- trasy kanalizacji przez eglziny uporadkowania terenu wzdiciggéw kanalizacji w miejscach studzien

kablowych,

- przebiegu kanalizacji na zgodti@ dokumentagj projektowvs,

- prawidtowdci wykonania cigéw kanalizacji polegagej na sprawdzeniu diposci rur, wykonania

skrzyzowan z obiektami,

- prawidtowdci budowy studni kablowych polegagj na sprawdzeniu wymagaormy BN-85/8984-01 [4].
17 [17].
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6.5. Ocena wynikoéw bada

wymaganiami normy, jeeli sprawdzenia i pomiary podane w

Przedstawiomn do odbioru kablow lini¢ telekomunikacyja nalezy uzna& za wykonaa zgodnie z

rozdzialereddty dodatni wynik.

Elementy linii i kanalizacji, ktére w wyniku przegwadzonych badaotrzymaly ocea ujemry, powinny
by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszoneodbioru.

2. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygee obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagjalne”.
Obmiaru robét dokortanalezy w oparciu o dokumentagprojektovs i ewentualnie dodatkowe ustalenia,
wynikle w czasie budowy, akceptowane przeziera.

Jednosti obmiarow rur ostonowych kablowych linii telekomunikacyjnyjst metr.

3. ODBIOR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagéline”.
Po wykonaniu przebudowy kanalizacji teletechni¢znekabli telekomunikacyjnych do eksploatacii,
Wykonawca zobowjizany jest dostarczyZamawiajgcemu nasipujace dokumenty:
aktualg powykonawcz dokumentagj projektovs,

geodezyjn dokumentagj powykonawcsi,

protokéty z dokonanych pomiaréw,

protokéty odbioru rob6t zanikagych,

protokot odbioru robét przez vitawy urzad telekomunikacyjny i zaktad radiokomunikacji igghnsmisji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ za jednostk obmiarovs nalery przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgrjakosci wykonanych

robot na podstawie atestow producentadeen, ogkdzin i pomiarow sprawdzagych.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

roboty przygotowawcze,

dostarczenie i zmontowanie gnizea,

uruchomienie przebudowywanych adzen,

zdemontowanie kolizyjnych odcinkéw linii,

transport zdemontowanych materiatow,

przeprowadzenie préb i konserwowanieadzen w okresie gwaranciji,

wykonanie inwentaryzacji wdzen telekomunikacyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. BN-87/6774-04
2. PN-88/B-32250
3. PN-88/B-06250
4. BN-85/8984-01
5. BN-74/3233-15
6. BN-80/C-89203
7. PN-76/D-79353
8. BN-73/8984-05
9. BN-76/3238-13
10. PN-85/T-90310
11. PN-85/T-90311
12. PN-85/T-90331
13. PN-83/T-90330
14. BN-80/3231-25
15. BN-85/3231-28

Kruszywa mineralne do nawierzamigowych. Piasek.

Materiaty budowlane. Woda do bétnzapraw.

Beton zwykty.

Telekomunikacyjne  sieci
Klasyfikacja i wymiary.

Bloki betonowe ptaskie.

Rury z nieplastyfikowanego polarku winylu (PCW).

Bony kablowe.

Kanalizacja kablowa. Og6lne wynmaga badania.

Nakzizia teletechniczne i przybory pomocnicze. Spraamnlzio uktadania
blokéw betonowych.

Telekomunikacyjne kable miejsc@averigzkami czwdrkowymi o izolaciji
papierowej i powtoce otowianej. Ogélne wymagart@adania.

Telekomunikacyjne kable miejscavevigzkami czworkowymi o izolacji
papierowej, 0 powtoce otowianej, nieopancerzonganzerzone.

Telekomunikacyjne kable miejscaweigzkami czworkowymi, pczkowe,
0 izolacji polietylenowej z zapegrprzeciwwilgociows, nieopancerzone i
opancerzone z ostgipolietylenovy lub polwinitows.

Telekomunikacyjne kable miejscaweigzkami czworkowymi, pczkowe,
o0 izolacji polietylenowej. Ogéine wymagania i badan

Skrzynka kablowa 10/20.

Skrzynki kablowe 30-parowe.

kablowe ejstowe. Studnie

kablowe.
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16.
17.
18.

19.
20.

21.

22.
23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.
40.
41.

42.

43.
44,
45,
46.

BN-65/8984-11
BN-76/8984-17
PN-76/E-05125

PN-75/E-05100
BN-76/8984-26

BN-73/3238-08

BN-72/3233-13
BN-74/3233-17

PN-84/T-90340

PN-84/T-90341

PN-84/T-90342

PN-84/T-90345

PN-84/T-90347

PN-87/T-90351

PN-87/T-90352

PN-83/T-90332

WT-84/K-187

WT-86/K-094.02

WT-86/K-245.02

WT-80/K-132

WT-80/K-133

WT-84/K-186

BN-88/8984-17/03

BN-79/8976-78-78

BN-72/3233-72

PN-77/E65030/00

i01
BN-89/8984-18

PN-88/B-30000
BN-73/3233-02
BN-73/3233-03
BN-69/9378-30

Z4cza lutowane. Wymagania techniczne.

Telekomunikacyjne sieci miejsco@gd6lne wymagania.

Elektroenergetyczne i sygnaligacylinie kablowe.
budowa.

Elektroenergetyczne linie naptraue. Projektowanie i budowa.

Kontrola @iieniowa kabli telekomunikacyjnych. System z auttmznym
dopelniaczem gazu. Ogd6lne wymagania i badania.

Telekomunikacyjne linie napowiatr i kablowe sieci miejskiej. Szablony
do znakowania.

Telekomunikacyjne linie kablov@paski oznaczeniowe.

Telekomunikacyjne linie kablov&upki oznaczeniowe i oznaczeniowo-
pomiarowe.

Telekomunikacyjne kable dalefow symetryczne z wikami parowymi,

o izolacji polietylenowej piankowej. Ogélne wymaganbadania.

Telekomunikacyjne kable dalefow symetryczne z wikami parowymi,

o izolacji polietylenowej piankowej, o powloce alumiowej z oston
ochronm polietylenowvy.

Telekomunikacyjne kable dalefos symetryczne z wikami parowymi,

o izolacji polietylenowej piankowej, o powloce aluniowej, opancerzone,
w ostonach z materiatéw termoplastycznych.

Telekomunikacyjne kable dalefkos symetryczne 2z wikami
czworkowymi o izolacji polietylenowej piankowej. Glge wymagania i
badania.

Telekomunikacyjne kable daleko® symetryczne 2z wikami
czwolrkowymi o izolacji polietylenowej piankowej i powtoce otowianej,
opancerzone, z ostonami ochronnymi z tworzyw tetdagigcznych.

Telekomunikacyjne kable dalekos symetryczne o izolacji papierowo-
powietrznej i powtoce otowianej. Rodzaje kabli.

Telekomunikacyjne kable dalekow symetryczne o
polietylenowo-powietrznej i powtoce otowianej. Ragkz kabli.

Telekomunikacyjne kable miejscawgigzkami czwoérkowymi, pczkowe,

o izolacji polietylenowej, o powtoce stalowej, spawj, falowanej, z ostan
polietylenovg lub polwinitows.

Telekomunikacyjne kable miejscowezkowe, o izolacji polietylenowej,
ekranowane o powtoce stalowej spawanej, falowaasjary polietylenovy.

Telekomunikacyjne kable dalekase 2z parami wspotosiowymi
matowymiarowymi, o powtoce aluminiowej, nieopaneeie i opancerzone,

z ostonami ochronnymi z tworzyw termoplastycznych.

Telekomunikacyjne kable dalekase 2z parami  wspotosiowymi
normalnowymiarowymi, o powloce metalowej, opanceg,0z ostonami
polietylenowymi.

Telekomunikacyjne kable dalekose rozdzielcze =z  wrkami
czworkowymi o izolacji polietylenowej piankowej ippwtoce otowianej.
Telekomunikacyjny kabel rozdzielczy wigzkami parowymi o izolacji
polietylenowej piankowej i powtoce otowiane;.

Telekomunikacyjne kable dalekese rozdzielcze z  wekami
czwolrkowymi o izolacji polietylenowej piankowej, iekiowane w powtoce
stalowej, z ostom polietylenove.

Telekomunikacyjne sieci miejse. Linie kablowe. Ogdlne wymagania i
badania.

Pustak kablowy.

Prefabrykowana przykrysedbetowa.

Ochrona przed korogj Ochrona katodowa. Wspoélne wymagania i badania.
Ochrona metalowych ¢gci podziemnych.

Telekomunikacyjne linie kablowalakos¢zne. Ogoélne wymagania i
badania.

Projekty budowlane. Obliczengysizne.

Telekomunikacyjne sieci kablowiejatowe. Wietrznik do pokryw.

Ramy i oprawy pokryw.

Telekomunikacyjne sieci kablowiejatowe. Wsporniki kablowe.

Projektowanie i

izolacji
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47. BN-86/3223-16 Telekomunikacyjne sieci miejsco®eafki kablowe.

48. BN-79/3223-02 Telekomunikacyjne linie kablow&espoty pupinizacyjne i skrzynie
zespotéw pupinizacyjnych.

49. BN-70/3233-05 Haczyk i opaski do zawieszargfeaicznych kabli miejscowych.

50. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

51. PN-84/T-90346 Telekomunikacyjne linie dalekgse symetryczne z aikkami

czworkowymi o izolacji polietylenowej piankowej imowtoce aluminiowej
z ostory ochronmn polietylenovy.

52.  PN-87/T-90350 Telekomunikacyjne kable dalekos symetryczne o powtoce otowianej.
Ogolne wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

53. Instrukcja montas telefonicznych kabli miejscowych o izolacji papeo-powietrznej i powitoce
polietylenowej z zaparprzeciwwilgociowg (XTKM) - ZBt - 1970 r.

54. Ustawa Rady Ministréw nr 60 z dnia 21 marca 1985bdrogach publicznych.

55. Rozporzdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Maszyn Bwthmych w sprawie bezpiecrstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-raintvych i rozbiérkowych. Dziennik Ustaw Nr 13 z
dnia 10 kwietnia 1972 r.

35.



D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne[ (S wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwigzanych z profilowaniem i zggzczaniem podi@ gruntowego przy realizacji rob6t zwmanych z przebudaow
parkingu przy bloku na ul. 11 Listopada w msc. Ritaissaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowiwi@aujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem
profilowania i zagszczania podia pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni parkingu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid”l.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Do profilowania i zagszczania podia naley stosowé nastpujacy sprzt:
- rowniarki
— spycharki uniwersalne z ukaie ustawianym lemieszem;
- drobny sprzt reczny do profilowaniagcznego , w miejscach gdzie inny sgiraie mae mie zastosowania
- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wiglkzag:szczanej powierzchni,
— ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastoani& w miejscach trudnodepnych dla wgkszego spragu
- lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Stosowany spkz nie maze spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagani@raj pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotycgce transportu materiatéw podano w ST D-04.03.G4pk
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-Q0MONymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przyghi¢c do wykonania profilowania i zagzczenia podiea bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Waiejsze przysipienie do wykonania
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profilowania i zagszczania podiaa jest maliwe wytacznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztaltowank@ryta w planie i profilu powinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdpniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoazliwiaé nackgniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia rob6t w odstach nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegolrgi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
sg roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywd recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o maltym em&r Sposéb wykonania musicbgaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poesniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w wadub odwieziony na odklad w miejsce wskazane prze
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshicze

Po oczyszczeniu powierzchni pozho naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkdaych podtéa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem
byly o co najmniej 5 cm wisze nk projektowane radne podiga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podta przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulciinpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowié¢
dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace dla gérnej strefy korpusu, wélm koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartci wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podiza naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriiera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podima
nalezy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kadisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Iy)

Strefa korpusu Minimalna waido . dla:
Ruch mniejszy
od ckzkiego
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podiea 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgory podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztalcenia podim wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pienggb modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢z32.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do ukladania warstw nawierzchniptavinien on zabezpieczy
podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad pregiozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Ireyniera.
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadadwaigjnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopariezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipkt 6.
6.2. Badania w czasie rob6t
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wysznggélnienie bada
i pomiarow

Minimalna czstotliwosé¢
bada i pomiaréw

1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 Rownd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe ¢o 100 m

6 Uksztattowanie osi w planié co 100 m

7 Zagszczenie, wilgotn@ gruntu| w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrraiziej ni
podiaza raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukset@énia osi w planie natg wykona& w punktach
gtownych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovy tatg zgodnie z norm
BN-68/8931-04.

Nieréwndci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrovg tata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padt@owinny by zgodne z dokumentagcjprojektovg z
tolerancy £ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej a;egj niz £ 5 cm.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podeokrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.
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Jali jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esipordwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédgeokrélonych zgodnie z norgnBN-64/8931-02
nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bad@& wediug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazupicksze odchylenia cech geometrycznych od dargch w
punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie dehlgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00@MQMymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profidoia i zagszczania
podiaza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00@@ymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektoBT i wymaganiami kiyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiprofilowania i zagszczania podia obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— profilowanie podtaa,
- zagszczenie,
- utrzymanie podiza,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie ptyy
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgké&a zagszczenia gruntu
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOW ANEGO MECHANICZNIE
(PODBUDOWA Z MIESZANKI KRUSZYWA NIEZWI AZANEGO)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y$§ wymagania ogolne dotygeze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarsgbilizowanego mechanicznie przy realizacji robot
zwigzanych z przebudayparkingu przy bloku na ul. 11 Listopada w msc.Kritossaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reabgaobot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczndjydm wykonania warstwy podbudowy zasadniczej z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie i obejmuj

a) wykonanie warstwy podbudowy zasadniczej grubcrh® kruszywa tamanego (0/31,5) z mieszanki nigzaviej

z kruszywentC 50/30stabilizowanego mechanicznie

b) wykonanie warstwy podbudowy zasadniczej grub. @2 z kruszywa tamanego (0/31,5) z mieszanki
niezwigzanej z kruszywert 50/30stabilizowanego mechanicznie

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechanicznaproces technologiczny, polegey na odpowiednim zggzczeniu w optymalne;j
wilgotnaosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanetechanicznie- jedna lub w¢cej warstw zagszczonej

mieszanki, ktéra stanowi warsfmaosng nawierzchni drogowe;.

Pozostale okienia g zgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamioganymi w

ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektows, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbpie. 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pada ST D.M.00.00.00 pkt. 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdmngtabilizowanych mechanicznie powinnotbyuszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcinega litego lub kruszywo naturalne kruszone, uayskw
wyniku przekruszenia kamieni narzutowych i otoczaakKruszywo uzyskane z przekruszenia kamieni nargyth

i otoczakdw powinno zawieéaco najmniej 80% ziaren tamanych we frakcji paejy4dmm. Za ziarno tamane
nalezy uzna ziarno o wszystkich ptaszczyznach przetamanydoistkich.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanek
Wymagania wobec kruszyw do podbudéw przedstawiotabhcy nr 1.
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Tablica 1. Wymagania wedlug WT-4 [20] i FBN 13242 [16] wobec kruszyw do mieszanek nigzamych
w warstwie podbudowy zasadniczej

Skroty wyte w tablicy: Kat. — kategoria wdaeiwosci, Dekl — deklarowana, wsk. — wskak, wsp. — wspoétczynnik,
roz. -rozdziat

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek nigzanych,

przeznaczonych do zastosowania w warstwie podbudowy
WiasCiwose Metoda zasadniczej pod nawierzchrdrogi obcizonej ruchem
badania kategorii KR1 + KR6
kruszywa
w9 Punkt Wymagania
PN-EN ymag
13242

Zestaw sit # - 4.1-4.2 0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,618,2; 16; 22,4,
31,5; 45; 631 90 mm (zestaw podstawowy
plus zestaw 1)

Wszystkie frakcje dozwolone

Uziarnienie PN-EN 431 Kruszywo grube: kat.80/20, kruszywo

933-1[5] drobne: kat. &0, kruszywo o agtym
uziarnieniu: kat. @75.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg
rysunkow 1+3

Ogolne granice i tolerancje PN-EN 4.3.2 Kat. GE20/15 (tj. dla stosunku D/ i

uziarnienia kruszywa grubego na| 933-1 [5] sita 0 pdrednich wymiarach D/1,4 ogdInd

sitach pdrednich granice wynosg 20-70% przechodzej
masy i graniczne odchylenia od typowedo
uziarnienia deklarowanego przez
producenta wynogz+15%)

Tolerancje typowego uziarnienia PN-EN 4.3.3 Kruszywo drobne: kat. GIO (tj. procent

kru- 933-1 [5] masy przechodgzej przez sito gérne D:

szywa drobnego i kruszywa o 5%, sito D/2: £10%, sito 0,063 mm:

ciagtym uziarnieniu +3%).Kruszywo o ciglym uziarnieniu:
kat. GTo20 (tj. procent masy
przechodzcej przez sito gorne D: £5%,
sito D/2: £20%, sito 0,063 mm: +4%)

Ksztalt kruszywa grubego — PN-EN 4.4 Kat. Fko(tj. maksymalna wartd

maksymalne wartei wskanika 933-3 [6] wskaznika ptaskéci wynosi< 50)

ptaskdaci

Ksztalt kruszywa grubego — PN-EN 4.4 Kat. Sis(tj. maksymalna wart@

maksymalne wartei wskaznika 933-4 [7] wskaznika ksztattu wynosk 55)

ksztattu

Kategorie procentowych PN-EN 4.5 Kat. G (. masa ziarn przekruszonych

zawartdci ziaren o powierzchni 933-5 [8] lub tamanych wynosi 90 do 100 %, a masa

przekruszonej lub tamanych oraz ziarn catkowicie zaolgglonych wynosi 0

ziaren catkowicie zaokglonych w do 3 %)

kruszywie grubym

Zawartag¢ pytow w kruszywie PN-EN 4.6 Kat. fex (tj. masa frakcji przechodeej

grubym 933-1 [5] przez sito 0,063 mm jest > 4)

Zawartag¢ pytow w kruszywie PN-EN 4.6 Kat. fex (tj. masa frakcji przechodeej

drobnyn? 933-1 [5] przez sito 0,063 mm jest > 22)

Jaka¢ pytéw - 4.7 Widciwos¢ niebadana na pojedynczych
frakcjach, a tylko w mieszankach wg
wymaga dla mieszanek

Odporndg¢ na rozdrabnianie PN-EN 5.2 Kat. LAy (tj. maksymalna wartg

kruszywa grubego 1097-2 [10] wspétczynnika Los Angeles40™)

Odporng¢ nascieranie kruszywa PN-EN 5.3 Kat. MpeDeklarowana (tj. wspotczynnik

grubego 1097-1 [9] mikro-Devala >50))

Gestas¢ ziaren PN-EN 5.4 Deklarowana

1097-6, roz.
7,819
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[11]

Nasgkliwos¢ PN-EN 55i Kat. W,;NR (tj. brak wymagania)
1097-6, roz. 7.3.2 kat. WA..2™ (tj. maksymalna wartg
7,8i9[11] nasikliwosci <2% masy)

Siarczany rozpuszczalne w kwas|e PN-EN 6.2 Kat. ASr (tj. brak wymagania)
1744-1[14]

Catkowita zawart& siarki PN-EN 6.3 Kat. QR (tj. brak wymagania)

1744-1[14]
Statdi¢ objetosci zuzla PN-EN 6.4.2.1 Kat. ¥ (tj. pecznienie< 5 % obgtosci).
stalowniczego 1744-1, roz. Dotyczyzuzla z klasycznego pieca
19.3 [14] tlenowego i elektrycznego pieca tukowego
Rozpad krzemianowy wuzlu PN-EN 6.4.2.2 Brak rozpadu
wielko- piecowym kawatkowym 1744-1, p.
19.1 [14]
Rozpadzelazawy wzuzlu PN-EN 6.4.2.3 Brak rozpadu
wielkopieco- wym kawatkowym 1744-1,
p.19.2[14]

Sktadniki rozpuszczalne w wodzi¢ PN-EN 6.4.3 Brak substancji szkodliwych w stosunku
1744-3 [15] do srodowiska wg odsbnych przepiséw

Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak ciat obcych takidhdeewno, szkto i

plastik, mogcych pogorsz§ wyrob
koncowy

Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 7.2 Kat. SBa pekiarowana(tj- Wzrost
1367-3[13] wspotczynnika Los Angeles po gotowaniu

i PN-EN > 8%)
1097-2 [10]
Mrozoodporné¢ na frakcji kruszy-|  PN-EN 7.3.3 Skaly magmowe i przeobiome: kat. i
wa 8/16 mm 1367-1[12] (tj. zamraanie-rozmraanie< 4% masy),
skaty osadowe: kat.,f; kruszywa z
recyklingu: kat. kg (Fos****)
Sklad materiatowy - Zat. C Deklarowany
Istotne cechygrodowiskowe - Zal. C Wigkszai¢ substancji niebezpiecznych
pkt okreslonych w dyrektywie Rady
C.34 76/769/EWG zazwyczaj nie wygtuje w

zrédtach kruszywa pochodzenia
mineralnego. Jednak w odniesieniu do
kruszyw sztucznych i odpadowych naje
bada czy zawarté¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza wacio
dopuszczalnych wg oglonych przepiséw

*) taczna zawart® pytldw w mieszance powinnaegniesci¢ w wybranych krzywych granicznych
**) Do warstw podbudéw zasadniczych na drogablizonych ruchem KR5-KR6 dopuszczas gdynie

kruszywa

charakteryzage s¢ odporngcia na rozdrabnianie LA35

***)

W przypadku, gdy wymaganie nie jest speimio naley sprawdzt mrozoodporné&t

**xx) Pod warunkiem, gdy zawarkg w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.3.2. Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa najestosowa wodk nie zawierajcg sktadnikéw wptywajcych szkodliwie na mieszaak
kruszywa, ale umdiwiajaca wtasciwe zagszczenie mieszanki niezyziane;.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” gt 3.
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3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagasic mazliwoscig korzystania ze
sprztu dostosowanego do prztg¢j metody robaét, jak:
a) mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszywa, esgone w urzdzenia dozujce wod, ktdre powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgog¢nboptymalnej,
b) ukfadarki lub réwniarki do rozkladania mieskakruszywa niezwjzanego,
c) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub stathe do zagszczania mieszanki,
d) zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walgibracyjne, do stosowania w miejscach trudno
dostpnych.
Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentdw lub propozycji Wykonawcy i powinienctgaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajd1], pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Materiaty sypkie (kruszywa) nima przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyminmagei i nadmiernym zawilgoceniem.
Woda mae by dostarczana wodagiem lub przewsnymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@Q/NMymagania ogdlne” [1], pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Spos6b wykonania robdét powinien dyzgodny z dokumentagj projektovs i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfngodanych
w zahcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonaniu robo6t obejmuayj

roboty przygotowawcze,

projektowanie mieszanki,

odcinek probny,

wbudowanie mieszanki,

roboty wykaczeniowe.

o grobPE

.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysgpieniem do rob6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST ludkaza Inzyniera:
ustalt lokalizacg robét,
przeprowadzi obliczenia i pomiary niezlllne do szczego6towego wytyczenia robét oraz ustaleianych
wysokasciowych,
usun¢ przeszkody utrudniage wykonanie robét,
wprowadz oznakowanie drogi na okres robot,
zgromadzi materialy i sprgt potrzebne do rozpoegezia rob6t.
Mozna dodatkowo korzystaz ST D-01.00.00 [2] przy robotach przygotowawczgechz z ST D-02.00.00
[3] przy wystpowaniu robét ziemnych.

5.4. Projektowanie mieszanki kruszywa niezwizanego
5.4.1.Postanowienia ogdlne

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi
do akceptacji projekt skladu mieszanki kruszywawigzanego oraz wyniki baddaboratoryjnych poszczeg6inych
sktadnikéw i probki materiatéw pobrane w obegridnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez liyniera.
Projektowanie mieszanki polega na doborze kruszgwamieszanki oraz ikwi wody. Procedura projektowa
powinna by oparta na prébach laboratoryjnych i/lub polowycheprowadzonych na tych samych sktadnikach, z
tych samychzrodet i o takich samych wdaiwosciach, jak te ktére dulg stosowane do wykonania podbudowy
zasadniczej.
Sklad mieszanki projektuje esizgodnie z wymaganiami wobec mieszanek nigzanych do podbudowy
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zasadniczej, ok&onych w tablicy 4. Wartéi graniczne i tolerancje zawiegajozrzut wynikagcy z pobierania i

dzielenia probki, przedziat ufdo (precyzja w poréwnywalnych warunkach) oraz niemémierndgci warunkow

wykonawczych.

Mieszanki kruszyw powinny lytak produkowane i skiadowane, aby wykazywaly za@roe jednakowych
wihasciwosci, spetniagc wymagania z tablicy 4. Mieszanki kruszyw powinhy¢ jednorodnie wymieszane i
powinny charakteryzowasie rownomiern wilgotnaicig. Kruszywa powinny odpowiadavymaganiom tablicy 1,
przy czym w mieszankach wyprodukowanych zny&h kruszyw, kady ze skfadnikdw musi spetdiavymagania

tablicy 1.

Przy projektowaniu mieszanek kruszyw z recyklingozna ustala sktad mieszanek, wzorg sk na przyktadach
podanych w zaftzniku 1.

5.4.2.Wymagania wobec mieszanek

W warstwach podbudowy zasadniczejmacstosowanastpujagce mieszanki kruszyw:
1. 0/31,5 mm,

Wymagania wobec mieszanek przeznaczonycpodbudowy zasadniczej, podane w tablicy 406tda
wrazliwosci na mréz mieszanek kruszyw, dotydaadania materiatu po qmiokrotnym zagszczeniu w aparacie
Proctora wedtug PN-EN 13286-2 [18].

Zawarta¢ pytow w mieszankach kruszyw do warstwy podbudoagyariniczej, ok&ana wg PN-EN 933-
1 [5], powinna by zgodna z wymaganiami tablicy 4. W przypadku stabaiszyw, zawart@ pytdbw w mieszance
kruszyw naley rowniez bad& i deklarowa, po pkciokrotnym zagszczeniu metagProctora. Zawartg pytow w
takiej mieszance po giokrotnym zagszczeniu metagProctora powinna réwniespetnig wymagania podane w
tablicy 4. Nie okréla s wymagania wobec minimalnej zawaitopytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do
warstwy podbudowy zasadniczej.

Zawart@¢ nadziarna w mieszankach kruszyw, dlaea wedtug PN-EN 933-1 [5] powinna spethia
wymagania podane w tablicy 4. W przypadku stabyetskyw decyduje zawaré nadziarna w mieszance kruszyw
po piciokrotnym zagszczeniu metagProctora.

Uziarnienie mieszanek kruszyw o wymiarach ziarend0 do 31,5 mm natg okresli¢ wedtug PN-EN
933-1 [5]. Krzywe uziarnienia mieszanki kruszyw piomy zawierg si¢ w obszarze mgdzy krzywymi granicznymi
uziarnienia przedstawionymi na rys. 1. Na rys.okgzano rownie liniami przerywanymi obszar uziarnienia SDV,
w ktérym powinna s miesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki ,S” deklarowana prdestawe/producenta.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszankiskyw naley rowniez bad& i deklarow& po
pigciokrotnym zagszczeniu metagdProctora. Kryterium przydatgoi takiej mieszanki, pod wzgllem uziarnienia,
jest spetnione, jeeli uziarnienie mieszanki poguiokrotnym zagszczeniu metagProctora miéci sic w krzywych
granicznych podanych na rys. 1.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiskywa niezwjzanego 0/31,5 mm do warstw podbudowy
zasadniczej

Oprocz wymaga podanych na rys. 1, wymage siby 90% uziarni@ mieszanek zbadanych w ramach ZKP w
okresie 6 miescy spetniato wymagania kategorii podanych w talelica i 3, aby zapewéiednorodnéc i ciggtosé
uziarnienia mieszanek.

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodcdiouziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanideklarowan przez
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producenta warteiag (S). Wymagania dotygzprodukowanej i dostarczanej mieszankisliJmieszanka zawiera
nadmiern zawartd¢ ziaren stabych, wymaganie dotyczy deklarowanegezproducenta uziarnienia mieszanki po
pieciokrotnym zagszczeniu metagdProctora

Mieszanka Poréwnanie z deklarowamrzez producenta watitia (S)
niezwigzana, Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m)
mm 0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 31p
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez produceni@szanek powinna nie tylko nd@¢ sie w odpowiednich
krzywych uziarnienia (rys. 1) ograniczonych przeaywmi liniami (SDV) z uwzgldnieniem dopuszczalnych
tolerancji podanych w tablicy 2, ale powinna spagiakze wymagania gigtosci uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobeagiosci uziarnienia na sitach kontrolnych -znice w przesiewach podczas bada
kontrolnych produkowanych mieszanek

Mieszanka, Minimalna i maksymalna zawasbfrakcji w mieszankach;
mm [réznice przesiewdw w % (m/m) przez sito (mm)]
1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22|4 16/31,
min. [ max| min.| max | min. | max| min.]| maxX min. | max| min.] maxX min. | max| min. | n
0/31,5 4 15 7 20 - - 100 24 - - 10 2b -

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw drdsaych powinny spelntawymagania wg tablicy 4.
Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstibudowy zasadniczej odimie wraliwosci na mréz
(wskaznik SE), dotycz badania materiatu poguiokrotnym zagszczeniu metoda Proctora wedtug PN-EN 13286-2
[18]. Nie stawia s wymaga wobec wodoprzepuszczakwm zag:szczonej mieszanki niezgzianej do podbudowy
zasadniczej, o ile szczeg6towe rogmania nie przewidgjtego.

Zawart@d¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiadaymaganej zawartoi wody w trakcie
wbudowywania i zagszczania okrdonej metod Proctora wedtug PN-EN 13286-2 [18], w granicaodanych w
tablicy 4.

Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczejynalgkona na mieszance zaszczonej metagProctora
do wskanika zagszczenia Is = 1,0 i po 96 godzinach przechowywgsjiv wodzie. CBR naley oznaczy wg PN-
EN 13286-47 [19], a wymaganie pra§jwg tablicy 4.

Istotne cechysrodowiskowe

Zgodnie z dotychczasowymi éleiadczeniami, dotyeymi stosowania w drogownictwie mieszanek z kruszyw
naturalnych oraz gruntéw, moa je zalicz¢ do wyrobow budowlanych, ktére nie oddziatywazkodliwie na
srodowisko. Wekszas¢ substancji niebezpiecznych olienych w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie
wystepuje w takich mieszankach. W przypadku stosowanmi@szankach kruszyw w stosunku do ktérych brak jes
jeszcze ustalonych zasad, np. kruszywa z recyklinguszywa z pewnych odpadéw przemystowych, zaki¢ca
zachowanie ostémosci. Przydatnéc takich kruszyw, j#i jest to wymagane, mie by¢ oceniona zgodnie z
wymaganiami w miejscu ich stosowania. W przypadkagtpliwych nalery uzysk& ocere takiej mieszanki przez
wihasciwe jednostki.

Wymagania wobec mieszanek

W tablicy 4 przedstawia gizbiorcze zestawienie wymagavobec mieszanek kruszywa niezganego w warstwie
podbudowy zasadniczej.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek kruszyieawiagzanego w warstwie podbudowy zasadniczej

Skroty wyte w tablicy: Kat. — kategoria wdeiwosci, wsk. — wskanik, wsp. — wspétczynnik

Wymagania wobec mieszanek kruszywa nigzamego w warstwie
podbudowy zasadniczej pod nawierzghthiogi obcizonej ruchem
e, kategorii KR1 + KR6

Wiasciwos¢ PUNK
kruszywa PN- Wymagania

EN

13285
Uziarnienie mieszanek 4.3.] 0/31,5
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Maksymalna zawarté pytow: 4.3.2 | Kat. Uk (tj. masa frakcji przechodeej przez sito 0,063 mr

Kat.UF powinna by < 9%)

Minimalna zawarté pytow: 4.3.2 | Kat. Lk (tj. brak wymaga)

Kat. LF

Zawartag¢ nadziarna: 4.3.3 | Kat. OG (tj. procent przechodeej masy przez sito 1,4D

Kat.OC powinien wynosi 100%, a przechodzej przez sito [Y
powinien wynost 90-99%)

Wymagania wobec uziarnienia 4.4.1  Krzywe graniazziarnienia wedtug rys. 1+2

Wymagania wobec jednorodéw | 4.4.2 | Wgtab. 2

uziarnienia poszczegélnych partiif—

poréwnanie z deklarowagnprzez

producenta wartgia (S)

Wymagania wobec jednorodéw | 4.4.2 | Wgtab. 3

uziarnienia na sitach kontrolnych|—

réznice w przesiewach

Wrazliwo$¢ na mroz; wskanik | 4.5 45

piaskowy SE” , co najmniej

Odporna¢ na  rozdrabnianig

(dotyczy frakcji 10/14 mm odsiangj

z mieszanki) wg PN-EN 1097-
[9], kat. nie wysza ni

p

1

Kat. LAgs (tj. wspotczynnik Los Angeles 35)

Odporng¢ na scieranie (dotyczy
frakcji 10/14 mm odsianej
mieszanki) wg PN-EN 1097-1 [9
kat. Mpe

™~

Deklarowana

Mrozoodporné¢ (dotyczy frakcji
kruszywa 8/16 mm odsianej
mieszanki) wg PN-EN 1367-1 [12

Kat. F4 (tj. zamrzanie-rozmraanie, procent masy 4)

Wartas¢ CBR po zagszczeniu dg
wskaznika zagszczenia 4=1,0 i
moczeniu w wodzie 96 h, ¢
najmniej

>80

Wodoprzepuszczaldé mieszanki
w warstwie odgczapcej po
zagszczeniu metad Proctora do
wskaznika zagszczenia d4=1,0;
wsp. filtracji "k”, co najmniej cm/s

4.5

Brak wymaga

Zawartd¢ wody w mieszance
zagzszczanej; % (m/m) wilgotrsei
optymalnej wg metody Proctora

h

80-100

Inne cechyrodowiskowe

4.5

Wikszags¢ substancji niebezpiecznych o#eych w
dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie vgyatie w
zrédtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jedna
odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych iya

ie

badg czy zawarté¢ substancji niebezpiecznych n
przekracza wartei dopuszczalnych wg oeinych
przepiséw

7 Gdy wartdci obliczone z 1,4D oraz d/2 nie sloktadnymi wymiarami sit serii ISO 565/R20, naleprzyja¢
nastpny nizszy wymiar sita. X D=90 mm naley przyja¢ wymiar sita 125 mm jako waré nadziarna.
") Procentowa zawarté ziaren przechodrych przez sito D mi@ by wicksza nk 99% masy, ale w takich
przypadkach dostawca powinien zadeklarétypowe uziarnienie.
™ Badanie wskznika piaskowego SE nalg wykona na mieszance po gmiokrotnym zagszczeniu metag

Proctora wg PN-EN 13286-2 [18].
5.5. Odcinek prébny

Nie przewiduje si wykonania odcinka prébnego.

5.6. Wytwarzanie mieszanki kruszywa na warstw podbudowy zasadniczej

Mieszank kruszywa oscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
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mieszarkach, gwaranfigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszarkiytiwbrnie mieszanek kruszywa)
stacjonarne lub mobilne powinny zapewniggtos¢ produkcji zgodn z recepi laboratoryjn.

Ze wzgkdu na konieczni& zapewnienia mieszance jednorofltionie zaleca i wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegoélnych frakcji kruszywa na drodze

Przy produkcji mieszanki kruszywa nayeprowadzé zaktadowg kontrok produkcji mieszanek niezgdanych,
zgodnie z WT-4 [20] zakznik C, a przy dostarczaniu mieszanki przez prediadostawe nalezy stosowa sie do
zasad deklarowania w odniesieniu do zakresu ugaiamipodanych w WT-4 [20] zgdznik B.

5.7. Wbudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa niezgdanego po wyprodukowaniu powinna ¢byd razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegrega i wysychaniu. Zalecagsw tym celu korzystanie z
transportu samochodowego z zabezpiegZpreykryty) skrzyni fadunkowvy.

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana meted zmechanizowan przy wyciu zalecanej, elektronicznie
sterowanej, rozktadarki, ktéra wphie mae zagszcza ukladam warstwe kruszywa. Rozkladana warstwa
kruszywa powinna hyjednakowej grubii, takiej aby jej ostateczna gruléqo zagszczeniu byta réwna gruba
projektowanej. Gruki&@ pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracza 20 cm po zagszczeniu. Jeeli
uktadana konstrukcja sktadag¢siz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwedmgch wysokéciowych. Rozpoogie
budowy kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gapczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedlug préby Proctora. Mieszanka o ¢hkszej wilgotndci powinna zostd osuszona przez mieszanie |
napowietrzanie, np. przemieszanie jej mieszakilkakrotne przesuwanie mieszanki rowniarkeeli wilgotnasé
mieszanki kruszywa jest 78za od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong
iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdjgetnos¢ mieszanki kruszywa jest wgza od
optymalnej o 10% jej warfgi, mieszank nalezy osuszy.

RoZcielorg mieszank kruszywa nalgy sprofilowa: réwniarlg lub ciezkim szablonem, do spadkéw poprzecznych i
pochyler podtuwznych ustalonych w dokumentacji projektowej. W ceaprofilowania nalegy wyréwna lokalne
wgtebienia.

5.8. Zag:szczanie mieszanki kruszywa i nimosé¢ podbudowy

Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywdeis rozpocac jej zagszczanie, ktore natg kontynuowd az do
osiggniecia wymaganego w ST wski@ika zagszczenia.

Warstwe kruszywa niezwjzanego naley zagszcza& walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi
i gladkimi. Kruszywo o przewadze ziaren grubycheral s zag:szcza najpierw walcami ogumionymi, a naphie
walcami wibracyjnymi. Kruszywo o przewadze ziaremolthych zaleca si zag:szcza& najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie gtadkimi. W miejscach trudno deghych naley stosowa zagszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne itp.

Zagszczenie powinno liyréwnomierne na catej szerakd warstwy.

Zaleca s}, aby grubé¢ zagszczanej warstwy nie przekraczata przy walcactystaych gtadkich 15cm,
a przy walcach ogumionych lub wibracyjnych 20cm.

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywa sii az do osagnigcia wymaganego wskaika
zagszczenia (podbudowa pomocnicza oraz zasadniczal.®s wg metody Proctora). Nioos¢ warstwy naley
bad& metod, obchzen ptytowych (metod VSS).

W przypadku, gdy przeprowlaenie badania zagzczenia jest niemiiwe, kontrok zagszczenia
i nosnosci podbudowy naley oprze na metodzie obgien ptytowych wg p.5.1. i rownania (R1).

Wielkos¢ E2 na warstwie podbudowy zasadniczej gbmiej ruchem kategorii:

a) KR1 nie mniejszy #il40MPa (a E1 nie mniejszyz7B80MPa).
Wskaznik odksztatcenia 10 (mierzony stosunkiem E2 do &#&)powinien by wiekszy niz 2,2.

Za zgod Inspektora Nadzoru maa przeprowadzi pomiary nénosci warstwy metod ugie¢ — bellg
Benkelmana (badanie alternatywne do metodyagbgiptytowych). Przy obgizeniu 40 kN maksymalne ugiie
sprzyste pod kotem nie nie przekrocz§.

a) na podbudowie zasadniczej 1,10mm.

5.9. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zagszczona warstwa, przed gemiem nasfpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli po wykonanej warstwie golzie s¢ odbywat ruch budowlany, to Wykonawca jest olymainy napravd
wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.

5.10. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe, zgodne z dokumentagjrojektovs, ST lub wskazaniami kyniera dotycz prac
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zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robét do isfoyeh warunkow terenowych, takie jak:
—  odtworzenie przeszkoéd czasowo ustych,

— uzupelnienie zniszczonych w czasie robétagicych elementéw drogowych lub terenowych,
—  roboty porgdkujgce otoczenie terenu robdét,

—  usungcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

(o2}

.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jajdrob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogb[dé pkt 6.

(o2}

.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:
uzyska wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv(np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE arakiem budowlanym B, certyfikat zgodieq
deklarac¢ zgodndci, aprobat techniczig, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawgdy i
wykond badania kruszyw przeznaczonych do wykonania raffifgjmugce wszystkie wigciwosci okreslone
w tablicy 1 niniejszej ST.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad@ykonawca przedstawiadynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktore naley wykona w czasie robot podaje tablica 5.

Tablica 5. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegblnienie robot €gtotliwos¢ bada Wartasci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodn& granic terenu 1 raz Wg pktu 5
robot z dokumentagjprojektovg i dokumentacji projektowej
2 Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5.3
Dla kazdej partii
3 Wiasciwosci kruszywa kruszywa i przy kadej | Wg tablicy 1
zmianie kruszywa
4 Uziarnienie mieszanki 2 razy na dz|ennej W(g tablicy 4
dziatce roboczej
5 Wilgotnas¢ mieszanki Jw. Jw.
6 Zawartd¢ pytdw w mieszance Jw. Jw.
7 Zawartg¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.
Wrazliwo$¢ mieszanki na mroz, wskaik
8 : Jw. Jw.
piaskowy
9 Zawartd¢ wody w mieszance Jw. Jw.
10 | Wartd¢ CBR po zagszczeniu mieszankj 10 Probek Jw.
na 10 000 rh
11 | Inne widciwosci mieszanki Wg ustalenia layniera | Jw.
12 | Cechyrodowiskowe Wg ustalenia Inyniera | Jw.
13 | Roboty wykaéczeniowe Ocena cigta Wg pktu 5.12

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy zasadniczej

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych warstwy z mieszanki
niezwigzanej podaje tablica 6.

Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych
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Wyszczegolnienie bada i Minimalna _ czstotliwosé
Lp. yszCzeg bada i pomiaréw Dopuszczalne odchyiki
pomiaréw
, +10 cm, -5 cm (rénice od
1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km szerokeci projektowej)
2 Rownd¢ podiuzna Wg [21] Wg [21]
3 Rowna¢ poprzeczna Wg [21] Wg [21]
+ 0,5% (dopuszczalna tolerangja
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km od spadkéw projektowych)
5 Rzdne wysokéciowe Wg [21] Wg [21]
6 Uksztattowanie osi w planié Co 100 m Prz_e sumcie od 0s
projektowanej £ 5 cm
w 3 punktach na dzialqeRéznice od grubéci
7 Gruba¢ warstwy roboczej, lecz nie rzadzigprojektowanej +10%
niz raz na 2000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@énia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano wis00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1], pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy podbudowy 2szianki niezwizanej
z kruszywem C50/30.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¢magania ogolne” [1], pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiameftug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyce podstawy ptatrei podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [t B.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowejrf) obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robaét,
- dostarczenie materiatow i spiz,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodniecepd,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania
- rozl@enie mieszanki,
- zagszczenie mieszanki,
- utrzymanie warstwy w czasie robo6t, ew. ingpr&cja warstwy,
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i hada
- uporadkowanie terenu robo6t i jego otoczenia,
- roboty wykaczeniowe,
- odwiezienie spetu.
Wszystkie roboty powinny liywykonane wedtug wymagadokumentacji projektowej, ST, specyfikacji
technicznej i postanowtelnzyniera.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoline
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2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

10.2. Normy

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Oznaczanie skiadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych detaosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
za pomog wskanika ptaskdci

7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych detaosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
— Wskanik ksztattu

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Oznaczanie procentowej

zawartdci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku pmedzenia lub
tamania kruszyw grubych

9. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznyafasciwosci kruszyw — Oznaczanie
odporndci nascieranie (mikro-Deval)

10. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznywtasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporgoi na rozdrabnianie

11. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznyelasciwosci kruszyw — Cgs$¢ 6:
Oznaczanie gptasci ziarn i nasikliwosci

12. PN-EN 1367-1 Badania wvitawosci cieplnych i odpornéi kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — G&¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKod

13. PN-EN 1367-3 Badania witawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — G&¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej mgtod
gotowania

14. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych &etavosci kruszyw — Analiza chemiczna

15. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych detawosci kruszyw — Cgz$¢ 3: Przygotowanie
wyciggOow przez wymywanie kruszyw

16. PN-EN 13242 Kruszywa do niezmanych i zwjzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictviggowym

17. PN-EN 13285 Mieszanki niezygane — Wymagania

18. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezgane i zwazane spoiwem hydraulicznym — &2 2:
Metody okrdlania gstosci i zawartéci wody — Zagszczanie meted
Proctora

19. PN-EN 13286-47 Mieszanki niezmane i zwjzane spoiwem hydraulicznym — &z 47:

Metody bada dla okrélenia n@nosci, kalifornijski wskanik nosnosci CBR,
natychmiastowy wskanik nasnosci i pecznienia liniowego

10.3. Inne dokumenty

20. Mieszanki niezwkane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania texzme (zalecone do stosowania w
specyfikacji technicznej na roboty budowlane nagdah krajowych wg zagdzenia nr 102 GDDKIA z dnia
19.11.2010r.)

21. Rozporgzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefizia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43zpd30)

22.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchoidatnych i pétsztywnych. Generalna Dyrekcja DréglRanych
— Instytut Badawczy Drég i Mostéw, Warszawa 1997
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D-05.03.23. NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWE J
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejl\Ss wymagania dotyee wykonania i odbioru
nawierzchni z betonowej kostki brukowej zméanych z przebudaywparkingu przy bloku na ul. 11 Listopada w
msc. Rutki-Kossaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowiwigaujgcy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zaanych z wykonaniem i
odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowebgjmuj:
* kostke brukowg betonovg gr. 8cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elementlobdany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metpdvibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgonéub
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charaktgyau sk ksztattem, ktory umdiwia wzajemne
przystawanie elementéw.

1.4.2. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdné od chodnika, charakteryzgy sk
statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diagonie wigksz niz 1,0 m.

1.4.3.Sciek - umocnione zaghienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzape woc.

1.4.4. Obrzeze - element budowlany, oddziejay nawierzchnie chodnikéw i ggéw pieszych od terenéw nie
przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.5. Spoina - odsp pomkedzy przylegajcymi elementami (kostkami) wypetniony okl@nymi materiatami
wypetniagcymi.

1.4.6. Szczelina dylatacyjna - odgt dziehcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu ufivdienia
odksztatcé temperaturowych, wypetniony oktenymi materiatami wypetniagymi.

1.4.7. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgpkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robdét

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia™.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotycrce materiatow

Ogdllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania
2.2.1. Dopuszczenie do wbudowania

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkkestbudownictwie drogowym jest posiadanie
waznych dokumentéw dopuszczaych Wyréb do robot budowlanych.
2.2.2. Aspekty wizualne

Wyglad, tekstura i zabarwienie kostki brukowej powinny lzgodne z wymaganiami podanymi w PN-EN
1338, punkt 5.4.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
Do wykonania nawierzchni nadg uzy¢ kostek grubéci 8cm koloru szarego i czerwonego.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw nominalnych powirng zgodne z wymaganiami podanymi w PN-EN
1338, punkt 5.2.4 (Tablica 1-3).

2.2.4. Odpornd¢ na warunki atmosferyczne
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Betonowa kostka brukowa powinnac¢bygodna z norgn PN-EN 1338. Wiéciwosci i klasy dla kostki
brukowej betonowej:
- nasikliwos¢ - nie wiksza 5%.
- odpornd¢ na zamraanie/rozmraanie z udziatem soli odladaajych- klasa 3
- odporng¢ nascieranie- klasa 4
- wytrzymala¢ na rozciganie przy roztupywaniu T zadna kostka nie powinna nigvytrzymaigci na rozciganie
mniejszej nk 3,6 MPa, ani obgienia niszcgcego mniejszego 7250 N/mm.

2.3. Materialy na podsyple¢ i do wypetnienia spoin

Nalezy stosowa nastpujgce materiaty:
a) na podsypk cementowo-piaskoyv
— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugalrgpetniajcego wymagania PN-EN 13242
(uziarnienie — GF 85, zawaktb pytow — F3, nagkliwos¢ — WA,,1), cementu powszechnegaytku
spetniajcego wymagania PN-EN 197-1 i wody odpowiadaj wymaganiom PN-EN 1008,
b) do wypelniania spoin:
- kruszywo drobne 0/2 wg normy PN-EN 13242 (uziari@éBF80, zawartg pytlow F3).

Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do keegniego wbudowania po dostarczeniu na bugow
powinno odbywa sie na podtau rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpezpieczeniu kruszywa
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi mniadéeni kamiennymi.

Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, cimap. 50 kg, mma przechowywado:

a) 10 dni w miejscach zadaszonych na otwartym iemepodicdu twardym i suchym,
b) terminu trwatéci, podanego przez producenta, w pomieszczeniaztzelnym dachuscianach oraz podtogach
suchych i czystych.

Cement dostarczony na paletach magazyngjeagem z paletami, z dopuszczaimysokdcia 3 szt. palet.
Cement niespaletowany uktadg sv stosy ptaskie o liczbie warstw 12 (dla workéwytwarstwowych). Cement
dostarczany luzem przechowujee sw magazynach specjalnych (zbiornikach stalowyclgtomowych),
przystosowanych do pneumatycznego zatadowaniaddeytania.

3. SPRAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej eodbywa si¢ r¢cznie, zwtaszcza na matych powierzchniach.

Do przycinania kostek moa stosowéaspecjalne nagzzia tryce (np. przycinarki, szlifierki z targy

Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowa zag:szczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzin
elastomerow, chronice kostki przedcieraniem i wykruszaniem naiyp

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.

4.2. Transport materiatdbw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe magby¢ przewaone na paletach dowolnymrodkami transportowymi.
Kostki w trakcie transportu powinny byabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniem.

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem | zmieszaniem z innymi materipfarPodczas transportu kruszywa powinny
by¢ zabezpieczone przed wysypaniem i rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Podsypka

Nalezy zastosowapodsyplk cementowo — piaskayl ;4.

Gruba¢ podsypki powinna wyno&ipo zagszczeniu 3 cm, a wymagania dla materiatdbw na pddsyp
powinny by zgodne z pktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od Zektowanej grubéci podsypki nie powinny
przekracza+ 1 cm.
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Podsypk cementowo-piaskogvstosuje si z zasady przy wygbowaniu podbudowy pod nawierzchri
kostki. Podsypk cementowo-piaskoavprzygotowuje s w betoniarkach, a nagmnie roZciela st na uprzednio
zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
- wytrzymalaici nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, Bs = 14 MPa.

W praktyce, wilgotné¢ uktadanej podsypki powinna bytaka, aby poscisnigciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywataesi nie byto na dtonkladow wody, a po na@igciu palcami podsypka rozsypywalg.si
Rozcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wepza uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m.
Rozcielona podsypka powinna bywyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (np.
recznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoirusn by¢ zakaiczone przed rozpoeziem wigzania
cementu w podsypce.

5.3. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca si wykonywa przy
temperaturze otoczenia niezsiej n +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni § w ciaggu dnia temperatura
utrzymuje st w granicach od ¥ do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneasprzymrozki kostk nalezy
zabezpieczg materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmaitae stomy, papitp.).

Warstwa nawierzchni z kostki powinnadbwykonana z elementéw o jednakowej grédioNa wigkszym
fragmencie robét zalecagsstosowa kostki dostarczone w tej samej partii materiatuktérej niedopuszczalne s
rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mzna wykonywa recznie.

Uktadanie ¢czne zaleca siwykonywa na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skompléoyeh pod
wzgledem ksztattu lub wymagggych kompozycji kolorystycznej ukladanych deserazor&nych wymiaréw i
ksztattéw kostek. Uktadanie kostek powinni wykonyvgazyuczeni brukarze.

Kostke uktada s} okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewpo procesie ubijania podsypka
zag:szcza si.

Powierzchnia kostek patonych obok urgdzei infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazip)
powinna trwale wystawaod 3 mm do 5 mm powsgj powierzchni tych ugdzen oraz od 3 mm do 10 mm powsj
koryteksciekowych gciekdw).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgmikach, obrzeach i studzienkach nioa wywat elementy
kostkowe wykaczeniowe w postaci tzw. potdwek i dziepgk, majcych wszystkie krawdzie réwne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztadteietypowych wymiarach, wodrprzestrzé uzupetnia si
kostl cigta, przycinam na budowie specjalnymi ngdziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targitp.).

Dzienry dzialke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zalsiga zakaczy
prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchai podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla
ubicia kostki utgonej na state. Przed dalszym wznowieniem robétwparycznie utgong nawierzchng na
podsypce piaskowej natg rozebré i usuryé wraz z podsypk

Ubicie nawierzchni nafy przeprowad@ za pomog zagszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostgnz
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wwaliywaé walca.

Ubijanie nawierzchni naky prowadzé od krawedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednoczénie w
kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréenpowierzchniowe maghby¢ zlikwidowane przez ubijanie
w kierunku wzdhinym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzme pekniete) naley wymienic na kostki cate.

Szerokeéc¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopaiennych kostek brukowych zaleca siby osie spoin porulzy
diuzszymi bokami tych kostek tworzyly z asilrogi kat 45°, a wierzchotek utworzonegathk prostego poradzy
spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spagkultuznego nawierzchni.

Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie \aga pie¢gnaciji i maze by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplt' 6.

1. Badania przed przysapieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@av
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrici, ew. badania materialtéw wykonane przez dostawigdyv
- sprawdzt cechy zewetrze gotowych materiatow.
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6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. Sprawdzenie podia i podbudowy

Sprawdzenie podi@a (podbudowy) polega na stwierdzeniu ich zgédna Dokumentagj Projektovy i
odpowiednimi ST.

6.3.2. Badanie prawidtowéci uktadania kostki

Badanie prawidiow&i uktadania kostki polega na zmierzeniu szefokspoin oraz na wizualnej ocenie
wykonanej powierzchni.

6.3.3. Sprawdzenie wypetnienia spoin
Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje wizualnie.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Rowndé

Nieréwndici podtuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrowy tatg lub planografem, zgodnie z nogrBN-
68/8931-04. Nieréwrizi podtuwzne nawierzchni nie powinny przekra¢za0Ocm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektowy z tolerancgi + 0,5%.
6.4.3. Rzdne wysokdciowe

Rdznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowymi nie powinny przekracza
+1cm.
6.4.4. Uksztalttowanie osi w planie

O$ nawierzchni w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej azegj niz = 5 cm.
6.4.5. Szeroké¢ nawierzchni

Szerokaé¢ nawierzchni nie mee r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £5¢cm.
6.4.6. Grubasé podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0cm.
6.4.7. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni z kostek betonolwyprzedstawiono
w tablicy 1.

Tablica 1. Cegstas¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw | Minimalna cgstas¢ bada i pomiarow

1 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km i w charakigryaych punktach niwelety|
2 Rzdne wysokéciowe 10 razy na 1 km i w charakterystycznych paok niwelety
3 Uksztaltowanie osi w planie 10 razy na 1 km ihamakterystycznych punktach niwelet
4 Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

5 Grubd¢ podsypki 10 razy na 1 km

Zaleca s, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wo# bylty przeprowadzone nie rzadziej
niz co 25m i we wszystkich punktach charakterystychnydla niwelety lub przekroju poprzecznego
oraz wsezdzie tam, gdzie poleci #ynier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00¢magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjkesstki brukowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jezeli
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wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt. 5 i 6 daty wyniki pozytywne.
8.3. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podim
— wykonanie podsypki
Zasady ich odbiorugsokreslone w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgodIne ustalenia dotycrce podstawy pfatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatngci stanowi jednostka obmiarowa wg pkt.7.2 wykonarejebranej warstwy nawierzchni
z kostek brukowych betonowych.

Cena jednostkowa jest cemsredniony dla przygtego sposobu wykonania i obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

— zakup i dostarczenie wymaganych materiatow

- przygotowanie podia

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej wraz zggszczeniem

— ulozenie i zagszczenie (ubicie) kostek

- wypelnienie spoin

- wykonanie wszystkich wymaganych badpomiaréw, prob i sprawdae

— oznakowanie Rob6t i jego utrzymanie

— wykonanie innych czynrigi niezlednych do realizacji Robét ofiych niniejsz ST, zgodnie
z Dokumentagj Projektovg i ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 197-1 Cement. €& 1: Sklad, wymagania i kryteria zgoditodotyczce cementu
powszechnegozytku

2. PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagameetody bada

3. PN-EN 13242 Kruszywa do niez@anych i zwazanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictvigowym.

4. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikagferania probek, badanie i ocena

przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjoceséw
produkcji betonu
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D-08.01.01 USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SIwymagania dotyegce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem krgwanikéw betonowych przy realizacji rob6t zymanych z przebudaywparkingu przy
bloku na ul. 11 Listopada w msc. Rutki-Kossaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgemjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zaanych z ustawieniem:
— kraweznikéw betonowych o wym. 15x30cm na tawie betonozveporem z bet. C12/15 (B-15),
— kraweznikéw betonowych o wym. 15x22cm na tawie betonozveporem z bet. C12/15 (B-15) (zaomych).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczomyddzielenia powierzchni znajdaych sé na
tym samym poziomie lub naidych poziomach stosowany:

a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicyzyeftstej lub wizualnej,
b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w pceniu z innymi krawznikami,
c) jako oddzielenie pomiizy powierzchniami poddanymizdym rodzajom ruchu drogowego.

1.4.2.Wymiar nominalny — wymiar kragznika okr&lony w celu jego wykonania, ktéremu powinien odpadé
wymiar rzeczywisty w okrdonych granicach dopuszczalnych odchytek.

1.4.3. Pozostale okidenia podstawowe gs zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgd[1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogé[ag¢pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdow z dokumentagcprojektowvy

Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j .
2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragznikéw na fawach mma stosowé&nastpujgce materiaty:
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,
— wodkg,
— materialy do wykonania tawy.

2.2.3.Krawezniki betonowe
2.2.3.1. Wymagania ogolne wobec kegnikow

Krawezniki betonowe mog mie¢ nasgpujace cechy charakterystyczne:
— kraweznik maze by produkowany:
a) z jednego rodzaju betonu,
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b) z réznych betonéw zastosowanych w warstwie konstrukgymaz w warstwiescieralnej (ktéra na calej
powierzchni deklarowanej przez producenta jako paahnia widoczna powinna ndieninimalrg grubgé¢

4 mm),

deklarowanymi przez producenta,

skasne krawedzie krawgznika powye] 2 mm powinny b§ okreslone jako fazowane, z wymiarami

krawgznik maze mie profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktérychenuwzgkdnia s¢ przy okrélaniu

wymiaréw nominalnych kragznika); zalecana diugé prostego odcinka kraynika wraz ze ziczem wynosi
1000 mm,

ryglowanie (przyktady w zat. 1),

powierzchnia krawznika maze by obrabiana, poddana dodatkowej obrdbce lub obrébemicznej,
ptaszczyzny czotowe kraumikow mog by¢ proste lub uksztattowane w sposéb utatudgj uktadanie lub

krawezniki tukowe mog by¢ wykonane jako wypukte lub wédte (przyktady w zat. 2),
rozr&nia st dwa typy krawznikéw (przyktady w zat. 3):

a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znajglyjch st na ré&nych poziomach (np. jezdni i chodnika),
b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajgych sé na tym samym poziomie (np. jezdni i pobocza).

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kgamkow

Wymagania techniczne stawiane keamikom betonowym okrda PN-EN 1340 [5] w sposéb
przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraimika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] domt@sia w warunkach
kontaktu z sal odladzagca w warunkach mrozu

"

Lp. Cecha Zajcznik Wymagania
1 | Ksztalti wymiary
1.1 | Wartdci dopuszczalnych odchytek C Dlugas¢: = 1%,> 4 mm i< 10 mm
od wymiaréw nominalnych, z Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
doktadndcig do milimetra - dla powierzchni: £ 3%z 3 mm,<5 mm,
- dla innych cgsci: + 5%,> 3 mm, <10 mm
1.2 | Dopuszczalne odchytki od C
ptaskaci i prostoliniowdci, dla
dtugasci pomiarowej
300 mm +1,5mm
400 mm +2,0 mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odporné¢ na zamraanie/ D Ubytek masy po badaniu: wastasrednia< 1,0 kg/nd,
rozmraanie z udziatem soli przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/m
odladzagcych
2.2 | Wytrzymaltdé¢ na zginanie (Klasa F Klasa Charakterystyczna | Kazdy pojedynczy
wytrzymatdici ustalona w wytrz. wytrzymaitai¢, MPa wynik, MPa
dokumentacji projektowej lub 1 3,5 >2,8
przez lrkyniera) 2 50 >4,0
3 6,0 > 4,8
2.3 | Trwald¢ ze wzgédu na F Krawezniki majag zadawalajca trwatas¢ (wytrzymatcc)
wytrzymaitasé jesli spetnione § wymagania pktu 2.2 oraz poddawage
normalnej konserwacji
2.4 | Odpornéé nascieranie GiH Odporrid przy pomiarze na tarczy
(Klasa odporngi ustalona w Klasa szerokiej Bdéhmego,
dokumentacji projektowej lub odpor- | sciernej, wg zatl.| wg zat. H normy — badanie
przez lrzyniera) nosci G normy — alternatywne
badanie
podstawowe
1 Nie okrela sk Nie okrela sk
3 <23 mm < 20000 mMY5000 mrd
4 <20 mm < 18000 mm¥5000 mnd
2.5 Odpornéc na pglizg/ I a)jesli gérna powierzchnia kragznika nie byta szlifowans

paslizgniecie

i/lub polerowana — zadawaaja odpornéc,

b)jesli wyj stkowo wymaga si podania wartci
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odporndci na pdlizg/paslizgniecie — naley
zadeklarowa minimalrg jej wartg¢ pomierzon wg zat.
I normy (wahadtowym przygdem do badania tarcia),

c)trwalos¢ odporndci na pdlizg/poslizgniecie w
normalnych warunkachzytkowania krawznika jest
zada-walajca przez caly okreszytkowania, pod
warunkiem widciwego utrzymywania i gdy na znacznej
czesci nie zostato odstogie kruszywo podlegage
intensywnemu polerowaniu.

3 Aspekty wizualne

3.1 Wyghd J apowierzchnia krawznika nie powinna mierys i
odpryskéw,

b)nie dopuszcza sirozwarstwié w kraweznikach
dwuwarstwowych

c)ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne

3.2 Tekstura J &rawezniki z powierzchni o specjalnej teksturze —
producent powinien okéé¢ rodzaj tekstury,

b)tekstura powinna kyporéwnana z prébkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymizprze
odbiore;,

c)roznice w jednolitdci tekstury, spowodowane
nieuniknionymi zmianami we wéaiwosci surowcow i
warunkow twardnienia, nigsiwazane za istotne

3.3 Zabarwienie J dprwiona mae by warstwascieralna lub caly element,

b)zabarwienie powinno keyporéwnane z prébkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymizprze
odbiore;,

c)roznice w jednolitéci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wigiwosci surowcow lub
warunkéw dojrzewania betonu, nig swazane za
istotne

W przypadku zastosouiekraweznikéw betonowych na powierzchniach innych przewidziano w tablicy
1 (np. przy nawierzchniach wewtrznych, nie narzonych na kontakt z splodladzajca), wymagania wobec
kraweznikow nalery odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN 1340 [5].

2.2.3.3. Sktadowanie kraggnikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvege wediug
typow, rodzajow, ksztattéw, cech fizycznych i megicznych, wielkdci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalgy uklad& z zastosowaniem podkiladek i przektadek drewniamyalymiarach:
grubas¢ 2,5 cm, szerolk 5 cm, dtugéci min. 5 cm wekszej od szerokai kraweznika.

2.2.4.Materialy na podsypki do zapraw

Nalezy stosowd nas¢pujace materiaty:
a) na podsypkcementowo-piaskogi do zapraw
— mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spelo@jo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113
[10], cementu 32,5 spehimiego wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1 adiadajcej
wymaganiom PN-88/B-32250 [11].

Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do keegniego wbudowania po dostarczeniu na bugow
powinno odbywa sie na podtau rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpezpieczeniu kruszywa
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi miadéeni kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnoétgsgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.2.5. Materiaty na tawy
Do wykonania faw pod kragnik nalezy stosowa beton klasy C12/15.
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3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1{ Bk
3.2. Sprat do wykonania robét

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Og6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidragd1] pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukladanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenien sszkodzeniami w czasie transportu,
a gorna warstwa nie powinna wystawmzascianysrodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiat®wodczas transportu kruszywa powinny labezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpgte.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QWVymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Spos6b wykonania rob6t powiniencbggodny z dokumentagjprojektowy i ST. Podstawowe czynia
przy Wykonywanlu robot obejmayj
roboty przygotowawcze,
wykonanie tawy,
ustawienie krawznikow,
wypetnienie spoin,
roboty wykaczeniowe.

oRwNE

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do robét nalky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST ludkaza Inzyniera:
— ustali lokalizacg robét,
— ustal¢ dane niezédne do szczegdtowego wytyczenia rob6t oraz ustldanych wysokaiowych,
— usuny¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drégrodzé itd.
— ustal¢ materiaty niezbdne do wykonania robot,
— okresli¢ kolejnas¢, sposab i termin wykonania robét.

5.4. Wykonanie tawy
5.4.1.Koryto pod tave

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod tagy powinny odpowiad& wymiarom fawy w planie z
uwzgkdnieniem w szerok@i dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zagszczenia dna wykonanego koryta pod g¢apowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.4.2.t awa betonowa

tawe betonowy zwykla w gruntach spoistych wykonujesdbez szalowania, przy gruntach sypkich pngle
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stosowé szalowanie.

tawe betonowg z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub bezg®dnio w
korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalewykonywa zgodnie z wymaganiami
PN-63/B-06251 [7], przy czym nafe stosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetione bitumicanag
zalewowy.

5.5. Ustawienie kraveznikdw betonowych
5.5.1.Zasady ustawiania kra@nikow

Swiatto (odlegté¢ gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno ky zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkirstalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach
wyjatkowych (np. ze wzglu na ,wyrobieniecieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zgkiszone do 16 cm.

Zewretrzna $ciana krawznika od strony chodnika powinna &yo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

5.5.2.Ustawienie krawznikéw na fawie betonowej

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonujee¢si na podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.5.3.Wypehianie spoin

Spoiny krawgznikéw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley wypelnic zwirem, piaskiem
lub zapraw cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgawikéw zaprawy
cementowo-piaskogvstosuje s wytgcznie do krawznikdw ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny krawznikdw przed zalaniem zaprawnalezy oczyici¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed
wptywami temperatury kraggniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejspoinach zalanych zapraw
nalezy zalewa co 50 m bitumiczg mag zalewowy nad szczelip dylatacyjry tawy.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny hy zgodne z dokumentacj projektova i ST. Do robo6t
wykonczeniowych naleg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw
terenowych, takie jak:

- odtworzenie elementow czasowo usgtyth,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolfidpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasaw
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawnigdyy
— ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robdtedéne w pkcie 2
(tablicy 1),
— sprawdzé cechy zewegtrzne kravgznikow.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wyghHu zewgtrznego krawznikdéw nalery przeprowadi na podstawie ogtlizin elementu
przez pomiar i ocenuszkodzé wystepujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340 [5].
Badania pozostalych materialdw stosowanych przyawishiu krawznikbw betonowych powinny
obejmowad witasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakdpkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynostt 2 cm. Zagszczenie podita powinno by zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie taw
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Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) zgodnét profilu podiwznego gérnej powierzchni taw z dokumentggjojektovy.
Profil podtwzny goérnej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niweley. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 1 cm na kade 100 m fawy,

b) wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nazét@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowanej,

c) rowng¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzes girzez przylaenie w dwoch punktach, naide 100 m tawy,
trzymetrowej taty. Przavit pomiedzy gorr powierzchmi tawy i przytazom tata nie mae przekraczal cm,

d) zagszczenie faw z kruszyw.
Zagzszczenie taw bada esiw dwoéch przekrojach na kde 100 m. tawy zezwiru lub piasku nie mog
wykazywa $ladu urzadzenia zagszczajcego.
tawy z ttucznia, badane prglwyjecia poszczegdblnych ziarn ttucznia, nie powinny palaivna wygcie ziarna z
tawy,

e) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikéw

Przy ustawianiu krag¢nikdw nalery sprawdzé:
a) dopuszczalne odchylenia linii krganikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na kade
100 m ustawionego krayunika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaayeznika od niwelety projektowanej, ktdre wynasil
cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragénikdw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach naide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorra powierzchm kraweznika i przytazorg tata
nie maze przekraczal cm,

d) doktadna¢ wypetnienia spoin badaesico 10 metréw. Spoiny muszdy¢ wypetnione catkowicie na pen
gtebokasc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00A¢gmagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego krasnika betonowego wraz z tave betonu C12/15.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00/@¢magania ogoine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tay
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki.
Odbiér tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST D-00.00.00 ,Wysarag ogolne” [1]
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” [ki 8.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m kraunika obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— o0znakowanie robot,
— przygotowanie podi,
— dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikdw z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin weptvymaga dokumentacji projektowej,
ST i specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzyszcych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale sieprzekazywane
Zamawiagjcemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
- prace towarzysge, ktore s niezlzdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczare rdbét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchbemnu cementowego

10.2. Normy

3. PN-EN 197-1:2002 Cement. &¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodwodotyczce cementu
powszechnegozytku

4. PN-EN 206-1:2003 Beton. &2 1: Wymagania, wigiwosci, produkcja i zgodrig

5. PN-EN 1340:2004 i Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-EN 1340:2004/AC

6. PN-88/B-06250 Beton zwykly

7. PN-63/B-06251 Roboty betonowedlbetowe

8 PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairehe do nawierzchni drogowychwir i
mieszanka

9. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywodamdo nawierzchni drogowych

10. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurane do nawierzchni drogowych.
Piasek

11. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétoi zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

10.3. Inne dokumenty

13. Katalog szczegétéw drogowych ulic, placow ikgav miejskich, Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1987
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D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej S wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem betonowych oliszeehodnikowych przy realizacji rob6t zymanych z przebudow
parkingu przy bloku na ul. 11 Listopada w msc. R#tzssaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowiwigaujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zeanych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego o wymiarach 8x30x100cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnieygi
komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do kokagji.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe gs zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia™.5.
2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
obrzea odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@3[8],
zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznie st dwa rodzaje obrzg:
- obrzee niskie - On,
obrzee wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrza dzieli

sie na:
- gatunek1l -G1,
- gatunek2 -G2.
Dokumentacja projektowa o przewiduje zastosowahizezry wysokich gatunku 1 (G1).

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympargano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obraechodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzg

Rodzaj Wymiary obrzg/, cm
obrzeza 1 b h r
Oow 100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow ohinge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
I +8
b, h +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny Byrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnrawgdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wiellég
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé
Gatunek 1

Wklestos¢ lub wypukiai¢ powierzehni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
i uszkodzenia (scieralne)
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2

diugas¢, mm, max 20

glebokas¢, mm, max 6

2.4.4.Skladowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy uktad& z zastosowaniem podkfadek i przektadek drewniarych
wymiarach co najmniej: grué 2,5 cm, szerolk@ 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szeroké¢ obrzera.
2.4.5.Beton i jego skiadniki

Do produkcji obrzey nalezy stosowd beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy C25/30 (B 30).

2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiagdlavymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom
PN-B-11113 [6].

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinrmgpawiadé wymaganiom podanym w ST D-
08.01.01b ,Ustawienie kraginikow betonowych” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprat do ustawiania obrzey
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzomocniczego.
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnigciu
przez beton wytrzymadgoi minimum 0,7 wytrzymalici projektowane;.
Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materiatéw podano w ST @0B.1b ,Ustawienie kragenikéw betonowych”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét
0Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalery wykonywa: zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokmi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podia@e lub podsypka (tawa)

Podiae pod ustawienie obrza maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa)zméru
lub piasku, o grubii warstwy od 3 do 5 cm po zggrczeniu. Podsypk(tawe) wykonuje s przez zasypanie
korytazwirem lub piaskiem i zaggzczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawi@ na wykonanym podia w miejscu i zeswiattem
(odlegtaicia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokungginta
projektowej.

Zewretrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracZazerokdci 1cm. Naleéy wypeini je piaskiem lub zapraywcementowo-
piaskows w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyéci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione
calkowicie na pelpglebokas¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania materiatbw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedsta@iwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystkpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary diugéci i gicbokdsci uszkodzé naley wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow pglprzeprowadzi z dokladnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lurigy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdedaiow prostych
w narazach elementéw wykonuje esprzez przytéenie kytownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z
doktadndcig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatéw powinny obejméwaszystkie witdciwosci okrelone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdw wymienionycpki 2.
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6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:
a) koryta pod podsypKtawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podiga z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkiyjaze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami
pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego ohraechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4ypdbpuszczalnych
odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéxi obrzeza,
- niwelety gérnej ptaszczyzny obgze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m diugei obrzeza,
- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrktdre powinno wykazywa catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pekp giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/@magania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
wykonane koryto,
wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.

©

.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
- roZcielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
- wypelnienie spoin,
- obsypanie zewtrznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwyktly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. gfmomiaru cech geometrycznych

5.  PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugadio nawierzchni drogowycBwir
i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natuzaldo nawierzchni drogowych.
Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnedgtku. Sktad, wymagania i ocena
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8.

9.

zgodndci
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betofilementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymaganbadania
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betollementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krayniki i obrzeza.
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D-10.01.05 REGULACJA PIONOWA STUDNI | ZAWOROW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S% wymagania dotyece wykonania i odbioru
regulacji pionowej studni i zaworéw zamanych z przebudawparkingu przy bloku na ul. 11 Listopada w msc.
Rutki-Kossaki.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowarst jgko dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem
i odbiorem przypowierzchniowej regulacji pionowajdzienek dla urdzer podziemnych i zaworéw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - udzenie pajczone z kanalem, przeznaczone do kontroli lub ptewie]
eksploatacji kanatu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - wdzenie do kontroli kanatéw nie przetazowych, ichngerwacji
i przewietrzania.

1.4.3. Wpust uliczny (wpustsciekowy, studzienkasciekowa) - uradzenie do przepia wod opadowych
z powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanatikkdnalizacji deszczowej lub ogélnosptawnej.

1.4.4. Wiaz studzienki - elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewkk rewizyjnych,
umazliwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

1.4.5.Kratkasciekowa - urgdzenie, przez ktére wody opadowe przedastigjod gory do wpustu ulicznego.
1.4.6.Nasada £eliwna) z wlewem bocznym (w krawniku) - urzdzenie, przez ktére wody opadowe przedgstaj
sie w ptaszczynie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7. Pozostale okidenia podstawowe gs zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo[tagpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej stuienki

Do regulacji studzienki naty uzy¢:
a) materiaty nowe, dulagce materialem uzupemnigiym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak make
rozbiérkowy, odpowiadafe wymaganiom:
ST D-03.02.01 [2] w przypadku materiatéw do napratydzienki takie jak cement, piasek, woda.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1{ Bk
3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej studzigki i zaworu

Wykonawca przygpujacy do wykonania naprawy, powinien wykézaig mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
e pity tarczowej,
* miota pneumatycznego,
» sprzarki powietrza,

68.



e zageszczarki wibracyjnej,
e sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejd1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport nowych materiatéw do wykonania napravewyipien odpowiadawymaganiom okrdonym w:
a) ST D-03.02.01 [2], w przypadku materiatow do napratudzienki.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Uszkodzenia zapadetych studzienek, podlegajce naprawie

Uszkodzenie studzienek ydzen podziemnych wyspuje, gdy rénica pozioméw pomgidzy:
kratkg wpustu ulicznego a gégrpowierzchri warstwyscieralnej nawierzchni wynosi povsgj 1, cm,
wlazem studzienki a gégmowierzchna nawierzchni wynosi powgj 1cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggiej na regulacji pionowej studzienki, krafkiekowej obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
rozpoznanie uszkodzenia,
wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,
2. wykonanie naprawy
naprave uszkodzonej studzienki,
utozenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
- ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
- okre$leniu stanu nawierzchni w bezjpednim otoczeniu studzienki,
- Wskpnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
- rozeznaniu midiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwadezenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy mmaviobejmowé caly obszar uszkodzonej
nawierzchni wokoét zapadgtej studzienki. Powierzchni tej nalenada ksztalt prostoitnej figury geometrycznej.
Powierzchng przeznaczando wykonania naprawy akceptujezymier.

5.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki, krd¢i sciekowej

Wykonanie przypowierzchniowej naprawy uszkodzomef§laenki, pod warunkiem zaakceptowania przez
Inzyniera, obejmuje:
1. zdgcie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratkciekowej, nasady z wlewem bocznym) adzenia podziemnego,
2. rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokot stutkdie
- reczne (dtutami, haczykami z drutu, mtotkami brukargkew. dggami stalowymi itp. - w przypadku nawierzchni
typu kostkowego),
- mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu mowoiihego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) — z
pionowym wyceciem kravedzi uszkodzenia pittarczovy i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy mietéd
pneumatycznych, dgéw stalowych itp.,
3. rozebranie uszkodzonej gérneg&d studzienki (np. agci zeliwnych, ptytzelbetowych pod studzieakkregdw
podporowych itp.),
4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementdawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
sktadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniemnmhaigrzydatnego do dalszych robot,
5. szczeg6towe rozpoznanie przyczyn uszkodzenaljepie kaicowej decyzji 0 sposobie naprawy i wykorzystaniu
istniejgcych materiatow,
6. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i ogzgenie gornej e&ci studzienki (np. nasady wpustu, komina
wlazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkow,
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7. w przypadku niewielkiego zapadoia - poziomowanie gornej e¢&i komina wlazowego, nasady wpustu itp.
Przy wyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkiukodzer wiekszych - wykonanie deskowania oraz
utozenie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B2fjtug wymiarow dostosowanych do rodzaju
uszkodzenia i poziomu powierzchni (jezdni, chodnjj@sa dzielcego itp.), a take rozebranie deskowania,

8. osadzenie przykrycia studzienki lub krafiekowej z wykorzystaniem istnigjych lub nowych materiatow oraz
ew. wyréwnaniem zaprancementow.

W przypadku znacznych zapaehstudzienki, wynikajcych z uszkodze(zniszcz@) korpusu studzienki, kanatow,
przykanalikéw, elementéw dennych, wymycia gruntp. it spos6b naprawy nale okresli¢ indywidualnie i
wykona ja wedlug osobno opracowanej specyfikacji technicznej

5.6. Utazenie nowej nawierzchni

Nowg nawierzchng, wokét naprawionej studzienki, naie wykona w sposob zgodny z Dokumentacja
Projektovs.

Przy wykonywaniu podbudowy nale zwrac& szczegéla uwag na poprawne jej zggzczenie wokot
komina i kotnierza studzienki

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolfig pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:
uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stastw
(certyfikaty na znak bezpieczgtwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgogmodeklaracje zgodriai, ew. badania
materialdw wykonane przez dostawcow itp.),
sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowaeh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp | Wyszczegolnienie bada pomiaréw Cestotliwosé Wartcici dopuszczalne
bada
1 Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej | ioaz Niezkhdna powierzchnia
wykonania naprawy
2 Roboty rozbiérkowe lraz Akceptacja

nieuszkodzonych
materiatow

3 Szczegotowe rozpoznanie uszkodzenia i lraz Akceptacja tryniera
decyzja 0 sposobie naprawy

4 Naprawa studzienki Ocenagla Wg pktu 5.5

5 Utozenie nawierzchni Ocenaggta Wg pktu 5.6

6 Potazenie studzienki w stosunku do lraz Kratkaciekowa ok. 0,5cm
otaczajcej nawierzchni ponizej, wiaz studzienki - w

poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych rob6t

Po zakaczeniu rob6t naley sprawdzt wizualnie:
- wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy w zakresie wygl, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni typu
kostkowego,
- poprawng¢ profilu podiwnego i poprzecznego, na&ijacego do otaczagej nawierzchni i umdiwiajacego
sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@magania ogdlne” [1] pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow jest 1 szt. wykonanej regulacji pionowej studzidak zaworu.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/¢magania ogoine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
roboty rozbiérkowe, naprawa studzienki.

Odbiér tych robot powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagaogoine” [1]
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrigi podano w ST D-00.00.00 [1] ,Wymagania ogdinet pk
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki obggnu
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- roboty rozbiorkowe,
- dostarczenie materiatéw i spta,
- wykonanie naprawy studzienki,
- odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkaiwna sktadowisko,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogolne specyfikacje techniczne (ST)
1. D-00.00.00 Wymagania ogolne
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