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Specyfikacje Techniczne D.00.00.00

D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00 - “Wymagania Ogoélne” odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktdre zostang wykonane
w ramach inwestycji:

Remont - modernizacj nawierzchni drogi gminnej, dojazdowej do gruntow rolnych w
obrebie Ozarki Olszanka i Grady Woniecko

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji
robot wymienionych w p. 1.1.

13. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w n/n ST obejmuja wymagania wspdlne dla robot objetych nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach 11V Kkat.
D.02.03.01 Wykonanie nasypow

D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zage¢szczaniem podloza
D.04.02.02-1 Wzmocnienie podloza z geowlokniny
D.04.04.02-1 Podbudowa z mieszanki niezwiazanej z kruszywa naturalnego

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.01.03 Nawierzchnia z kruszywa naturalnego

D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.01.01 Umocnienie skarp

14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

14.1.  Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czes¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

1.4.2.  Chodnik—wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3.  Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

144.  Dzennik budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, Z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, reje-
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14.5.

14.6.

1.4.7.

14.8.

14.9.
1.4.10.

14.11.

14.12.

14.13.

1.4.14.

14.15.

14.16.

1.4.17.

14.18.

14.19.

1.4.20.

strowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen 1 innej korespondencji technicz-

nej pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg 1 projektantem.

Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik/Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za

nadzorowanie robot 1 administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i

do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami

dzielacymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami

TOWOW.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji

nawierzchni.

Ksigga obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami

stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szki-

cow 1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez

Inspektora Nadzoru.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektows i

Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i1 rozkiadania obcigzen od

ruchu na podtoze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a)  Warstwa scieralna - gorma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i

czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigigca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg Scieralng a podbudowa,

zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowa.

c) Warstwa wyréownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub/i

profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.

e) Podbudowa zasadnicza - goma czg$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca obok funkeji nosnych funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu 1 przenikaniem czastek podioza.
Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca..

Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi

drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a

jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi

zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w

nim drogi oraz drzew i krizewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,

umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca

jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

PodloZe - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.
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1.4.21.  PodloZe ulepszone nawierzchni — gbma warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego 1 wasciwego wykonania nawierzchni.

14.22.  Polecenie Kierownika/Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Kierownika/Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23.  Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.24.  Przedsigwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym)
istniejgcego potaczenia.

1.4.25. Przepust - obickty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, shuzace do
przeptywu matych ciekoéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.26.  Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje loka-
lizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.27.  Slepy Kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom

naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.29. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spehienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja, u-
trzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacijg
projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1.  Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami, lokalizacje 1 wspotrzedne reperow, wspotrzedne punktow
gléwnych oraz wszelkie dane niezbedne do ich zidentyfikowania w terenie, dziennik budowy oraz jeden
egzemplarz dokumentacji projektowej 1 jeden egzemplarz ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2.  Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa begdzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegbdtowych warunkach umowy.

1.5.2.1. Dokumentacja przetargowa

Dokumentacja przetargowa zostata wykonana na podstawie projektu wykonawczego i zawiera:
- dokumentacje¢ projektowa,

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot,

- przedmiar robdt —kosztorys , Slepy”’.

1.5.2.2. Dokumentacja do wykonania przez Wykonawce

Jesli w trakcie robot okaze si¢ koniecznym uzupehienie dokumentacji projektowe] przekazanej przez
Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wilasny koszt w 4 egzemplarzach i
przedtozy Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

Wymagania ogolne 5
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1.5.3.  Zgodnosé¢ robot 7 dokumentacjq projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowig czg$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym
znich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje nastgpujaca kolejnosé ich
waznosci okreslona w ,,Ogolnych warunkach umowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczeh w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Kierownika/Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopusz-
czalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziahu tolerancji. Cechy materialéow 1 elementéw budowli
muszg by¢ jednorodne 1 wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w
pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST, 1 wptynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to
takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.54.  Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Kierownikowi/Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z zarzadca drogi 1 organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w czasie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb 1 postepu robot projekt powinien by¢
na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdoéw 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapor 1 znakow, dla ktdrych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Kierownika/Inspektora
Nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez
Kierownika/Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez
Kierownika/Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wigczony w ceng
kontraktows.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a)  utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podeymowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow 1 norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osdb lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i1 drog dojazdowych

6 Wymagania ogolne
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2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekéw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych oraz w maszynach 1 pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywolyjacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda
mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak
szkodliwego oddziatywania tych materialéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢é
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie
tych materiatow od whasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze ST, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wilasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Kierownika/Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowat dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Kierownik/Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci 1 dotyczacych korzystania z wiasnosci 1 drég wewnetrznych. Jednakze
Kierownik/Inspektor Nadzoru nie bgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowa¢ si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu rob6dt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Kierownika/Inspektora Nadzoru. Pojazdy i fadunki powodujace nadmieme obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Kierownika/Inspektora Nadzoru..
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1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa 1 higieny
pracy.

W szczegbdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarych.
Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreSlonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie 1 sg uwzglednione w cenie kontraktowe.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Kierownika/Inspektora Nadzoru..
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na
polecenie Kierownika/Inspektora Nadzoru. powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami 1 bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposdb ciagly bedzie
informowa¢ Kierownika/Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne
dokumenty.

Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia 1 wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Kierownika/Inspektora Nadzoru.

1.5.13. Rownowaznos¢ norm i zhiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy 1 przepisy, ktore speia¢ maja
materialy, sprz¢t 1 inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ile w warunkach
kontraktu nie postanowino inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy panstwowe odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Kierownika/Inspektora Nadzoru. R6znice pomigdzy powotanymi normami a
ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1 przediozone
Kierownikowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wiasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Kierownika/Inspektora Nadzoru i postepowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opOznienia w
robotach, Kierownik/Inspektor Nadzoru po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie
czasu wykonania rob6t i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktorg nalezy zwiekszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY
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2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow 1 odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii (czg$ci) materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrddta w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materiatow

z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajgcego 1 jest

zobowigzany dostarczy¢ Kierownikowi/Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem

eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz

proponowang przez siebie metode wydobycia 1 selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji,

organow administracji panstwowej 1 samorzadowej do zatwierdzenia Kierownikowi/Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych materiatow z

jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia 1 jakiekolwiek inne koszty zwigzane

z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus 1 nadkfad czasowo zdjete z terenu ukopdw 1 miejsc pozyskania piasku 1 zwiru beda formowane w

haldy 1 wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych

w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan

umowy lub wskazan Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownika/Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie

prowadzi¢ Zzadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegOlnione w

dokumentach umowy. Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi

obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwomie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika/Inspektora Nadzoru w celu

sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialtow moga by¢

pobierane w celu sprawdzenia ich whasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej

partii materiatéw pod wzglgedem jakosci.

W przypadku, gdy Kierownik/Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytwomi beda zachowane

nastepujace warunki:

a)  Kierownik/Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b)  Kierownik/Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwomi,
gdzie odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

24. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz
zlozone w miejscu wskazanym przez Kierownika/Inspektora Nadzoru. Jesli Kierownik/Inspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialtow do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie przewartosciowany przez Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow
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Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 whasciwos¢ do robot 1 byty dostepne
do kontroli przez Kierownika/Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem/Inspektorem Nadzoru lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzo-
nych przez Kierownika/Inspektora Nadzoru. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez zgody Kierownika/Inspektora Nadzoru.

3.  SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Kierownika/Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Kierownika/Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi/Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika/Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Kierownika/Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Kierownika/Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowaC si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialow/sprzetu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych tadunkéw 1 w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich s$rodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Kierownika/Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, oraz za jakos¢ zastosowanych
materialtow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji robdt oraz poleceniami Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bigdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Kierownik/Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawcg na wlasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika/Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich doktadnosc.

Decyzje Kierownika/Inspektora Nadzoru dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materiatow 1 elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik/Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan
materialow 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiad-
czenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Kierownika/Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytulu ponosi Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownika/Inspektora
Nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposdéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:

a)  czg$¢ ogolng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb 1 forme przekazywania tych informacji
Kierownikow1/Inspektorowi Nadzoru;

b)  czed¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
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- sposob 1 procedure pomiarow 1 badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementow robot,

- sposob postepowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robdt i jakosci materiatdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik/Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwos¢ sa okreSlone w ST, normach 1 wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi/Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
1 sprzgt badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadajg wymaga-
niom norm okreslajacych procedury badan.

Kierownik/Inspektor Nadzoru bgdzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Kierownik/Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnig¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wpltyna¢ ujemnie na wyniki
badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw 1 dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te 1 stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Kierownik/Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Kierownika/Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Kierownika/Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Kierownika/Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Kierownika/Inspektora Nadzoru.
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Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika/Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Kierownika/Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Kierownikowi/Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki
badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika/Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Kierownik/Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek 1 badania materiatdw u zrodta ich wytwarzania, 1 zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Kierownik/Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdow i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Kierownik/Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialdw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Kierownik/Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtomych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatlow 1 robot z dokumentacja projektowa 1 ST. W takim przypadku catkowite koszty powtomych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik/Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw 1 dokumentow technicznych,

2. deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

*  Polskg Norma lub

*  aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1. 1 ktére speiniajg wymogi
ST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Kierownikowi/Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczen-
stwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane
trwalg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
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Zalaczone do dziennika budowy protokoty 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i

opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Kierownika/Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robot,

- terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegonych elementow robot,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi 1 polecenia Kierownika/Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czesciowych 1 ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementdéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone

Kierownikowi/Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢.

Decyzje Kierownika/Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Kierownika/Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
1 wpisuje do rejestru obmiarow.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy i Zamawiajacego powinny by¢
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Kierownika/Inspektora Nadzoru.

4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:

a)  pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b)  protokoly przekazania terenu budowy,

c)  umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,

d)  protokoty odbioru robot,

e)  protokoly z narad i ustalen,

f)  korespondencj¢ na budowie.

) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
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Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Kierownika/Inspektora
Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika/Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robo6t 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiardw .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione
wg instrukcji Kierownika/Inspektora Nadzoru na pi$mie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig 1 w czasie okreSlonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i Kierownika/Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m? jako dhugo$é pomnozona przez $redni przekro;.

Tloscei, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupehione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolaczone w formie
oddzielnego  zatagcznika do  rejestru  obmiaréw, ktérego  wzor  zostanie  uzgodniony z
Kierownikiem/Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a)  odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

b)  odbiorowi czgsciowemu,

¢)  odbiorowi ostatecznemu,
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d)  odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Kierownik/Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czgscei robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Kierownika/Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Jakos$¢ 1 1lo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cze¢sciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Kierownik/Inspektor
Nadzoru.

84. Odbior ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Kierownika/Inspektora Nadzoru.

Odbiodr ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Kierownika/Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i1 przyjecia dokumentoéw, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.1.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
Kierownika/Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupehiajacych 1 robdt poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupehniajacych w warstwie Scieralnej
lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa 1 ST z uwzglgdnieniem tolerancji 1 nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
kontraktowych.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokoét odbioru ostatecznego

robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, je$li zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne).

3. recepty 1 ustalenia technologiczne.
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4. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty).

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatléw zgodnie z ST 1 ew. PZJ.

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiaréw zataczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ.

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i1 przekazania tych robdt wiascicielom
urzadzen.

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt 1 sieci uzbrojenia terenu.

10.kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupeiajacych wyznaczy komisja.

RS

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. “Odbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej i w
dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe Iub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:
robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami
- warto$¢ zuzytych materialtow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw i
transportu na teren budowy.
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST D.M.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan ogolnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej D.M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i1 organizacji ruchu obejmuje:

(@) Opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem/Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas budowy wraz z dostarczeniem kopii projektu
Kierownikowi/Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot
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(c) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu.

(d) oplaty/dzierzawy terenu

(e) przygotowanie terenu

(f) konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu.

(g) tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i1 organizacji ruchu obejmuje:

(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier 1 Swiatet

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw 1 organizacji ruchu obejmuje:

(@  usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414). wraz z p6Zniejszymi zmianami
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r.,poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n ST s3a wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych w ramach inwestycji:

Remont - modernizacj nawierzchni drogi gminnej, dojazdowej do gruntow rolnych w
obrebie Ozarki Olszanka i Grady Woniecko

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmuja odtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktow
wysokosciowych, przeniesienie punktow poligonowych oraz wykonanie inwentaryzacji
powykonawczej.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gltéwnych osi trasy
1 punktow wysokosciowych,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
€) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
W sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogolnogeograficznych oraz
elementow ewidencji i budynkow, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.  Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
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2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotyczgce materialow

Wymagania ogélne dotyczace materiatow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2.  Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trasy i1 punktow wysoko$ciowych oraz wykonania

pomiaréw powykonawczych s3:

- shupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- plytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

- repery metalowe - jako znaki wysokosciowe,

- materialy do prac obliczeniowych i kartograficznych, badz inne materialy akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé bolce metalowe. Pale drewniane

umieszczone w sagsiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢

srednice 0,15+0,20 m 1 dlugo$¢ 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac

paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych oraz pomiarow
powykonawczych

Do odtworzenia trasy 1 punktow wysokoSciowych oraz wykonania inwentaryzacji
powykonawczej nalezy stosowaé¢ odpowiedni sprzet geodezyjny:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki, lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru. Do prac
obliczeniowo - kameralnych nalezy stosowac sprz¢t komputerowy.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 punktow wysokoSciowych oraz pomiaréw

powykonawczych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci przy pracach

pomiarowych, jak i przy opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu

Wymagania ogo6lne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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4.2.  Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi instrukcjami GUGIK
[2+11].

W oparciu o materialy dostarczone przez Inspektora Nadzoru, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne
terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac
Inspektora Nadzoru o wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub)
reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne
terenu istotnie roznig si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach
Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przez
Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych 1 ich oznaczen
w czasie trwania robot.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem
z osrodka dokumentacji geodezyjnej 1 kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu 1 stanie
punktow osnowy geodezyjnej (poziomej 1 wysokosciowej) oraz o mapie zasadniczej 1 ewidencji
gruntow.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktéow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gltéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych (repery
robocze) nalezy przeprowadzi¢ poprzez wykonanie pomiardw w oparciu o materialy zawarte
w dokumentacji projektowej — dane do wytyczenia gldéwnych punktéw osi trasy zawiera projekt

drogowy.

Jako repery nalezy wykorzystac istniejgce punkty osnowy geodezyjnej, dopuszcza si¢ korzystanie
z innych punktow stanowiacych repery robocze, przy czym ich wyznaczenie powinno zostac
dokonane w terenie przez obsluge geodezyjng w oparciu o punkty osnowy geodezyjnej.
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Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw gtownych osi trasy w stosunku do podanych
w dokumentacji wspotrzednych tych punktéw nie powinny przekracza¢ 3 cm. Rzedne reperow
roboczych nalezy sprawdza¢ z dokladnoscia do 0,5 cm, stosujagc niwelacje podwoédjng
w nawigzaniu do reperoOw panstwowych.

5.4.  Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa przy wykorzystaniu
punktow wierzchotkowych z podanymi wspétrzednymi  naniesionych w dokumentacji
projektowe;j.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m.
Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mogg by¢ wieksze niz 5 cm.

Rzedne punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych 1
bolcow stalowych. Usunigcie ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca
robot zastapi je odpowiednimi znakami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy roboét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz
w miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia krawedzi nasypoéw i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokos$ci przekraczajacej 1 m oraz
wykopow glebszych niz 1 m. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglto$¢ ta co najmniej powinna
odpowiadac¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw 1 wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyznaczenie punktéw granicznych krawedzi pasa
drogowego na styku z dzialkami sgsiadujagcymi z pasem drogowym (okreslenie granicy robot).
Wyznaczenie granic pasa drogowego powinno by¢ dokonane przez uprawnionego geodete
w porozumieniu z Panstwowym Os$rodkiem Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;j.
Zgodnie z dokumentacja projektowa projektowany zakres robot zamyka si¢ w granicach terenu
przewidzianego do zaj¢cia w trakcie realizacji inwestycji.

Do wyznaczenia krawedzi pasa drogowego nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Odlegtos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowe;j.

5.7. Przeniesienie i zabezpieczenie punktow poligonowych i punktéw osnowy geodezyjnej
Przed przystapieniem do prowadzenia rob6t drogowych nalezy w sposob trwaty wyznaczy¢ w
terenie lokalizacj¢ punktéw osnowy geodezyjnej. Lokalizacje punktow osnowy geodezyjnej
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nalezy okre§li¢ w terenie w oparciu o materialy uzyskane przez Wykonawce Robot
w Powiatowym Osrodku Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej.

W tym celu punkty te powinny zosta¢é wyznaczone w terenie i oznaczone w sposob trwaly.
Ewentualne zniszczenie lub uszkodzenie punktéw osnowy geodezyjnej bedzie wymagato ich
odnowienia, co obcigzy Wykonawce Robot.

5.8. Wykonanie pomiaréw powykonawczych

W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatozong osnowe geodezyjna.

Nastepnie nalezy wykona¢ pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 “Pomiary

sytuacyjne i wysokos$ciowe”, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadniczej.

Prace obliczeniowe nalezy wykonywaé przy pomocy sprzgtu komputerowego. Wniesienie

pomierzonej tresci na mape zasadniczg oraz mape ewidencji gruntoéw prowadzonych technikami

tradycyjnymi nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowanie i kreslenie r¢czne) lub przy pomocy

automatoéw kreslacych (ploterow).

Wykonang dokumentacj¢ geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowac¢ zgodnie z przepisami

Instrukcji 0-3 “Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej”, z podziatem

na.

1) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,

2) dokumentacje¢ techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w pkt.2) oraz forme¢ dokumentow nalezy

uzgodni¢ z osrodkiem dokumentacji.

Dla Zamawiajacego nalezy skompletowac nastgpujace materiaty:

- wtoérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkowg trescia,

- kopie wykazdw wspotrzednych 1 wysokosci punktéw osnowy poziomej, wysokos$ciowej oraz
wykazy wspotrzednych punktéw granicznych,

- kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnych pod ochrone,

- kopie opisOw topograficznych,

- kopie szkicow polowych,

- mape¢ numeryczna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Kontrolg jakoSci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem osi trasy 1 punktow
wysokosciowych oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych Gléwnego Urzedu Geodezji
1 Kartografii lub Glownego Geodety Kraju [2+11].

6.2. Sprawdzenie robdt pomiarowych

Sprawdzenie robdt pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wedtug nastepujacych zasad:

- o$drogi nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach pionowych 1 krzywiznach w poziomie
oraz co najmniej co 200 m na prostych,
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- robocze punkty wysokos$ciowe nalezy sprawdza¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego
odcinka.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokos$ciowych
w terenie oraz wykonaniem pomiarow powykonawczych jest 1 km trasy drogowej. Zakres robot
zgodnie z projektem drogowym.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie
roéwninnym nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiardw geodezyjnych lub protokotu
z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

Odbior robot zwigzanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczych nastepuje po przedtozeniu
skompletowanej dokumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.7 n/n ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za kilometr robot liniowych oraz za hektar robot powierzchniowych nalezy przyjmowac
na podstawie szkicoOw 1 dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej
(odtworzenie trasy) oraz po odbiorze skompletowanej dokumentacji geodezyjnej (pomiary
powykonawcze).

Cena wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy 1 punktow wysokosciowych,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenia granic pasa drogowego,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
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- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- przeniesienie punktow poligonowych,

- odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej] w wypadku ich zniszczenia w trakcie
prowadzonych robot,

- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesieniem zmian na map¢ zasadniczg.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Przepisy prawa
1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne,

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2020 r. o zmianie ustawy - Prawo geodezyjne i kartograficzne oraz
niektorych innych ustaw,

3. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z 18.08.2020r.w sprawie standardow technicznych
wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysokos$ciowych oraz opracowywania 1
przekazywania wynikdw tych pomiarow do panstwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego,

4. Rozporzadzenie Ministra rozwoju, pracy i technologii z dnia 06 lipca 2021r. w sprawie osnow
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych,

5. Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 15 pazdziernika 2012 r. w sprawie panstwowego
systemu odniesien przestrzennych,

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych i Administracji z dnia 15 kwietnia 1999 r. w
sprawie ochrony znakow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych,

7. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 27 lipca 2020 r. w sprawie wzorow zgloszenia prac
geodezyjnych, zawiadomienia o przekazaniu wynikéw zgloszonych prac oraz protokotu
weryfikacji wynikow zgtoszonych prac geodezyjnych,

8. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 23 lipca 2021 r. w sprawie w
sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu,

9. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 23 lipca 2021 r. w sprawie bazy
danych obiektéw topograficznych oraz mapy zasadniczej,

11. ZALACZNIKI GRAFICZNE

=

Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

10 Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163 z
pozniejszymi zmianami).
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D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I+1V KAT.

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem wykopow w ramach zadania:

Remont - modernizacj nawierzchni drogi gminnej, dojazdowej do gruntéw rolnych w
obrebie Ozarki Olszanka i Grady Woniecko

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza wykonania robot ziemnych w wykopach i obejmuja:

- reczne i mechaniczne wykonanie wykopow w gruncie Kat. 1+1V, z transportem urobku na nasyp,
- reczne i mechaniczne wykonanie wykopdéw w gruncie kat. I+1V, z transportem urobku na odktad,
- usunigcie warstwy ziemi urodzajnej.

1.4.  OKkreslenia podstawowe

14.1. Glebokosé wykopu - rozmica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

14.2. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mnigjsza niz 1 m.

14.3.  Wykop sredni - wykop, ktorego glebokosSc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

144. Wykop gleboki - wykop o glgbokosci ponad 3 m.

145. Odktad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z
trasg drogowa.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi

w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacija
Projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania og6lne dotyczace materiatéw podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

2.2. Charakterystyka i podzial gruntéw wystepujacych w wykopach

Podstawe podziatu gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania oraz przecigtne warto$ci
gestosci objetosciowe) gruntdw w stanie naturalnym oraz wspdtczynnikoéw spulchnienia nalezy przyjmowac
na podstawie normy PN-S-02205 [11].
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2.3.  Warunki wykorzystania gruntow z wykopu

Grunty uzyskane z wykopow powinny by¢ w maksymalnym stopniu wykorzystane przez Wykonawce do
budowy nasypdw, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Okreslenie gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypdéw nalezy przyjmowaé wg tablicy 2
zawartej w PN-S-02205 [11].

W czasie trwania robot ziemnych, Wykonawca powinien przeprowadza¢ badania laboratoryjne gruntow
pozyskanych z wykopdw celem okreslenia ich przydatnosci do budowy nasypow zgodnie z PN-S-02205
Grunty nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad zgodnie z
pkt.5.2.3.n/n ST.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien Wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (koparki, fadowarki, spycharki),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, rowniarki),

transportu mas ziemnych (samochody samowyladowcze i skrzyniowe),

sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2.  Transport gruntu pozyskanego z wykopow

Wybdr $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetoscCi, technologii odspajania 1 zatadunku oraz od odleglosci transportu. Wydajnos¢
srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do wykonania
wykopdw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji, harmonogram robdt,
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane wykopy.

5.2.  Zasady prowadzenia robét

5.2.1. Odwodnienie pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w Dokumentacji
Projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzeniec wod opadowych poza obszar robdt ziemnych, tak aby zabezpieczy¢é grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow, aby
powierzchniom gruntu nadawac w catym okresie trwania rob6t spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.
Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich dhugotrwaty
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntow 1 zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.
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5.2.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopdéw musi umozliwia¢ ich prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot. Wykonanie wykopow powinno postepowac W kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu, zgodnie z Dokumentacja Projektowa 1 poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wody opadowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.2.3. Wykonanie wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapi¢ do
wykonywania przewidzianych w nich robot budowlanych.

Wykonawca powinien wykonywac¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajgcy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypdw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp. W
miejscu whudowania nalezy zapewni¢ pracg sprzetu gwarantujgcego roztozenie | zaggszczenie gruntu zgodnie z
wymaganiami  Dokumentacji Projektowej i ST D.02.03.01. O ile Inspektor Nadzoru dopusci czasowe
sktadowanie gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiemym zawilgoceniem. Jezeli grunt jest
zamarznicty, nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okolo 0,5 m powyzej projektowanych rzednych robot
ziemnych.

Grunty nieprzydatne do wbudowania w nasyp nalezy odwiez¢ i zutylizowac..

W odleglosci mnigjszej niz 1,5 m od urzadzen podziemnej infrastruktury technicznej (kable, rurociagi), roboty
nalezy prowadzi¢ recznie, z zachowaniem szczegolnej ostroznosci.

Wymiary wykopdw powinny by¢ dostosowane do sposobu ich wykonywania, glebokosci, rodzaju gruntu,
poziomu wody gruntowej oraz koniecznosci i mozliwosci zabezpieczenia Scian wykopu.

W przypadku zastosowania zabezpieczenia $cian wykopu, nalezy uwzgledni¢ w szerokosci dna wykopu
dodatkowo wymiary konstrukcji zabezpieczajacej oraz swobodng przestrzen na prace ludzi pomiedzy
zabezpieczeniem Sciany wykopu a Wykonywanym w wykopie elementem (np. przepust). Przestrzen ta powinna
wynosi¢ nie mniej niz 0,60 m, a w przypadku $cian izolowanych nie mniej niz 0,80 m. Materiaty zastosowane do
wykonania zabezpieczenia i rodzaj konstrukcji zabezpieczajacej powinny by¢ uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.
Wykopy nalezy wykonywa¢ z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci, okreslonych w pkt. 5.2.6.
Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzonych
robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia
lub innych odstepstw od Dokumentacji Projektowej obciaza Wykonawce robot ziemnych.

5.2.4. Usunigcie ziemi urodzajnej

Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ zdjeta na calg jej migzszo$¢ z przeznaczeniem do
pozniejszego uzycia.

5.2.5. Wymagania dotyczqce zageszczenia

Wskaznik zageszczenia gruntow Is okreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie moze by¢ mnigjszy niz.:

strefa korpusu
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm
od powierzchni podtoza 0,97

Jako kryterium zastgpcze oceny wymaganego zageszczenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomierzenie

wskaznika zaggszczenia, nalezy przyjmowaé wartos¢ wskaznika odksztatcenia Io wg zatacznika B normy

PN-S-02205 [11], rtéwnego stosunkowi odksztatcenia wtornego E» do pierwotnego E:.

Wskaznik odksztalcenia Io nie powinien by¢ wiekszy niz:

- dla zwiréw, pospotek i piaskow : 2,2,

- dla gruntoéw drobnoziarnistych o rownomiernym uziarnieniu (pyly, gliny pylaste, gliny zwiezte, ity) : 2,0,

- dla gruntéw réznoziamistych (zwiry gliniaste, pospotki gliniaste, pyly piaszczyste, piaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zwiezte) : 3,0.
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Calosciowej oceny cech nosnosci warstwy gruntu dokonuje sie na podstawie pomiaru wtomego modutu
odksztatcenia Ep, za pomocg obcigzenia statycznego ptyta o srednicy 300 mm.

Wymagane minimalne wartosci wtomego modutu odksztatcenia E nalezy przyjmowac wg PN-S-02205 [11].
Jezeli grunty rodzime W wykopach nie majag wymaganego zageszczenia, to przed ulozeniem nastgpnych
warstw konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescic celem uzyskania wymaganej no$nosci warstwy gruntu.

5.2.6. Ruch budowlany
Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

5.2.7. Doktadnosé wykonania wykopow

Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie nie mogg réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz+10cmi-5cm, a
krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

- roznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekracza¢ +1 cmi-3 cm,

- pochylenie skarp wykopu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigeej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata,

- maksymalna glgbokos¢ wklesnie¢ na powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm przy
pomiarze tatg 3 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jako$ci robét

Zasady ogolne kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

Przed przystapieniem do robot ziemnych Wykonawca powinien sprawdzi¢ prawidlowos$¢ wykonania robot
pomiarowych i przygotowawczych.

6.2. Badaniai pomiary w czasie wykonywania wykopow

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami ST podanymi w
pkt. 5.2.1 i pkt. 5.2.2 oraz Dokumentacja Projektowa.

Szczegolng uwagg nalezy zwrdci¢ na whasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w n/n
ST oraz w Dokumentacji Projektowej.

W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrocic na:

a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich whasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

€) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét 1 po ich zakonczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkt.5.2.4.

6.3. Badania w czasie odbioru wykopow

6.3.1. Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych

Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:

a) oznaczen laboratoryjnych,

b) dziennikow budowy,

€) dziennikow laboratorium Wykonawcy,

d) protokotow odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robot.
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6.3.2. Sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem tasmy, szablonu lub taty, w odstepach co 100 m na prostych,
co 50 m na tuku, a takze w miejscach, ktore budza watpliwosci.

Stwierdzone w czasie Kontroli odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekraczaé wartosci
dopuszczalnych, podanych w pkt.5.2.6.

6.3.3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadza si¢ z zastosowaniem niwelatora z czestotliwoscia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogg przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w pkt 5.2.6.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem szablonu, taty i poziomiCy lub niwelatora z czgstotliwoscia wg
pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogg przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.5. Sprawdzenie rownosci powierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem faty o dtugosci 3 m. z czgstotliwosciag wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.6. Sprawdzenie spadku podtuinego powierzchni korpusu

Kontrolg spadkéw podluznych nalezy oprze¢ na ocenie rzgdnych wysokosciowych, pomierzonych
niwelatorem z czestotliwoscig podang w pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogga przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.7. Sprawdzenie zageszczenia i nosnosci gruntow

Sprawdzenie zaggszczenia gruntdw przeprowadza si¢ na podstawie wynikéw badan wykonanych z
czestotliwoscig minimum jeden raz w trzech punktach na 1500 m? powierzchni oraz w miejscach wskazanych
przez Inspektora Nadzoru.

Czgstotliwos¢ badan wtdmego modutu odksztatcenia Ez sprawdzanej warstwy powinna by¢ nie mniejsza, niz
jeden raz w trzech punktach na 2000 m? powierzchni, a dodatkowo w migjscach wskazanych przez Inspektora
Nadzoru.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczace obmiaru robot
Wymagania og6lne dotyczace obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr szescienny) wykonanych robot w wykopach na podstawie pomiaréw w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbiodr robot ziemnych w wykopach dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu zgodnie z wymaganiami podanymi w ST D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.
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9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m® wykonanych wykopéw nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w
oparciu o wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,
- wykonanie wykopu z transportem gruntu na nasyp lub odktad,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu 1 skarp zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
- zaggszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN ISO 14688-1 Badania geotechniczne. Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw. Czes¢ I:
Oznaczanie i opis.

2. PN-EN ISO 14688-2 Badania geotechniczne. Oznaczanie i Klasyfikowanie gruntow. Cze$¢ 2: Zasady
klasyfikowania.

3. PN-EN ISO 14689-2 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Oznaczenie opis i klasyfikacja skat.

4. PN-EN ISO 17892-1 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow. Czesé 1:
Oznaczanie wilgotnosci naturalne;.

5. PN-EN ISO 17892-4 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow. Czgs¢ 4:
Badanie uziarnienia gruntow.

6. PN-EN ISO 17892-1 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow. Czesé 11:
Badanie filtracji przy stalym i zmiennym gradiencie hydraulicznym.

7. PN-EN ISO 17892-12 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow. Czes¢
12: Oznaczanie granic Atterberga.

. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
10. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
11. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
12. PN-60/B-04493 Oznaczenie kapilarnosci bierne;.

13. PN-55/B04492 Grunty budowlane. Badania wiasciwosci fizycznych. Oznaczenie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci.

14. PN-EN-13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania.

15. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cze$¢ 1: Oznaczanie skladu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

16. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wihasciwosci kruszyw. Czeg$¢ 8: Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badanie wskaznika piaskowego.
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17.
18.

PN-EN 1097-5 Badanie mechanicznych i fizycznych whasciwosci kruszyw.
PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Cze$¢ 2: Metody

badan laboratoryjnych gestosci na sucho i zawartosci wody. Zageszczanie metoda Proctora.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25.
26.

21.
28.

29.

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Cz¢$¢ 47: Metoda badania do
okreslenia kalifornijskiego wskaznika no$nosci, natychmiastowego wskaznika no$nosci i pecznienia
liniowego

PN-EN-14227-10 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 10. Grunty
stabilizowane cementem.

PN-EN-14227-11 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Cze$¢ 11. Grunty
stabilizowane wapnem

PN-EN-14227-12 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 12. Grunty
stabilizowane zuzlem

PN-EN-14227-13 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 13. Grunty
stabilizowane hydraulicznym spoiwem drogowym.

PN-EN-14227-14 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 14. Grunty
stabilizowane popiotami lotnymi

PN-EN ISO 10318-1 Geosyntetyki. Czg$¢ 1: Terminy i definicje.

PN-EN ISO 13251 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wihasciwosci wymagane w odniesieniu do
wyrobow stosowanych w robotach ziemnych, fundamentowaniu i konstrukcjach oporowych.

PN-EN 1997-1 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne . Czg$¢ 1: Zasady og6lne.

PN-EN 1997-2 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne . Cz¢$¢ 2: Rozpoznanie i badanie podioza
gruntowego.

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych whasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

10.2. Inne dokumenty

1. Wytyczne wykonywania badan podloza gruntowego na potrzeby budownictwa

drogowego. Zatacznik do zarzadzenia nr 22 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i
Autostrad z dnia 27.06.2019 r.,

2. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, IBDiM,

Warszawa, 1998.

3. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,

Warszawa 2002.

4. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych. Zatacznik do zarzadzenia Nr 30

Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

5. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. Zalacznik do

zarzadzenia Nr 31 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia
16.06.2014 r.

6. Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25

kwietnia 2012 r. w sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posadawiania obiektow
budowlanych.
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D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nasypow W ramach inwestycji:

Remont - modernizacj nawierzchni drogi gminnej, dojazdowej do gruntéw rolnych w obrebie Ozarki
Olszanka i Grady Woniecko.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w n/n ST majg zastosowanie przy wykonywaniu nasypow na terenie objetym zakresem z
pkt. 1.1. 1 obejmuja roboty zwigzane z wykonaniem korekty istniejacego korpusu drogowego.

1.4.  Okreslenia podstawowe

14.1. Wysokosé nasypu - roznica rzednej terenu i rzednej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.

143. Wskainik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreSlona
wedhug wzoru:

I P
s =
P ds
gdzie:
P - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu [Mg/m?],

Pes - maksymalna gestoé¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotosci optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], sluzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [10]
[Mg/m?].
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za. ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania og6lne dotyczace materiatow podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy do budowy nasypéw

Do wznoszenia nasypow naleZy stosowa¢ wylacznie grunty 1 materiaty przydatne do tego celu, ktdre spelniaja
szczegbtowe wymagania zawarte W normie PN-S-02205 [11] 1 sa akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Akceptacja powinna nastepowac na biezaco, w czasie trwania robot ziemnych, na podstawie przedktadanych przez
Wykonawcg wynikéw badan laboratoryjnych.
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W przypadku stosowania materiatow o ograniczonej przydatmosci Wykonawca ma obowigzek uwzglednienia
wszystkich zastrzezen dotyczacych technologii i dopuszczonych miejsc wbudowania tych materiatow, okreslonych
w normie PN-S-02205 [11] Aablica 2/.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialy nieprzydatne, albo nie uwzgledni zastrzezen
dotyczacych materialow o ograniczonej przydatnosci, okreslonych w ST lub przez Inspektora Nadzoru, to
wszelkie takie cze$ci nasypu zostang przez Wykonawce na jego koszt usunigte i wykonane powtdmie z
materialéw o odpowiednich wiasciwosciach.

2.2.1. Grunty uzyskane 7 wykopow
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i ST D.02.01.01 grunty uzyskane z wykopdw na trasie drogi beda
wykorzystane do budowy nasypow po wykonaniu badan laboratoryjnych i akceptacji Inspektora Nadzoru.

2.2.2. Grunty uzyskane z dokopow
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, grunt niewysadzinowy kat.I+-1I do wykonania nasypow nalezy uzyskac¢
z dokopu. Grunty niewysadzinowe z dokopu powinny posiada¢ nastgpujace wiasciwosci podane w normie
PN-S-02205 [11]:
a) zawartosc czastek wg PN-B-04481:
- <0,075mm-<15%,
- <0,02 mm - < 3%,
b) kapilarnos¢ biera /Hiw/ wg PN-B-04493 <1,0m
c) wskaznik piaskowy /WP/ wg BN-64/8931-01 > 35.

2.2.3. Materialy przeznaczone do budowy materacy kruszywowych
a) kruszywo naturalne o frakcji 0/4
b) kruszywo naturalne o frakcji 8/63

3.  SPRZET

3.1.  Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na whasciwosci gruntu zarbwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania,
transportu, wbudowania i zaggszczania.

3.2.  Sprzet do wykonania nasypow

Do wykonania nasypow nalezy stosowac:

- koparki,

- spycharki,

- roéwniarki samojezdne,

- walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,

- plyty wibracyjne.

Sprzet uzywany W robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey 1 uzyska¢ akceptacje
Inspektora Nadzoru.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu
Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport przy wykonywaniu nasypow

Wybor $rodkow transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu.

Wydajnos¢ srodkow  transportowych powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
whudowania gruntu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajace warunki w jakich prowadzone bedg roboty przy wykonywaniu nasypow.

5.2. Wykonanie nasypow
5.2.1. Przygotowanie podloza

Przed przystapieniem do budowy nasypdw nalezy w obrebie ich podstawy zakonczy¢ roboty przygotowawcze
okreslonew ST D.01.01.01 i D.01.02.04.

5.2.2. Wybor gruntow do wykonania nasypow
Wybdr gruntéw do wykonania nasypéw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad z pkt. 2.2.

5.2.3. Zasady wykonania nasypow

5.2.3.1. Ogdélne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, zgodnie z

Dokumentacja Projektowa 1 ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez Inspektora Nadzoru.

W celu zapewnienia statecznosci nasypow i ich rownomiemego osiadania nalezy przestrzega¢ nastgpujacych

zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metodg warstwowg z gruntow przydatnych do budowy nasypoéw. Nasypy
powinny by¢ wznoszone rownomiernie na calej szerokosci.

b)  Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznoéci od rodzaju gruntu i
sprzgtu uzywanego do zageszczania. Przystapienie do ukfadania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢
dopiero po stwierdzeniu prawidlowego wykonania warstwy poprzednigj.

c) Grunty o roznych wiasciwosciach nalezy uktada¢ w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci na
calej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywa¢ w dolne, a grunty niespoiste w gorne
warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy uktada¢ poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego
ze spadkiem gomej powierzchni okoto 4% + 1%. Uksztalttowanie powierzchni warstwy powinno
uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

e) Gorme warstwy nasypu o grubosci co najmniej 0,5 m nalezy Wykona¢ z gruntow niewysadzinowych, o
wskazniku roznoziarnistosci nie mniejszym niz 5 i wspotczynniku filtracji ky>6x10° m/s, w razie braku
takiego gruntu nalezy gorng warstwe ulepszy¢ spoiwem (cementem, wapnem lub aktywnymi
popiotami).

5.2.3.2. Wykonywanie nasypéw w niekorzystnych warunkach atmosferycznych

W okresie deszczow 1 mrozow, nasypy zaleca si¢ wykonywac jedynie z gruntow i materiatow przydatnych bez
zastrzezen wg tablicy 2 zawartej w PN-S-02205 [11].

Nie nalezy wbudowywaé gruntdw o nadmiemnej Wilgotnosci (W>Wept), zamarznietych albo przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

5.2.3.3. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzaniu istniejacego nasypu nalezy wykonywa¢ w jego skarpie stopnie o szerokosci 12,5 metra.
Spadek gorej powierzchni stopni powinien Wynosic 4% + 1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.
Wyciecie stopni obowigzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przyleglych czesci nasypu,
wykonywanych z gruntow o r6znych wiasciwosciach lub w réznym czasie.

5.2.4. Zageszczanie gruntu.

Kazda warstwa gruntu powinna by¢ zageszczona jak najszybciej po jej roztozeniu z zastosowaniem sprzetu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Wymagang wilgotno$¢ zageszczanego gruntu, procedure zageszczania i grubo$¢ warstw nalezy okreslic
doswiadczalnie podczas probnego zaggszczania stosowanym sprzetem.
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Rozlozone warstwy gruntu nalezy zaggszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi. Kolejng warstwe
gruntu mozna uktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametrow juz utozonej warstwy.

Uzyskanie przez grunty w budowli ziemnej wymaganych cech nosnosci sprawdza si¢ przez badanie
wskaznika zaggszczenia |s oraz wtormego modutu odksztatcenia E.

Oceny zaggszczenia nalezy dokonywac na podstawie wskaznika zageszczenia Is.

Wskaznik zageszczenia gruntow w nasypach, okreslony wg BN-77/8931-12 [10], hie moze by¢ mnigjszy niz:

lokalizacja
g6rna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
nizej lezace Warstwy nasypu do glebokosci od niwelety robdt ziemnych 1.2 m 097
warstwy nasypu na glebokosci od powierzchni robdt ziemnych ponizej 1,2 m 0,95

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci do 20 cm powinna mie¢ Wskaznik zageszczenia ls>0,95.
Jako kryterium zastgpcze oceny wymaganego zaggszezenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomierzenie
wskaznika zageszczenia, nalezy przyjmowaé warto$¢ wskaznika odksztatcenia lo wg zatacznika B normy
PN-S-02205 [11], rownego stosunkowi odksztatcenia wtornego E» do pierwotnego E:.

Wskaznik odksztatcenia Ip dla zwiréw, pospdtek i piaskow nie powinien by¢ wiekszy niz 2,2,

Calosciowej oceny cech no$nosci warstwy gruntu dokonuje sie na podstawie pomiaru wtomego modutu
odksztatcenia E;, za pomoca obciazenia statycznego plyta o $rednicy 300 mm. Wymagane minimalne
wartosci wtornego modutu odksztatcenia Ez nalezy przyjmowac wg PN-S-02205 [11].

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca powinien
spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtornie zagescic.

Jezeli powtorne zagqszczeme nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia Wykonawca
powinien usuna¢ warstwe i wbudowa¢ nowy material, o ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie
proby prawidlowego zageszczenia warstwy.

5.2.5. Wilgotnosé gruntu

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu W czasie zageszczania powinna by¢ dostosowana do metody zageszczania
1rodzaju stosowanego sprzetu.

Decydujacym kryterium jest mozliwo$¢ zageszczenia gruntu do wymaganego poziomu no$nosci.

W przypadku zageszczania walcami statycznymi, wilgotno$¢ powinna by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej na
podstawie proby normalnej metoda I 1 IT wg PN-B-04481 [3].

Odchylenie od wilgotnosci optymalnej nie powinno przekracza¢ +2% (dla gruntdw niespoistych).

W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotnos¢ mniejsza od optymalnej, ustalona na podstawie
wstepnych prob. Urzadzeniami wibracyjnymi grunty niespoiste mozna zageszczaé takze w stanie powietrzno -
suchym, o ile wstepne proby dadza pozytywne wyniki.

Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o warto$¢ wigkszg od podanych odchylen, to grunt
nalezy osuszy¢ w sposob naturalny lub ulepszy¢ przez zastosowanie dodatku spoiw. Sposob osuszenia gruntu
powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli zachodzi taka potrzeba, t0 zaleca si¢ zwigkszenie wilgotno$ci gruntu przez zraszanie woda.

5.2.6. Doktadnosé wykonania nasypow

Przy wykonywaniu nasypdw obowigzuja nastgpujace wymagania:
odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasypie od osi projektowanej nic moze by¢ wigksze niz
+10 cm,

- roznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ +11-3 cm,

- szeroko$¢ korony nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz 10 cm, a krawedzie
korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

- nierdwnosci powierzchni korpusu mierzone fatg dlugosci 3 m nie mogg przekracza¢ +3 cm,

- pochylenie poprzeczne powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ o wigcej niz +0,5% pochylenia
projektowanego,

- pochylenie skarp nasypu nie moze rozni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci,
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- maksymalna glebokos¢ lokalnych wklesnie¢ na powierzchni skarp nasypu nie moze przekracza¢ 10 cm
przy pomiarze tata 3-metrowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jako$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania nasypow

6.2.1. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypdw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi
w pkt. 2.2 oraz 5.2 n/n ST i w Dokumentacji Projektowej.

Szczegbdlng uwage nalezy zwrocic¢ na:

a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,

b) badanie prawidlowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu,

C) badanie zageszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

6.2.1.1. Badanie przydatnosci gruntow do budowy nasypow

Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z
kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego Zrodia, jednak nie
1zadziej niz trzy razy na kazde 3000 m°.

W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujace wlasciwosci:

- sklad granulometryczny, wg PN-B-04481 [3],

- zawarto$¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481 [3],

- wilgotnos¢ naturalng, wg PN-B-04481 [3],

- wilgotno$¢ optymalng i maksymalng gesto$¢ objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481 [3],
- granicg ptynnosci, wg PN-B-04481 [3],

- kapilarnos¢ biermna, wg PN-B-04493 [4],

- wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [14] .

6.2.1.2. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczego6lnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:

a) prawidlowosci rozmieszczenia gruntow o roznych wiasciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kazdej warstwy,

C) grubosci kazdej warstwy 1 jej wilgotnoSci przy zaggszczaniu; badania nalezy przeprowadzi¢ nie
rzadziej niz 1 raz w trzech punktach na 500 m? warstwy,

d) przestrzegania ograniczen okreSlonych w pkt. 5.2.3.2, dotyczacych wbudowania gruntow w okresie
deszczow 1 mrozow.

6.2.1.3. Sprawdzenie zageszczenia i nosnosci gruntu

Czestotliwos¢ badan wskaznika zaggszczenia Is kazdej uktadanej warstwy powinna by¢ nastepujaca:

- dla korpusu nie mniej niz jeden raz w trzech punktach na 500 m?zageszczanych warstw nasypu,

- dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie gruntu nalezy oceniaC stosujgc metode porownania poszczegolnych wynikow badan z
wymaganiami w pkt. 5.2.4.

Czgstotliwos¢ badan wskaznika odksztatcenia Ip nalezy przyjmowac jak dla wskaznika L.

Nos$nos¢ gruntu na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztalcenia E; nalezy sprawdzi¢ dla warstwy
powierzchniowe] podtoza nawierzchni, najwyzszej warstwy robot ziemnych oraz ewentualnie glebszych
warstw, na zadanie Inspektora Nadzoru.

Czgstotliwos¢ badan wtornego modutu odksztatcenia E» sprawdzanej warstwy powinna by¢ nie mniejsza, niz
jeden raz na trzech punktach na 2000 m? powierzchni, a dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inspektora
Nadzoru.
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6.2.1.4. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrole:

- prawidlowosci wykonania skarp,

- szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
dotyczacymi pochylen i1 doktadnosci wykonania skarp, okreslonymi w Dokumentacji Projektowej oraz w
pkt. 5.2.6.

Sprawdzenie szerokosci korony Korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy gruntu z szerokoscig wynikajacg z wymiarow geometrycznych korpusu, okre§lonych
w Dokumentacji Projektowej.

6.3. Badania w czasie odbioru nasypéw.

6.3.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyczy:

a)  oznaczen laboratoryjnych,

b)  dziennika budowy,

€) dziennikow laboratorium Wykonawcy,

d) protok&tow odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

6.3.2. Sprawdzenie szerokesci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem tasmy, szablonu, faty, w odstgpach co 100 m na prostych, co
50 m na tuku, a takze w miejscach, ktore budza watpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ warto$ci
dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu ziemnego

Pomiar przeprowadza si¢ z zastosowaniem niwelatora z czestotliwoscig wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogg przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem szablonu, faty i poziomicy lub niwelatora z czgstotliwoscia
wg pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.5. Sprawdzenie réwnosci powierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem faty o dtugosci 3 m. z czestotliwoscig wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogg przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.6. Sprawdzenie spadku podtuznego powierzchni korpusu

Kontrolg spadkéw podtuznych nalezy oprze¢ na ocenie rzgdnych wysokoSciowych, pomierzonych
niwelatorem z czestotliwoscia podang w pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.7. Sprawdzenie zageszczenia gruntow
Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikow podanych w dokumentach kontrolnych oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badan bezposrednich.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczace obmiaru robot

Wymagania ogolne dotyczace obmiaru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne’.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét zwiazanych z wykonaniem nasypow jest 1 m® (metr szescienny) i uwzglednia
glementy skladowe obmierzane wg innej jednostki: plantowanie skarp nasypow w m? (metrach
kwadratowych).
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robaét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

8.2. Rodzaje odbioréow

Odbidr robdt ziemnych dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platnosé za 1 m® wykonanych nasypéw nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w
oparciu o wyniki pomiaréw 1 badan laboratoryjnych.

Cena wykonania nasypow obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robdt zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,

- wykonanie wykopu z transportem gruntu na miejsce wbudowania w nasyp,

- wbudowanie dostarczonego gruntu warstwami wraz z zaggszczeniem zgodnie z wymaganiami
Dokumentacji Projektowej i ST,

- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkow i pochylen zgodnych z Dokumentacja
Projektowa i ST,

- wyprofilowanie skarp dokopu,

- rekultywacje dokopu,

- odwodnienie terenu robot,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i badan laboratoryjnych dotyczacych w szczegolnosci
wlasciwosci wbudowanych gruntow, wskaznika zageszczenia poszczegdlnych warstw nasypu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN ISO 14688-1 Badania geotechniczne. Oznaczanie i klasyfikowanie gruntow. Czes¢ 1:
Oznaczanie i opis.

2. PN-EN ISO 14688-2 Badania geotechniczne. Oznaczanie i klasyfikowanie gruntow. Czgs¢ 2:
Zasady klasyfikowania.

3. PN-EN ISO 14689-2 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Oznaczenie opis i klasyfikacja skat.

4. PN-EN ISO 17892-1 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow. Czes¢
1: Oznaczanie wilgotnosci naturalnej.

5. PN-EN ISO 17892-4 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow. Czgsé
4: Badanie uziarnienia gruntow.

6.  PN-EN ISO 17892-1 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow. Czesé
11: Badanie filtracji przy statym i zmiennym gradiencie hydraulicznym.

7. PN-EN ISO 17892-12 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow.
Czg$¢ 12: Oznaczanie granic Atterberga.
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8. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow BN-77/8931-12 Oznaczenie
wskaznika zageszczenia gruntu

9.  PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.  BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

11.  PN-60/B-04493 Oznaczenie kapilarnosci bierne;.

12.  PN-55/B04492 Grunty budowlane. Badania wiasciwosci fizycznych. Oznaczenie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci.

13.  PN-EN-13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania.

14.  PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czes$¢ 1: Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

15. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Cze$¢ 8: Ocena zawartosci
drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego.

16. PN-EN 1097-5 Badanie mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw.

17.  PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Czg§¢ 2: Metody badan
laboratoryjnych gestosci na sucho i zawartosci wody. Zageszczanie metoda Proctora.

18.  PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Cze$¢ 47: Metoda badania do
Okreslenia kalifornijskiego wskaznika nosnosci, natychmiastowego wskaznika nos$nosci i pecznienia
liniowego

19.  PN-EN-14227-10 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Cze$¢ 10. Grunty
stabilizowane cementem.

20. PN-EN-14227-11 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Cze$¢ 11. Grunty
stabilizowane wapnem

21.  PN-EN-14227-12 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 12. Grunty
stabilizowane zuzlem

22. PN-EN-14227-13 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 13. Grunty
stabilizowane hydraulicznym spoiwem drogowym.

23.  PN-EN-14227-14 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢ 14. Grunty
stabilizowane popiofami lotnymi

24.  PN-EN ISO 10318-1 Geosyntetyki. Cz¢$¢ 1: Terminy i definicje.

25.  PN-EN ISO 13251 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wtasciwosci wymagane w odniesieniu do
wyrobow stosowanych w robotach ziemnych, fundamentowaniu i konstrukcjach oporowych.

26. PN-EN 1997-1 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne . Cze$¢ 1: Zasady ogolne.

27. PN-EN 1997-2 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne . Czg¢$¢ 2: Rozpoznanie i badanie podtoza
gruntowego.

28. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

10.2. Inne dokumenty

1.  Wytyczne wykonywania badan podloza gruntowego na potrzeby budownictwa
drogowego. Zalacznik do zarzadzenia nr 22 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i
Autostrad z dnia 27.06.2019 .,

2.  Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, IBDIiM,
Warszawa, 1998.

3. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,
Warszawa 2002.
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4.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych. Zatgcznik do zarzadzenia Nr 30
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

5. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poétsztywnych. Zalgcznik do
zarzadzenia Nr 31 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

6. Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25

kwietnia 2012 r. w sprawie ustalania geotechnicznych warunkow posadawiania obiektow
budowlanych.
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D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM
PODLOZA

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem koryta z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza W ramach zadania:

Remont - modernizacj nawierzchni drogi gminnej, dojazdowej do gruntéw rolnych w
obrebie Ozarki Olszanka i Grady Woniecko

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotyczace wykonania koryta wraz z profilowaniem
| Zageszczaniem podioza obejmuja (lokalizacja wg dokumentacji projektowej):

- koryto i podtoze pod warstwy konstrukcyjne,

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.
1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, ST oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogoIne”.

2.  MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2.  Sprzet do profilowania i zageszczania podloza

Do wykonania profilowania i zageszczania podioza nalezy stosowac:

- rowniarki,

- spycharki uniwersalne z uko$nie ustawionym lemieszem,

- drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzgt nie moze mie¢
zastosowania,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkos$ci zaggszczanej powierzchni,

- ubjjaki mechaniczne, plyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trudnodostepnych dla wigkszego
sprzgtu

Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza 45



D.04.01.01 Specyfikacje Techniczne

lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
4.  TRANSPORT

Nie wystepuje.
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji
i harmonogram robot, uwzgledniajagce wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane
z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.  Wykonanie koryta

Przed rozpoczgciem robdt nalezy wyznaczy¢ potozenie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie
palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach
nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnoscei jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposob wykonania powinien by¢ zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST.

Profilowanie 1 zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed rozpoczgciem robot nalezy wytyczy¢ potozenie podioza podlegajacego profilowaniu i zageszczaniu.
Sposob wytyczenia powinien umozliwia¢ wyprofilowanie 1 zageszczenie podioza 1 uktadanych na nim warstw
nawierzchni z tolerancjami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST lub przez Inspektora Nadzoru.

Paliki do kontroli uksztattowania podioza w planie 1 profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Nalezy usunac bloto 1 grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Jezeli rzgdne podtoza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia 1 wbudowania dodatkowego gruntu, to
przed przystgpieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchnig nalezy dogesci¢ 3+4 przejsciami
walca $redniego stalowego, gladkiego lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli powyzszy warunek nie jest speliony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu, to Wykonawca
powinien spulchni¢ podtoze na glebokos¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢é dodatkowy
grunt i zagesci¢ warstwe do uzyskania odpowiedniej warto$ci wskaznika zageszczenia.
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Do profilowania podtoza nalezy stosowac sprzet wskazany w p. 3 w zaleznosci od szerokosci profilowanego

podtoza, trudnosci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez watowanie lub uzycie

plyt wibracyjnych, ubijakéw mechanicznych w miejscach trudnodostepnych dla walcow, zachowujac

optymalng wilgotno$¢ zageszezanego gruntu. Jakiekolwiek nierdwnosci powstale przy zageszczaniu powinny

by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podioza nalezy kontrolowa¢ poprzez oznaczanie wskaznika zageszczenia [ls] zgodnie z BN-

77/8931-12 .

Wskazniki zageszczenia (Is) w przypadku robot objetych n/n ST wynosza:

- dno koryta pod projektowang nawierzchnig jezdni - min. 1,00,

- dno koryta pod projektowane nawierzchnig zjazdow - min. 1,00,

- dno koryta pod projektowana nawierzchnig¢ chodnika - min. 0,97,

- dno koryta pod projektowane pobocze - min. 1,00,

Jako zastepcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomierzenie

wskaznika zageszczenia, nalezy przyjmowaé warto$¢ wskaznika odksztatcenia lo wg zatacznika B do normy

PN-S-02205, réwnego stosunkowi modutdow odksztalcenia Wtdmego E2>do pierwotnego E;.

Wskaznik odksztatcenia I, nie powinien by¢ wigkszy niz:

- dlazwirow, pospolek i piaskow - 2,2

- dla gruntéw drobnoziamistych o rownomiemym uziarnieniu (pyly, gliny, gliny pylaste, gliny zwiezte,
ity)—2,0

- dla gruntéw réznoziamistych (zwiry gliniaste, pospotki gliniaste, pyly piaszczyste, piaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zwiezie) — 3,0.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia Is (lub wskaznika odksztatcenia o) okreslone jak wyzej nie moga
zosta¢ osiggnicte przez bezposrednie zageszczanie gruntdw rodzimych (dotyczy m.in. namutéw) to nalezy
przed wbudowaniem kolejnej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni dogesci¢ podtoze na ile to mozliwe.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane W dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach
1 Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podloze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do
ukladania kolejnej warstwy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Jezeli zawilgocenie
nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i1 pomiardw dotyczacych cech geometrycznych 1 zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podloza podaje tablica 1.

Tablica l. Czestotliwos¢ badan kontrolnych

| | Czestotliwosé badan |
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Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia
dziennej dziatce roboczej przypadajaca na jedno badanie (m?)

1. | Szerokosc¢ koryta

Réwnosé poprzeczna i podhuzna
Spadki poprzeczne Z czgstotliwoscia gwarantujacg spetnienie wymagan przy
Rzedne wysokosciowe odbiorze, okreslonych w pkt. 6.2.
Uksztattowanie osi w planie

2. |Zaggszczenie,
Wilgotno$¢ gruntu 2 300

Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdza¢ na kazdej dziakce roboczej wedtug BN-77/8931-12 przynajmniej w
2 punktach wybranych losowo, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 300 m2.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug metody Proctora jest niemozliwe ze
wzgledu na gruboziamiste uziarnienie materialu tworzacego podtoze, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie oznaczenia wskaznika odksztatcenia zgodnie z p. 5.3.2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 300 m2.

Catosciowej oceny cech nosnosci warstwy gruntu w podiozu nalezy dokonywac na podstawie pomiaru
wtomego modutu odksztatcenia E; wedtug p. 5.2.2.

6.2.2. Zageszczenie podloia

Do odbioru podioza Wykonawca przygotuje i przedstawi zestawienie wynikéw badan wskaznika
zageszczenia (lub wskaznika odksztatcenia) 1 wtdrmego modutu odksztalcenia wykonane na podstawi biezacej
kontroli zaggszczenia.

Jezeli wyniki badan zageszczenia bedg mniejsze od podanych w p.5.2.2 podtoze nalezy spulchni€ 1 roboty
powtorzy¢ w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.2.3. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoia)

Szerokos$¢ koryta i profilowanego podioza nalezy sprawdzac co najmniej co 50 m.
Szeroko$¢ koryta i1 profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz+10 cm1-5cm.

6.2.4. Rownosé koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podluzne koryta i1 profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata co 20 metrow w
kierunku podhuznym, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, a na odcinkach poszerzen fata o dlugosci
dostosowanej do szerokosci profilowanego podtoza, co najmniej co 50 m.

Nieréwnosci nie moga przekraczac 2 cm.

6.2.5. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca taty o dtugosci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co najmniej co 50 m.
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancja +0,5%.

6.2.6. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe nalezy sprawdza¢ w osi jezdni 1 na jej krawedziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

48 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza



D.04.01.01 Specyfikacje Techniczne

Roznice pomiedzy r1zgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza 1 rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm -2 cm.
95 % zmierzonych rzgdnych nie powinno przekracza¢ dopuszczalnych odchylen okreslonych j.w.

6.2.7. Uksztaftowanie osi w planie

Uksztattowanie osi koryta 1 podtoza nalezy sprawdza¢ w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz co 100 m.
O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

6.2.8. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoia)

Wskaznik zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podioza okreslony wedlug BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w pkt 5.4 n/n ST.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta lub podioza zgodnie z
dokumentacja projektowa i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Odbidr koryta lub podioza dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
podanych w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6.2 daty wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 m? Koryta lub podtoza nalezy przyjmowa¢ na podstawie obmiaru po ocenie jakoéci wykonania
robdt na podstawie wynikow badan 1 pomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- odspojenie gruntu,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe 1 odwiezienie,

- profilowanie dna koryta i podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta i podtoza,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Koryto i podtoze pod nawierzchnig¢ chodnika i schodow terenowych zostanie wykonane recznie.
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Pozostale roboty zwigzane z wykonaniem koryta i uksztattowaniem podloza moga zosta¢ wykonane
mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

2. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wihasciwosci kruszyw. Oznaczanie
zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanic modwlu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta.

4.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

5. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

7.  PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy o okreslenia.
8.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celéw drogowych i
lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.

10.2. Inne dokumenty
9. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1 potsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997 r

10. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie — Dz.U. Nr 43, Warszawa dn. 1 maja 1999 r.
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D.04.02.02-1 WZMOCNIENIE PODLOZA Z GEOWLOKNINY

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n ST s3a wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonaniem wzmocnienia podloza geokompozytem z polipropylenowej geowldkniny
wzmocnionej wioknami poliestrowymi, wytrzymato$¢ na rozcigganie wzdtdéz i wszerz min.
95kN/m, wodoprzepuszczalno$é prostopadta min. 50 1/m?s, w ramach inwestycji:

Remont - modernizacj nawierzchni drogi gminnej, dojazdowej do gruntéw rolnych w
obrebie Ozarki Olszanka i Grady Woniecko

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w n/n ST obejmuja wykonanie materaca z geowldkniny.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Geosyntetyk — rolowany material w postaci tkaniny, wiokniny lub siatki (badz ich
kombinacji) wykonany z tworzywa odpornego na czynniki chemiczne i biologiczne, stosowany
do wzmacniania budowli ziemnych, a takze w celu poprawy wspotpracy miedzy nawierzchnia
a podtozem gruntowym lub miedzy poszczegolnymi warstwami konstrukcji

nawierzchni.

1.4.2. Geowloknina - geosyntetyk wyprodukowany z krotkich wiokien cietych, najczesciej
metoda igtowania. Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi polskimi normami 1 okresleniami podanymi w p.1.4 ST DM.00.00.00 "Wymagania
ogolne"

Pozostate okreS§lenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robodt oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne dotyczace materialéw
Wymagania ogolne dotyczace materialdéw podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Geowloknina

Geowldknina uktadana bezposrednio na podtozu z gruntéw spoistych powinna wykazywac
nastepujace wlasciwosci:

- Wytrzymatos$¢ na rozcigganie wzdtuz i wszerz — min 95kN/m,

- Wodoprzepuszczalnos¢ prostopadta min. 50 1/m2s,

Geowloknina powinna posiada¢ aprobate techniczng IBDiM.
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2.3. Elementy mocujgce geowloknine

Do przytwierdzania geowldkniny do podloza stosuje sie szpilki lub klamry z pretow
stalowych o $rednicy ok. 12-16 mm. Koniec preta stuzacy do wbijania w podtoze powinien by¢
zaostrzony 1 mie¢ dtugo$¢ min. 30 cm.

Element mocujacy powinien posiadac cze$¢ pozioma, dociskajaca geowtokning do podtoza
np. odgiecie preta w ksztatcie litery U lub przyspawany kawatek blachy. Elementy mocujace
stosuje si¢ na ztgczach (zaktadach) i na krawedziach pasow geowtokniny.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet stosowany przy ukladaniu geowlokniny

Nalezy stosowa¢ drobny sprzegt pomocniczy taki jak; ndz, nozyce, mtotek itp. Do rozcierania
mozna wykorzysta¢ ciggniki z ktorych mozna rozwija¢ geowldknine z bali bezposrednio na
poditoze.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
4.2.  Transport sprzetu i materiatow

Sprzet 1 materialy do wykonaniem materaca z geowtdkniny dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2.  Ukladanie geowlokniny

Szerokos¢ geowldkniny powinna by¢ dostosowana do szerokosci pasa, zgodnie z
dokumentacjg projektowa. Geowtokning nalezy uktada¢ podtuznie do osi jezdni. Geowtdknina
powinna by¢ w trakcie uktadania lekko naciggana w kierunku dtugos$ci pasa.

Dopuszcza si¢ mocowanie geowtdkniny do podtoza poprzez przyciskanie jej stozkami
kruszywa, przeznaczonego do wypelnienia materaca.

Nalezy zwraca¢ uwagg, by nie uszkodzi¢ geowtokniny. Nie dopuszcza si¢ ruchu pojazdow
1 sprzetu budowlanego po geowtokninie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystgpieniem do robot wykonawca powinien wykona¢ kontrole przydatnosci
materiatow. Przydatno$¢ geowldkniny nalezy ocenia¢ na podstawie atestow producenta oraz
ogledzin w celu stwierdzenia, czy materiat nie wykazuje wad fabrycznych i uszkodzen.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego materaca z
geowltokniny wypetnionego thuczniem kamiennym.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robodt
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru robaét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru/Inzyniera, jezeli wszystkie czynnosci kontrolne wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdt obejmuje:

- ulozenie geowldkniny.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Geotekstylia w budownictwie drogowym - Rolla S., WKil., Warszawa 1988 r.

2. Funkcje geosyntetykow w nawierzchni drogowej. Materialy Ogodlnopolskiej Konferencji
Naukowo-Technicznej SiTK, Lublin 1998 r - Grzybowska W., Zielinski P.
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D.05.01.03 WYKONANIE NAWIERZCHNI Z KRUSZYWA NATURALNEGO
D.04.02.02 WYKONANIE PODBUDOWY Z KRUSZYWA NATURALNEGO

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem podbudowy i nawierzchni zwirowej jezdni, zjazdoéw i poboczy

w ramach zadania:

Remont - modernizacj nawierzchni drogi gminnej, dojazdowej do gruntow rolnych w
obrebie Ozarki Olszanka i Grady Woniecko.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdtowe] Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania:

- podbudowy z kruszywa naturalnego gr. 15 cm i nawierzchni z kruszywa naturalnego o grubosci 15 cm
oraz wyrownania nawierzchni zjazdow.

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.  MATERIALY

2.1.  Warunki ogolne stosowania materialow
Warunki ogodlne stosowania materiatdow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materialéw

Do wykonania nawierzchni zwirowej z mieszanki niezwigzanej z kruszywa naturalnego nalezy stosowac
mieszanke kruszyw skiadajaca si¢ z: piasku, mieszanki i/lub zwiru, speniajgca wymagania n/n SST.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania robét nalezy zastosowac kruszywo o uziarnieniu 0/31,5 mm.

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszywa powinna leze¢ pomiedzy krzywymi granicznymi pdl dobrego
uziarnienia, podanymiw WT-4 [8], dla podbudowy pomcniczej.

Krzywa uziamienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziamienia do gomej krzywej granicznej uziamienia na sasiednich sitach.

2.3.2.  Wilasciwosci kruszywa
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Kruszywo powinno spetia¢ wymagania jak dla podbudowy pomocniczej dla obcigzenia ruchem KR1
okre$lone w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy

‘Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych o
Rozdziat przeznaczonych do zastosowania w warstwie: Odniesienie
W Wiasciwodé podbudowy pomocniczej pocbudowy zasaniczsj | dotablicyw
PN-EN nawierzchni drogi obciazonej nawierzchni drogi obciazonej PN-EN 13242:
13242: 2004 ruchem ruchem 2004
KRI:KR2 | KR3:KR6 KRLI:KR2 |  KR3:KR6
0,063;05; 1; 2;4;5,6; 8; 11,2; 16; 22 4; 31,5; 45; 63; i 90
41-42 | Zestawsit# (zestaw podstawowy plus zestaw 1) Tabl. 1
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziamienie wg PN-EN 933-1 Gc85/15, Gc85/15, Gc80/20, Gc80/20,
431 Gr85, Gr85, Gr80, Gr80, Tahl.2
Gen85 Gen85 Gea?5 Gea’5
Ogolne granice i tolerancje
432 uziamienia kruszywa grubego na GTcNR GTcNR GTc20/15 GTc20/15 Tabl. 3
sitach po$rednich wg PN-EN 933-1
folerance  ypowego  ziamienia| o GTENR, GTH10, GTHO,
433 kruszywa drobnego i kruszywa o GTANR GTANR GTA20 GTA20 Tabl. 4
cigglym uziarmieniu wg PN-EN 933-1
Ksztalt kruszywa grubego
wg PN-EN 9334
a) mal Ine wartodci wskaznil Flnr FInr Flso Flso Tabl.5
44 J
plaskosci
lub b) maksymalne wartosci
wekazmika ksztaltu Shr Sk Slss Slss Tabl.6
Kategorie procentowych zawartosci
ziaren o powierzchni przekruszonej
45 lub tamanych oraz ziaren catkowicie Cnr Cnr Cons Cons Tabl. 7
zaokraglonych w kruszywie grubym
wg PN-EN 933-5
Zawarto$¢ pytow wg PN-EN 933-1
46 a) w kI’USZ)/Wi e grubym * v Toekaronara Toekaronana Toekaronana Tabl.8
b) w kruszywie drobnym " TDektaronena fedaronena foedaronena Foddaronara Tabl.8
47 Jakoké pylow Wiasciwos¢ mebadananap())edynczy’ch frakcjach, a tylko w mieszankach
wg wymaganp. 2.2 -2.4
Odpomos¢ na rozdrabnianie wg PN- wor)
52 EN 1097-2, kategoria nie wyZsza niz LA LAs LA LA Tabl.9
Odpomos¢ na Scieranie kruszywa
53 grubego wg PN-EN 1097-1 MoeDeklarowana | MpoeDeklarowana | MpoeDeklarowana | MoeDeklarowana Tabl. 11
Gestos¢ wg PN-EN 1097-6:2001,
54 rozdzial 7.8 albo 9 Deklarowana Deklarowana Deklarowana Deklarowana
- ggs(;gll‘hw";zjgi Pg; El'g‘o ;0527‘ WerNR WarNR WarNR WarNR
' w0 88 VI WA | WA | WA | WA ™
zaleznoscei od frakcji)
Siarczany rozpuszczalne w kwasie
6.2 wg PN-EN 1744-1 ASnR ASNR ASNR ASNR Tabl. 12
Catkowita zawartos¢ siarki
6.3 wg PN-EN 1744-1 SNR SNR SNR SNR Tabl. 13
Stalos¢ objetosci zuzla stalowniczego
6421 wg PN-EN 1744-1:1998, rozdziat Vs Vs Vs Vs Tahl. 14
193
Rozpad kizemianowy w zuzlu
6422 wielkopiecowym kawatkowym wg | Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu
PN-EN 1744-1:1998, p.19.1
Rozpad  Zelazawy w  zziu
6423 wielkopiecowym kawatkowym wg | Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu
PN-EN 1744-1:1998, p.19.2
Skladniki rozpuszczalne w wodzie .. . . . .,
643 wg PN-EN 17443 Brak substancji szkodliwych w stosunku do srodowiska wg odrebnych przepisow
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Brak Zadnych ciat obcych takich jak drewno, szkto, i plastik, mogacych pogorszy¢ wyrob

644 Zanieczyszczenia Kohcowy
Zgorzel sloneczna bazaltu wg PN-
72 | EN1367-3, wy PN-EN 10072 SBua SBua SBua SBLa
Mrozoodpomos$é na frakgji kruszywa -skaly -skaly -skaly -skaly
8/16 wg PN-EN 1367-1 magmowe i magmowe i magmowe i magmowe i
przeobrazone: | przeobrazone: | przeobrazone: | przeobrazone:
F4 F4 F4 F4
733 -skaty osadowe: | -skaty osadowe: | -skaty osadowe: | -skaly osadowe: Tabl. 18
F10 F10 F10 F10
-kruszywa z -kruszywa z -kruszywa z -kruszywa z
recyklingu: F10 | recyklingu: F10 | recyklingu: F10 | recyklingu: F10
(F25™ (F25™ (F25™ (F25™
Zalacznik C | Skiad materialowy deklarowany deklarowany deklarowany deklarowany
K C Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady 76/769/EWG
3 ) , . zazwyczaj nie wystepuje w zrodtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w
pod(r:o ?ﬁn at | Istome cechy $rodowiskowe odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych nalezy bada¢ czy zawartod¢ substancji
- niebezpiecznych nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg odrebnych przepisow.

“) Laczna zawarto$é pytow w mieszance powinna si¢ miescié w wybranych krzywych granicznych wg p.
235,245
) Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m
“ Do warstw podbudéw zasadniczych na drogach obciazonych ruchem KR5+KR6 dopuszcza si¢ jedynie
kruszywa charakteryzujace si¢ odpornoscig na rozdrabnianie LA <35
") W przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpomosé

3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2.  Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w n/n SST powinien wykazaé si¢

mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- spycharki,

- réwniarki do profilowania,

- przewozne zbiorniki na wodg,

- drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze miec zastosowania,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkosci zaggszczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trudnodostepnych dla wigkszego sprzetu
lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4.  TRANSPORT

4.1.  Wymagania ogolne dotyczace transportu
Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport materialéw
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiermym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogélne zasady wykonywania robdt
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajgce wszystkie warunki w jakich bedzie wykonana nawierzchnia zwirowa.

5.2.  Przygotowanie podloza /koryta/

Koryto pod warstwy nawierzchni i poboczy powinno spehia¢ wymagania okreslone w SST D.04.01.01.
Przed ulozeniem warstw nawierzchni wszelkie koleiny i migkkic miejsca podloza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zaggszczone lub wykazujace odchylenia wysokos$ciowe od zatozonych
rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do
osiggnigcia wilgotno$ci optymalnej, powtormie wyrdwnane i zageszczone.

5.3.  Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegédlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
Mieszanka kruszywa na warstwe nawierzchni zwirowej /jak na warstwe podbudowy pomocniczej/
powinna odpowiada¢ wymaganiom przedstawionym w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy

‘Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych przeznaczonych do
. zastosowania w warstwie: N
Rozdzial e, podbudowy pomocniczej podbudowy zasadniczej Odn|e§|en|e
w Wiasciwosé . . Lo - S do tablicy w
PN-EN 13285 nawierzchni drogi obciazonej nawierzchni drogi obcigzonej PN-EN 13285
ruchem ruchem
KR1:KR2 | KR3:KR6 KRL:KR2 | KR3:KR6
431 Uziarnienie mieszanek 0/31,5; 0/45; 0/63 0/31,5; 0/45; 0/63 Tabl. 4
432 ﬁ;m;mm“ pylow: UF 2 UFs Tabl. 2
432 mgﬁmﬁ pylow: L L Tabl. 3
433 ﬁ‘:gagr‘i’asconé‘dﬂm' OCs OCs Tabl.4i6
Krzywa uziamienia wg rys. 12
przechodzi przez oczko sita,
% m/m
#3L5 90+100
. #16 55+85
441 \Wymagania wobec uziamienia Krzywa uziamienia wg rys. 911 #8 35:68 Tabl.5i6
#4 22+60
#2 16+47
#1 940
#05 5:35
#0,063 09
Wymagania wobec jednorodnosci
44p | \amienia poszczegOlnych partii — Wg tab. 2w WT-4 Wg tab. 4w WT-4 Tabl. 7
pordwnanie z deklarowang przez
producenta wartoscia (S)
Wymagania wobec  jednorodnosci
442 uziamienia na sitach kontrolnych — W tah. 3wWT-4 W tah. 5SwWT-4 Tabl.8
ro/mice w przesiewach
45 WIaZIiwoéé na nu_f)z:_ Wskazmk 40 45 )
piaskowy SE ), co najmniej
Odpomos¢ na rozdrabnianie
do frakeji 10/14 odsianej z
Eni;syzcaznyki) wi; PN-EN 109J7-1, e LAs i
kategoria nie wyzsza niz
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Odpomos¢ na Scieranie

(dotyczy frakcji 10/14 odsianej z
mieszanki) wg PN-EN 1097-1,
kategoria Mpe

deklarowana deklarowana

Mrozoodpomos¢  (dotyczy  frakgji
kruszywa 8/16 odsianej z mieszanki) F7 F4
wg PN-EN 1367-1

Warto$¢ CBR po zageszezeniu do
wskaznika zaggszezenia Is=1,0 1 >60 >80
moczeniu w wodzie 96h, co najmniej

ZawartoS¢ wody W mieszance
zageszezanej, %o (m/m) wilgotmosci 80+100 80+100
optymalnej wg metody Proctora

Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady
76/T69/EWG zazwyczaj nie wystepuje w zrodtach kruszywa pochodzenia
45 Inne cechy srodowiskowe mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych
nalezy bada¢ czy zawartos¢ substancji niebezpiecznych nie przekracza
wartoéci dopuszczalnych wg odrebnych przepisow.

*) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ na mieszance po pigciokrotnym zageszczeniu
metoda Proctora wg PN-EN 13286-2.

5.4. Wykonanie warstwy nawierzchni

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej /15 cm/. Grubos¢ pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszezeniu. Uzupelnienie o grubosci powyzej 20 cm nalezy
wykonywa¢ w dwoch warstwach. Kazda warstwa uzupehienia powinna by¢ rozlozona w sposob
zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli uzupehienie sktada sie
z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zaggszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej
warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora Nadzoru.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.

Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20 % jej wartosci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okreSlong iloscia wody 1 réwnomiemie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10 % jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania przez
watowanie. W miejscach niedostepnych dla walcow nawierzchnia powinna by¢ zageszczona
zageszezarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.
Zageszczenie nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zageszczenia [Is] warstw uzupehienia nie
mniejszego od 1,00, okreslonego zgodnie z normg BN-77/8931-12 [5].

Jezeli nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia, to nalezy sprawdza¢ stosunek modutu odksztatcenia
wtormego Ez, do pierwotnego Ey, ktory nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2 dla kazdej warstwy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot
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Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres badan przy wykonaniu nawierzchni zwirowej

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dziatce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki 2 prébki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 probki
3 | Zaggszczenie warstwy 2 razy na 1 km
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab.1, pkt 2.2.1. dla kazdej partii kruszywa do 1500 t i przy
kazdej zmianie kruszywa

6.4. Pomiar cech geometrycznych wykonanych uzupehien
Czestotliwos¢ 1 zakres pomiaréw po zakonczeniu robot podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwos¢ i zakres pomiaréw nawierzchni zwirowej

Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw

Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

Réwnos¢ podhuzna

co50m

,_
w ol

Rownos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa, z tolerancja + 1%.

6.4.2. Rownos¢ nawierzchni
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata wg BN-68/8931-04 [3].
Maksymalny przeswit pod tata nie moze przekracza¢ 10 mm.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanych robét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa 1 pomiarem w terenie.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Rodzaje odbioréw
Odbior robot jest dokonywany na zasadach odbioru czesciowego lub ostatecznego zgodnie z zasadami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne zasady dotyczace podstawy platnosci
Ogolne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej
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Platnosé za 1 m? wykonanych uzupehien nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w
oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuje:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,

wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza,

wykonanie mieszanki kruszywa zgodnej z zatwierdzong recepta laboratoryjna,

dostarczenie 1 rozlozenie mieszanki warstwami zgodnie z zatozonymi grubosciami, szerokoscig i
profilem,

zaggszcezenie rozlozonych warstw uzupelniajacych,

przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych wiasciwosci materiatéw, mieszanki 1 warstw
uzupehienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.
4., BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem belkowym.
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

6.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

7. ,Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych 1 mostowych” GDDP 1998.

8.

,»WT-4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych’ i normy powotane w WT-4
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D.06.01.01 UMOCNIENIE - OBSIANIE SKARP

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
umocnieniem skarp przez obsianie w ramach zadania:

Remont - modernizacj nawierzchni drogi gminnej, dojazdowej do gruntéw rolnych w
obrebie Ozarki Olszanka i Grady Woniecko

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza umocnienia skarp, rowow i $ciekow 1 obejmuyja:

- umocnienie skarp przez obsianie trawa,

Lokalizacjg poszczegolnych umocnien nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Humusowanie - przykrycie skarpy lub rowu ziemig roslinng w celu zapewnienia dobrego wzrostu
trawy 1 jej przyjecia sie.

1.4.2. Plyta aiurowa — element prefabrykowany betonowy stanowigcy umocnienie rowow

1.4.3. Brukowiec - material kamienny stosowany do budowy drog 1 wykonywania umocnien powierzchni
budowli, uktadany na podktadzie z kruszywa lub kruszywa wymieszanego z cementem.

1.4.4. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajgca co najmniej 2% czesci organicznych.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00
,» Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.  MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy do wykonania umocnien
Materiatami do wykonania umocnienia skarp i rowow wedhug zasad n/n ST s3 nastgpujace materiaty,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru:

2.2.1. Humus

Humus powinien by¢ ziemig urodzajng o zawartosci od 2 do 20% sktadnikéw organicznych.

Humus powinien by¢ pozbawiony kamieni wigkszych od 5 cm i wolny od zanieczyszczen obcych.

Do humusowania skarp nalezy uzy¢ ziemie roslinng zdj¢ta z pasa robot ziemnych i sktadowang w pryzmach
zgodnie z ustaleniami Inspektora Nadzoru.
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2.2.2. Nasiona traw

Wybdr gatunkow traw nalezy dopasowac do warunkéw miejscowych, a wige do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Najlepiej nadaja si¢ do tego specjalne mieszanki traw, majace geste i drobne korzonki.

Do obsiania skarp nalezy uzy¢ nasion uniwersalnej mieszanki traw o gwarantowanej jakosci.

2.2.3. Plyty betonowe aZurowe

Plyty betonowe azurowe o wymiarach 60x40x8cm powinny odpowiada¢ wymaganiom dla klasy 2 podanym
w PN-EN 1339. Powierzchnie plyt powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkoéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej zgodnie z wymaganiami. Krawedzie ptyt powinny by¢ rowne i proste.

Plyty powinny by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na wyrdwnanym i odwodnionym podiozu z
zastosowaniem podkladek i przektadek. Plyty powinny by¢ utozone w pionie jedna nad druga. W przypadku
prefabrykowanych elementéw betonowych mozna stosowa¢ wyroby zgodne z PN-EN 1340: 2004
,»Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan” o parametrach zgodnie z ST D.08.01.01 Prefabrykaty
powinny posiadac aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke lub deklaracje zgodnosci z Polska
Norma. Producent prefabrykatow w $wiadectwie zgodno$ci zapewni 5-letnig gwarancje na dostarczane
materialy. Powierzchnie elementow powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkow betonu. Krawedzie elementéw
powinny by¢ rowne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie
powinny przekracza¢ wartosci podanych w BN-80/6775-03/01 lub PN-EN 1340: 2004.

2.2.4. Brukowiec nieobrobiony

Kamien narzutowy, otoczaki o frakcji 80/160. Powinien mie¢ naturalng czgS¢ powierzchni mozliwie plaska,
ktora mozna by wyodrebni¢ jako powierzchnie gorng (czoto)Brukowiec powinien odpowiada¢ wymaganiom
PN-B-11104 [7].

2.2.5. Cement
Cement portlandzki powinien spelnia¢ wymagania PN-EN 197-1 [8].
Sktadowanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [10].

2.2.6. Piasek
Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13139 [5] i PN-EN 12620 [6].

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprzet do wykonania roboét

Do wykonania rob6t nalezy stosowac nastgpujacy sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- rowniarki przeznaczone do wyrdwnywania skarp,

- ubijaki o recznym prowadzeniu, wibratory samobiezne lub plyty ubijajace do zageszczania,

- betoniarki do wytwarzania zaprawy oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej.
Pozostate roboty mogg by¢ wykonane recznie.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu
Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow do wykonania umocnien

4.2.1. Transport humusu

Transport humusu moze by¢ wykonywany dowolnymi $rodkami transportu.

4.2.2. Transport nasion traw

Srodki transportowe powinny by¢ czyste i zabezpieczajace nasiona przed zamoknieciem oraz obnizeniem ich
wartosci siewnej.
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4.2.3. Transport brukowca
Brukowiec mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

4.2.4. Transport plyt betonowych azurowych
Plyty betonowe azurowe mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

4.2.5. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.6. Transport cementu
Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [10].

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania roboét

Ogolne zasady Wykonywania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywane umocnienie skarp, rowow i $ciekow.

5.2. Humusowanie

Przed przystapieniem do humusowania, powierzchnie powinny odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w
Dokumentacji Projektowej i ST D.02.01.01 oraz ST D.02.03.01.

Grubos¢ przykrycia ziemig roslinng zgodnie z Dokumentacjg Projektows powinna wynosi¢ 10 cm.

Dla lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem naturalnym zaleca si¢ w powierzchni skarpy nacia¢
niewielkie rowki poziomo lub pod katem 300+450 w odstgpach co 0,5+1,0 m i glgbokosci 15+20 cm.
Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagescic przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie trawg

Obsianie trawg powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych - w okresie
wiosny lub jesieni. Ziama trawy powinny by¢ rownomiernie rozsypane po zasiewanej powierzchni w ilo$ci
okoto 2 kg/100 m2, a po rozsypaniu przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie.

Wykonawca powinien podja¢ wszelkie $rodki, by zapewni¢ prawidiowy rozwdj ziaren trawy po ich wysianiu.
W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

5.4. Umocnienie skarp plytami azurowymi

Podloze, na ktorym uktadane beda elementy prefabrykowane, powinno by¢ wyrdwnane i zaggszczone. Na
przygotowanym podlozu nalezy utozy¢ podsypke piaskowa 1 zagesci€. Grubos¢ podsypki po zageszczeniu 5
cm. Plyty nalezy uklada¢ tak, aby calg swojg powierzchnig przylegaty do podtoza. Powierzchnie ptyt nie
powinny wystawa¢ lub by¢ zaglebione wzglgdem siebie o wiecej niz 8 mm. Otwory w plytach wypelni¢
gruntem rodzimym z humusowaniem 1 obsianiem trawa.

5.5. Brukowanie

Podtoze pod brukowiec nalezy przygotowac zgodnie z PN-S-02205 [9].

Brukowiec nalezy ukiada¢ na warstwie podsypki cementowo-piaskowej (1:4) grubosci 5 cm.

Uktadanie brukowca nalezy rozpocza¢ od utozenia po linii obwodu umocnienia brukowcow najwigkszych.
Brukowiec nalezy uklada¢ tak, aby szczeliny miedzy sasiednimi warstwami mijaly sie i nie przekraczaty 3
cm, a najwiekszy wymiar brukowca byl skierowany w podktad.

Po utozeniu brukowca, nalezy wypelni¢ szczeliny zaprawa cementowo-piaskows (1:2).

W okresie wigzania zaprawy cementowo-piaskowej powierzchni¢ umocnienia nalezy ostoni¢ matami lub
warstwa piasku i utrzymywac w stanie wilgotnym przez o najmniej 7 dni.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola przed rozpoczeciem robét

Przed wykonaniem umocnienia skarp i rowow Wykonawca powinien sprawdzi¢ jako$¢ uzywanych
materiatow w zakresie zgodnos$ci z wymaganiami podanymi W pkt. 2.2.
6.3. Kontrola jako$ci wykonania umocnienia

W trakcie wykonywania robdt i odbioru nalezy zbadac:

- prawidlowo$¢ humusowania i obsiania trawa,

- jako$¢ umocnienia ptytami azurowymi.

6.3.1. Badanie jakosci humusowania i obsiania trawgq

Kontrola robét w zakresie humusowania i obsiania polega na sprawdzeniu:
- 0CZyszczenia terenu z zanieczyszczen,

- rozscielenia humusu z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,

- zgodnosci sktadu mieszanki traw z wymaganiami,

- gestosci zasiewu nasion.

Dopuszcza si¢ nastepujace odchytki w wykonaniu robot:

- dla grubosci humusu - +2 cm,

- dlailosci wysianych nasion traw w kg/1000 m? - +0,5 kg.

6.3.2. Badanie jakosci wykonania umocnienia skarp rowow plytami azurowymi

Kontrola wozenia folii izolacyjnej, przed zasypaniem, polega na sprawdzenie braku uszkodzen i
prawidlowosci zaktadow. Kontrola polega na sprawdzeniu rownosci nawierzchni oraz wypeknienia szczelin
pomiedzy plytami a takze wypelnienia otworéw w ptytach i ich obsianie.

6.3.3. Badanie jakosci umocnienia brukiem
Kontrola robot w zakresie umochienia brukiem polega na wzrokowej ocenie jakosci wozenia bruku, oraz
pomiarze szczelin pomigdzy poszczegolnymi elementami umocnienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) umocnionej skarpy i rowu na podstawie Dokumentagji
Projektowej 1 pomiar6w w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

8.2.  Sposéb odbioru robot

Odbioér umocnienia skarp i rowow obejmuije:

a) odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbidr ostateczny,

¢) odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

66 Umocnienie skarp i rowow



Specyfikacje Techniczne D.06.01.01
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m? wykonanego umochienia skarpy i rowu nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i ocena
jakosci robot w oparciu 0 wyniki pomiardw 1 badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robdt obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,
- dostarczenie materiatow,

- wykonanie humusowania z obsianiem,

- wykonanie umocnienia brukiem,

- spoinowanie obrukowania,

- wykonanie umocnienia ptytami azurowymi,

- pielegnacjg spoin,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiardw wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN13755 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie nasigkliwosci przy cisnieniu
atmosferycznym.

2. PN-EN1926  Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie wytrzymatosci na Sciskanie.

3. PN-EN 14157 Kamien naturalny. Oznaczanie odpormosci na Scieranie.

4. PN-EN206-1 Beton. Czes¢ 1. Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

5. PN-EN 13139  Kruszywa do zaprawy.

6. PN-EN12620 Kruszywa do betonu.

7 PN-B-11104 Materialy kamienne. Brukowiec.

8. PN-EN197-1  Cement. Sklad, wymagania 1 kryteria zgodnosci dotyczace cementow

powszechnego uzytku.
9. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
11. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

12. BN-65/9226-01 Kotki faszynowe.

10.2.  Inne dokumenty
13. Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych /KPED/ - “Transprojekt” Warszawa

Umocnienie skarp i rowow 67



